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6. KONTROLA I BADANIA JAKOSCI ROBOT

6.1 Ogoélne zasady kontroli jakosci robét

Wykonawca jest odpowiedzialny za petna kontrolg jakosci robot, materiatow 1 urzadzen.

Wykonawca zapewni odpowiedni system 1 srodki techniczne do kontroli jakosci robot na terenie 1
poza placem budowy. Wszystkie badania 1 pomiary beda przeprowadzane zgodnie z wymaganiami
Norm lub Aprobat Technicznych przez jednostki posiadajace odpowiednie uprawnienia budowlane.

6.2 Badania jakosci robot w czasie budowy

Badania jakosci robot w czasie ich realizacji nalezy wykonywac zgodnie z wytycznymi wiasciwych
WTWIiOR oraz instrukcjami zawartymi w Normach 1 Aprobatach Technicznych dla materiatow i
systemOw technologicznych oraz ST 3-2.

6.2.1. Kontrola materialu roslinnego

Kontrola robot w zakresie sadzenia roslin polega na sprawdzeniu:

wielkosci dotkow na poszczegdlne rosliny

wypeiniania, zaprawienia dotdw ziemig urodzajna, torfem

zgodnosci realizacji obsadzenia z dokumentacjq projektowa w zakresie miejsc sadzenia,
gatunkOw 1 odmian,

odleglosci sadzonych roslin

materiatu roslinnego w zakresie wymagan jakosciowych systemu korzeniowego
pokroju, wieku, zgodnosci z normami PN-R-67022(2), PN-R-67023(3)
opakowania, przechowywania 1 transportu materiatu roslinnego

odpowiednich terminéw sadzenia

wymiany chorych, uszkodzonych 1 suchych, zdeformowanych krzewow
zasilania nawozami mineralnymi

Kontrola robét przy odbiorze posadzonych roslin dotyczy:

zgodnosci realizac)i obsadzenia z dokumentacjg projektowa

zgodnosci posadzonych gatunkdow 1 odmian oraz ilosci krzewow 1 drzew z dokumentacjq
projektowa

wykonania mis przy pojedynczo sadzonych roslinach

jakosci posadzonego materiatu

6.2.2. Kontrola materialow pozostalych

Kontrola materiatow w zakresie zgodnosci z ST polega na sprawdzeniu:

1losci dostarczonych materialow
zgodnosci materiatow z obowigzujacymi normami
sposobu przechowywania zuzytych opakowan
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