ST.3 - | Gospodarka drzewostanem w parku zabytkowym w Wierzbicy Dolnej.

SPECYFIKACJE TECHNICZNE WYKONANIA I ODBIORU ROBOT

dla rob6t zwiazanych z wycinkg drzew: CPV 77211400: Ustugi wycinania drzew
dla robét zwiazanych z pielegnacja drzew: CPV 77211500: Ustugi pielegnacji drzew

1. WSTEP
1.1 Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej szczegdlowej specyfikacji technicznej (ST) sa wymagania dotyczace
gospodarki szatg roélinng — usuwania drzew 1 krzewoéw w zwiazku z rewitalizacjq zabytkowego
parku w Wierzbicy Dolnej na dziatce nr 214/1.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna stanowi obowiazujacy dokument przetargowy 1 kontraktowy przy
zleceniu i realizacji przedmiotu zaméwienia okreslonego w punkciel.l w zakresie okreslonym w
punkcie 1.3.

1.3 Zakres rob6t objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zakresu wszystkich czynnosci
umozliwiajacych i majacych na celu wykonanie i odbior robét objetych zaméwieniem zgodnie z
dokumentacja projektowg wraz z robotami tymczasowymi i towarzyszacymi.

Zakres ilosciowy robét ujety zostal w przedmiarze robot.
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza rob6t przygotowawczych zwiazanych z:

e usunieciem drzew suchych, usychajacych, zniszczonych 1 zagrazajacych bezpieczenstwu
oraz drzew kolidujacych z historyczna i projektowang kompozycja zabytkowego parku
przewidzianego do rewitalizacji,

e cieciem i zabiegami pielegnacyjnymi drzew,
rozdrobnieniem gatezi, krzewow 1 pedow,
usunigciem pozostatosci po wycince.

Nie przewiduje si¢ pozyskania materialu o wartosci uzytkowej. Material z wycinki drzew jest
wilasnoscig Zamawiajacego.

1.4 Okreslenia podstawowe

Stosowane okreslenia podstawowe sa zgodne z obowiazujgcymi, odpowiednimi polskimi
normami oraz z wymaganiami og6lnymi.

1.5 Ogolne wymagania dotyczace robot

Wykonawca robot jest zobowiazany do realizacji robot zgodnie z wymaganiami okreslonymi w
warunkach kontraktowych, wytycznymi zawartymi w dokumentacji projektowej oraz
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wymaganiami ogélnymi 1 szczegblowymi zawartymi w Specyfikacjach Technicznych
Wykonania i Odbioru Robét, a takze zgodnie z poleceniami Inzyniera/Kierownika Projektu.
Wykonawca ponosi pelnag odpowiedzialno$¢ za przestrzeganie przepisow bhp 1 jakos¢
prowadzonych prac oraz ich zgodno$¢ z Dokumentacija Projektowa, ST i poleceniami Inzyniera/
Kierownika Budowy.

2. MATERIALY

Materiat — nie wystepuje.

3.SPRZET

3.1 Sprzet do usuwania i pielegnacji drzew

Do wykonania robét zwigzanych z usunigciem drzew lub gatezi nalezy stosowac:
e pily mechaniczne i reczne,
e urzadzenia do rozdrabniania gatezi,
e drabiny.

4. TRANSPORT
4.1 Transport pni 1 gatezi

Pnie, karpiny, galezie oraz zrabki moga by¢ przewozone dowolnym srodkiem transportu
zgodnym z przepisami BHP. W czasie trwania transportu Wykonawca powinien zabezpieczy¢
tadunki przed mozliwoscia przesuwania sig.

Miejsce skladowania $cigtych drzew, karpiny i1 galezi musi by¢ zaakceptowane przez
Inzyniera/Kierownika Budowy.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Usuniecie drzew

Roboty zwiazane z usunigciem drzew obejmuja wycigcie drzew i usunigcie materiatu wycigtego.
Wykarczowanie lub usunigcie wierzchniej czesci pnia, tak by pniaki nie wystawaly ponad
powierzchnie nalezy wykona¢ w miejscu odtworzenia dawnych polan widokowych zgodnie z
projektem rewitalizacji parku. Nie przewiduje si¢ mozliwosci spalenia materialu po usunigciu
drzew. Wycinka drzew powinna by¢ wykonana w okresie bezlistnym lub przynajmniej poza
okresem legowym ptakéw. Przed wykonaniem wycinki nalezy oznaczyé w parku drzewa
przeznaczone do usuniecia i zglosi¢ ten fakt do wojewodzkiego konserwatora zabytkow przed
przystapieniem do ich wycinki.

5.2. Cigcia 1 zabiegi pielegnacyjne drzew

Zakladanym do wykonania zabiegiem jest usunigcie posuszu oraz zabiegi specjalistyczne w
zabytkowym drzewostanie takie jak: ciecia korygujace 1 wyrownujace, cigcia sanitarne w celu
usunigcia suchych i chorych czeéci roslin, zabezpieczenie ubytkow wglebnych — oczyszczenie,
redukcja koron w celu poprawienia statyki drzewa. Wszystkie zabiegi nalezy wykona¢ zgodnie z
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projektem gospodarki drzewostanem w parku zabytkowym w Wierzbicy Dolnej. Cigcia powinny
wykonywac osoby wykwalifikowane w tego typu pracach. Cigecia wykonac w okresie bezlistnym
lub przynajmniej poza okresem legowym ptakow.

5.3 Zniszczenie 1 zagospodarowanie pozostatosci po usunigtej roslinnosci

Powstale w trakcie prac odpady musza by¢ rozdrabniane. Ulozenie pni, konarow 1 galezi z
karczowania 1 cig¢ w miejscu wskazanym przez Zamawiajacego. Nieuzyteczne pozostato$ci po
wycince powinny by¢ usunigte z terenu parku przez Wykonawce.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1 Kontrola jako$ci przy usuwaniu drzew i krzewow

Kontrola polega na sprawdzeniu:
e zgodnosci z dokumentacjg projektowa w zakresie kompletnosci usunigcia drzew,
e dokiadnosci i kompletnosci wykonania prac.

6.2. Kontrola jakosci przy cigciu pielegnacyjnym i redukcji koron drzew

Kontrola polega na sprawdzeniu:
e zgodnosci z dokumentacjg projektowa w zakresie cigcia poszczeg6lnych drzew,
e ocenie poprawnosci wykonania cigcia i oczyszczenia ubytkow.

7. OBMIAR ROBOT
7.1 Jednostka obmiarowa:

dla usuwania drzew — sztuka
dla zabezpieczenia drzew oraz ciecia drzew— sztuka

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Odbior robot zanikajacych i ulegajgcych zakryciu.

Odbiorow1 robét =zanikajacych 1 ulegajacych zakryciu podlega sprawdzenie dotéw po
wykarczowanych pniach, przed ich zasypaniem.

9. PODSTAWA PEATNOSCI

9.1 Cena jednostki obmiarowe;j

Piatnosci nalezy przyjmowac na podstawie jednostek obmiarowych wedtug pkt.7

Cena wykonania poszczegélnych robot obejmuje wszystkie czynno$ci wymienione w ST — punkt
5 wykonanie robot.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Ustawa o ochronie przyrody z dnia 16.04.2004 (Dz.U. z 2009r. nr 151, poz. 1220 z p6zn.zm.).

Opracowat:
mgr Ireneusz Hebda
mgr Agnieszka Trela




