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3. SPECYFIKACJE TECHNICZNE

Roboty — wykonanie instalacji elektrycznej




1. WSTEP

1.1 Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sg wymagania techniczne dotyczgce
wykonania i odbioru robét zwigzanych z wykonaniem instalaciji elektrycznej zgodnie z
dokumentacjg projektowa:
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1.2 Zakres robot objetych specyfikacja:

Roboty w branzy instalacyjnej zwigzane z wymiang instalacji elektrycznej w
pomieszczeniach

1.3 Wymagania ogdlne dotyczace robét instalacji elektrycznej

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz ich
zgodnos$¢ z dokumentacija projektowg. Wykonawca ponosi rowniez
odpowiedzialno$§¢ za bezpieczenstwo na terenie robot od momentu przekazania
placu budowy do koricowego odbioru robot.

1.4 Materialy:

Wszystkie materiaty uzyte do wykonania przedmiotowego zadania powinny
posiada¢ udokumentowane atesty i aprobaty techniczne.

Zrodia pozyskania (zakupu) wszystkich materiatéw przeznaczonych do uzycia
(wbudowania) powinny by¢ wybrane przez Wykonawce z wyprzedzeniem, przed
rozpoczeciem robét i przedstawione do akceptacji Inspektorowi Nadzoru
Inwestorskiego reprezentujgcego Inwestora.

1.5 Wykonanie robot:

1.5.1 Ogolne zasady wykonania robot

Przed przystgpieniem do robot, Wykonawca winien zabezpieczy¢ i oznakowac
teren budowy wraz z placem sktadowym na materiaty budowlane. Oznakowanie i
zabezpieczenie przed osobami postronnymi winno by¢ zgodne z przepisami
zawartymi w Ustawie Prawo Budowlane.

Wykonawca zobowigzany jest do wykonania zakresu robét zgodnie z:
- Dokumentacjag projektowa;




- Warunkami technicznymi wykonania i odbioru poszczegélnych robét
- Obowigzujacych przepiséw BHP;
- Obowigzujacych przepiséw p. pozarowych.

Inspektor nadzoru inwestorskiego oraz autor projektu, upowaznieni sg do
kontroli wszystkich robét i dostarczonych materiatéw na budowe. Polecenia
Inspektora nadzoru inwestorskiego i nadzoru autorskiego potwierdzone
jednoznacznym wpisem do dziennika budowy powinny by¢é wykonane w
wyznaczonym terminie.

Niewykonanie ustalert upowaznia nadzoér Inwestorski i autorski do zadania
wstrzymania robot.

1.6 Kontrola jakosci robét:

- Celem kontroli jest osiggnigcie zatozonej w dokumentaciji jakosci robot;

- Wykonawca jest odpowiedzialny za petng kontrole jakosci robédt i
wbudowanych materiatow;

- Wszystkie badania i pomiary muszg by¢ prowadzone zgodnie z wymaganiami
norm;

- Przed przystgpieniem do wykonania pomiarow lub badan Wykonawca
powinien powiadomi¢ Inspektora nadzoru o ich rodzaju, miejscu i terminie.
Wyniki pomiaréw i badan powinny by¢ przedstawione w formie pisemne;j.

1.7 Obmiar roboét:

- Obmiar robot musi okreslac faktyczny zakres wykonanych robot;

- Obmiar robét przeprowadza sie w jednostkach przyjetych w kosztorysach
ofertowych;

- Obmiar gotowych elementéw robot powinien by¢ przeprowadzony z
czestotliwoscig wynikajgca z ustalen warunkéw umownych w zakresie
rozliczen i odbioru robot.

2. ODBIOR PRAC INSTALACYJNYCH

Roboty podlegajg nastepujgcym etapom odbioru:
1. Odbiorowi robét zanikajgcych i ulegajacych zakryciu
2. Odbiorowi czesciowemu
3. Odbidr koncowy
4. Odbidr ostateczny

2.1. Odbior robot zanikajagcych ulegajacych zakryciu.

Odbidr robét zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci i jakosci
wykonywanych robét, ktére w dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu.

Odbiér robdt zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu bedzie dokonany w czasie
umozliwiajgcym wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogdlnego
postepu robdt.




Odbioru robét dokonuje nadzoér inwestorski.

Gotowo$¢ danej czesci robét do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem do dziennika
budowy i jednoczesnym powiadomieniem nadzoru inwestorskiego. Odbior bedzie
przeprowadzony niezwlocznie, nie pdzniej jednak niz w ciggu 3 dni od daty zgtoszenia
wpisem do dziennika budowy i powiadomienia o tym fakcie nadzoru inwestorskiego.

Jako$¢ i ilos¢ robét ulegajacych zakryciu ocenia Inzynier na podstawie dokumentow
zawierajgcych komplet wynikow badan i w oparciu o przeprowadzone pomiary, w
konfrontacji z dokumentacja projektowa, ST i uprzednimi ustaleniami.

2.2. Odbior czesciowy.

Odbiér czesciowy polega na ocenie ilosci i jakosci wykonanych czesci robét. Odbioru
cze$ciowego robét dokonuje sie wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robét. Odbioru
robé6t dokonuje nadzor inwestorski.

2.3. Odbior koncowy.

Odbidr koricowy polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania rob6t w odniesieniu
do ich ilosci, jakosci i wartosci.

Catkowite zakoriczenie robét oraz gotowos¢ do odbioru koricowego bedzie stwierdzona
przez Wykonawce wpisem do dziennika budowy z bezzwlocznym powiadomieniem na
piSmie o tym fakcie nadzér inwestorski.

Odbiér koricowy robét nastapi w terminie ustalonym w dokumentach umowy, liczac od
dnia potwierdzenia przez Inwestora zakoriczenia rob6t i przyjecia dokumentéw, o ktérych
mowa ponizej.

Odbioru konicowego robot dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajgcego w
obecnosci nadzoru inwestorskiego i Wykonawcy. Komisja odbierajgca roboty dokona ich
oceny jakosciowej na podstawie przedtozonych dokumentéw, wynikow badar i pomiarow,
ocenie wizualnej oraz zgodno$ci wykonania robét z dokumentacjg projektows i ST.

W toku odbioru koricowego robét komisja zapozna sie z realizacjg ustalen przyjetych w
trakcie odbiordw robét zanikajacych i ulegajgcych zakryciu, zwtaszcza w zakresie
wykonania robét uzupetniajgcych i rob6t poprawkowych.

W przypadkach niewykonania wyznaczonych robdt poprawkowych, komisja przerwie
swoje czynno$ci i ustali nowy termin odbioru koricowego.

2.4. Dokumenty odbioru koricowego.

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru koricowego robét jest protokét odbioru
koricowego robét sporzadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajgcego.

Do odbioru koncowego Wykonawca jest zobowigzany przygotowa¢ nastepujace

dokumenty:

— dokumentacje projektowg podstawowa z naniesionymi zmianami oraz dodatkowa,
jesli zostata sporzadzona w trakcie realizacji umowy,
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— aprobaty techniczne, szczegotowe specyfikacje techniczne

— certyfikaty zgodnosci lub deklaracje zgodnosci

— dzienniki budowy i ksiegi obmiaru (oryginaty)

— dokumentacje na wykonanie robét towarzyszacych, protokoty odbioru i przekazania
tych robot wiascicielom urzadzen

W przypadku, gdy wg komisji roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego nie
bedg gotowe do odbioru koncowego, komisja w porozumieniu z Wykonawcg wyznaczy
ponowny termin odbioru koricowego roboét.

Wszystkie zarzadzone przez komisje roboty poprawkowe Iub uzupetniajgce beda
zestawione wg wzoru ustalonego przez Zamawiajgcego.

Termin wykonania robét poprawkowych i robét uzupetniajgcych wyznaczy komisja.

2.5 Odbior ostateczny.

Odbiér ostateczny polega na ocenie wykonanych robot zwigzanych z usunigciem wad
stwierdzonych przy odbiorze koricowym i zaistniatych w okresie gwarancyjnym. Odbior
ostateczny nastepuje przed uptywem terminu rekojmi i gwaranciji.

Odbiér ostateczny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu z
uwzglednieniem zasad opisanych w punkcie ,,Odbiér koricowy robot”.

3. SPECYFIKACJE TECHNICZNE
Instalacja elektryczne- sposob wykonania:

Prace przy wykonaniu robot instalacji elektrycznej powinny by¢ wykonane
i odebrane zgodnie z postanowieniami:

- PN-IEC 60364 ,Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych”

Opracowat:

Inz. Antoni Koziot




