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1. WSTEP

1.1.Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikacji technicznej s3 wymagania dotyczace wykonania i

odbioru robdt rozbidrkowych w ramach termomodernizacji budynku Szkoty Podstawowej nr 1 w Wolczynie.

1.2.Stosowania SST
Szczegotowa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy

zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robét objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robot rozbiorkowych.
- rozbiorka posadzki piwnicy
- schodow zejsciowych do piwnicy
- demontaz stolarki okiennej

1.4. Okreslenia podstawowe

Stosowane okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami.
1.5. Ogélne wymagania dotyczace robot

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonania robdt, ich zgodno$é z dokumentacja

projektowa i SST.

2. MATERIALY
Nie wystepuja

3. SPRZET

Sprzet uzyty do robot rozbidrkowych nie moze niekorzystnie wpltywac na istniejaca konstrukcje budynku. Sprzet
stosowany do rozbidrek powinien by¢ zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru .

4. TRANSPORT

Od Wykonawcy wymaga si¢ wykorzystywania wystarczajacej ilosci pojazdoéw, tak aby dotrzymany zostat
termin zakonczenia robot. Pojazdy muszg by¢ wystarczajgce dla zastosowania i nie wptywac ujemnie na jakos¢

robdt i transportowanych materiatow.

5. WYKONANIE ROBOT

Roboty rozbiorkowe obejmuje wszystkie pozycje punktu 1.3, w stosunku do ktérych zostato to
przewidziane w dokumentacji projektowej lub wskazane przez Inspektora Nadzoru. Roboty rozbiorkowe nalezy
wykonywaé przy uzyciu sprzetu mechanicznego lub recznie w sposob okreslony w dokumentacji projektowej lub
przez Inspektora Nadzoru. Material uzyskany z rozbiodrki zatadowaé na samochody samowytadowcze i odwiez¢

na miejsce sktadowisko odpadow.
Materiatow z rozbiorki nie przewiduje si¢ ponownego wbudowania w ramach Kontraktu.
Wykonawca we wlasnym zakresie znajdzie miejsce wywozu gruzu z rozbiorki, a wszystkie koszty zwiagzane z
wywozem i utylizacja uwzgledni w cenie jednostkowe;j.
Roboty rozbiorkowe naleza do niebezpiecznych, dlatego teren, na ktérym si¢ odbywaja nalezy ogrodzi¢ i
oznakowa¢ tablicami ostrzegawczymi. Najczgscie] wystgpujace zagrozenia to:

* podraznienia bton §luzowych

* uszkodzenia glowy

* upadek z wysokosci

* uszkodzenia rak i nog
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Przed rozpoczgciem robot nalezy odlagczyé od rozbieranego obiektu siec  wodociagows,
elektryczna, kanalizacyjna i inna. Pracownicy powinni by¢ zapoznani z programem rozbidrki i poinstruowani o
bezpiecznym sposobie jej wykonywania. Prace te powinny by¢ prowadzone w taki sposob, aby usuwanie jednego
elementu nie wywotywato nieprzewidzianego spadania lub zawalenia sig¢ innego.

W czasie rozbiorki zabronione jest przebywanie ludzi na nizej potozonych kondygnacjach. Przy usuwaniu gruzu
z rozbieranego obiektu nalezy stosowa¢ zsuwnie pochyte lub rynny zsypowe, ktére powinny mie¢ zabezpieczenie
przed spadaniem lub wypadaniem gruzu. Nie wolno gromadzi¢ gruzu na stropach, balkonach, klatkach
schodowych i innych konstrukcyjnych czesciach obiektu.

Podczas wykonywania robot rozbiorkowych konieczne jest stosowanie §rodkoéw ochrony indywidualnej W razie
niemoznos$ci unikniecia w czasie trwania robot wigkszych ilosci pytu, pracownikow nalezy zaopatrzy¢ w okulary
ochronne. W czasie trwania robot wszyscy pracownicy powinni stale pracowa¢ w kaskach.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Kontrola jakosci robot polega na ocenie kompletnosci wykonanych robét, jej zgodnosci z dokumentacjg
projektowa

7. OBMIAR ROBOT

Jezeli zapisy umowne nie stanowig inaczej obmiar rob6t bedzie okresla¢ faktyczny zakres wykonywanych
rob6t zgodnie z dokumentacja projektowa i ST, w jednostkach ustalonych w kosztorysie.
Zasady dokonywania obmiaroéw zgodnie z opisami we wskazanych w przedmiarze katalogach naktadow
rzeczowych.

8. ODBIOR ROBOT

Wszystkie roboty objete niniejszg specyfikacja podlegaja zasadom odbioru robot

9. PODSTAWA PLATNOSCI
Podstawy ptatnosci regulowane bedg Umowg pomiedzy Zamawiajacym i Wykonawcg

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Wykonawca jest zobowigzany zna¢ obowiazujace przepisy prawne wydawane zarowno przez wladze
panstwowe jak lokalne oraz inne regulacje prawne i wytyczne, ktore sa w jakiejkolwiek sposob zwigzany z
prowadzonymi robotami i bedzie w peini odpowiedzialny za przestrzeganie tych regut i wytycznych w trakcie
realizacji robot. Najwazniejsze z nich to:

*  Rozporzadzenie Ministra Pracy i Polityki Socjalnej z dnia 26.09.1997 r. w sprawie ogolnych przepisow
bezpieczenstwa i higieny pracy - Tekst jednolity Dz.U.2003.169.1650 (R) Ogoélne przepisy
bezpieczenstwa i higieny pracy.

*  Rozporzadzenie Ministra Transportu i Gospodarki Morskiej z dnia 15 czerwca 1999 r. w sprawie
przewozu drogowego materialéw niebezpiecznych (Dz. U. Nr 57, poz. 608 ze zmianami).



