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1. WSTEP

1.1.Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikacji technicznej s3 wymagania dotyczace wykonania
instalacji elektrycznych w ramach termomodernizacji budynku Szkoty Podstawowej nr 1 w Wolczynie.

1.2.Stosowania SST

Szczegotowa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robét objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robdt zwigzanych z wykonaniem -
instalacji elektrycznych kottowni przy zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w pkt. 1.1.

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej ST sa zgodne z ustawa Prawa budowlanego, wydanymi do niej
rozporzadzeniami wykonawczymi, nomenklatura Polskich Norm, aprobat technicznych.

1.5. Ogélne wymagania dotyczace robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonania robét oraz za zgodno$¢ z Dokumentacja Projektows ST i
obowigzujacymi normami. Wykonawca wykona roboty zgodnie z poleceniami Inspektora Nadzoru. Ogodlne

wymagania dotyczace robot podano w ST ,,Wymagania ogdlne".

2. MATERIALY

Wszystkie podstawowe materiaty budowlane oraz wbudowane urzadzenia musza posiadac:
- certyfikaty na znak bezpieczenstwa

- aprobaty techniczne

- certyfikaty zgodnosci lub deklaracje zgodnos$ci

Uwaga: podane nazwy materialow i producentéow nie sa obligatoryjne. Dopuszcza si¢ mozliwosé
stosowania materialow rownowaznych pod warunkiem osiagniccia parametréw, co najmniej takich

samych lub lepszych niz materialy okreslone w dokumentacji.

Oferowane przez kontrahentéw materiaty i budulce muszg odpowiada¢ postanowieniom projektu,
wymogom uzytkownika oraz posiada¢ stosowne atesty i dopuszczenia na rynek polski. W razie
koniecznosci Wykonawca na materiaty i budulce nowe, zamienne powinien uzyska¢ zezwolenie Biura

Projektow lub Inwestora

3. SPRZET

Wykorzystywany sprzet musi by¢ odpowiedni dla zastosowania i nie moze pogarszaé¢ jakosci i wykonania
rob6t. Musi on odpowiada¢ wykazowi znajdujacemu si¢ w ofercie wykonawcy oraz spelnia¢ wymagania

wymienione w poszczegolnych Specyfikacjach Technicznych dla okre§lonych robot.

4. TRANSPORT

Od Wykonawcy wymaga si¢ wykorzystywania wystarczajacej ilosci pojazdow, tak aby dotrzymany zostat
termin zakonczenia robot. Pojazdy musza by¢ wystarczajace dla zastosowania i nie wptywaé ujemnie na jakos$¢

robot i transportowanych materiatow.

5. WYKONANIE ROBOT
Roboty nalezy prowadzi¢ zgodnie z dokumentacjg techniczng przy udziale srodkow, ktore zapewnia
osiaggnigcie projektowanej wytrzymatosci, uktadu geometrycznego i wymiaréw konstrukcji.

5.1. Zasilanie kotlowni

Catos¢ instalacji kottowni zasilona bedzie z istniejgcej rozdzielnicy elektrycznej znajdujacej si¢ w ostatnim
pomieszczeniu projektowanej kottowni za pomocg kabla YDY 3x4mm?2. Istniejacg rozdzielnice zastgpic¢
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rozdzielnica natynkowa produkcji , ktora nalezy wyposazy¢ w roztacznik izolacyjny
z wktadka topikowag D02 25A. Kabel nalezy utozy¢ natynkowo w rurkach PCV 22 mocujac go do podtoza

za pomoca uchwytow. Przed wejSciem do kottowni zamontowaé roztacznik izolacyjny np. 40A w

obudowie z drzwiczkami przezroczystymi, ktory nalezy trwale opisac ,,Wyltacznik glowny kotlowni”.

5.1. Instalacja dodatkowa ochrony przed porazeniem pradem elektr.

Dla instalacji wewnetrznej kotlowni obowigzuje uktad sieciowy TN-S. Przed dotykiem bezpo$rednim chroni
ochrona podstawowa. Ochrona przed dotykiem posrednim realizowana jest przez:
- zastosowanie samoczynnego Wylaczenia zasilania. Zastosowane wylaczniki instalacyjne typu S300 z
charakterystykami ,,B” i ,,C”, ktore przy przewidywanych pradach zwarciowych gwarantuja szybkie ( <0,2 s )
wylaczenie zasilania
- potaczenie czesci przewodzacych dostepnych wszystkich urzadzen - w system polaczen wyrdéwnawczych
miejscowych. Polgczenia wyréwnawcze powinny taczy¢ ze sobg :

a. przewod ochronny PE obwodu zasilajacego

b. rury i inne urzadzenia zasilajace instalacje wewngtrzne tj. wody, gazu i CO

c. metalowe elementy konstrukcyjne, zbiorniki itp.
- zastosowanie urzadzenia ochronnego réznicowo-pradowego o wielkosci pradu réznicowego 30mA (wytacznik

-30mA) .

- sie¢ potaczen wyréwnawczych wykona¢ za pomocg przewodu DY 10 mm2 zz.

5.2. Instalacja oswietleniowa i gniazd wtyczkowych

Catos¢ instalacji o$wietleniowej pomieszczenia wezta utozy¢ w rurkach PCV 18 na uchwytach dystansowych
przewodami YDY 3x1,5 mm2 natynkowo.

- zastosowano oprawy oswictleniowe jarzeniowe OPK 236 . Oprawg nad wejsciem wyposazyé w
elektroniczny modut AZ-218 zasilany akumulatorami NiCd, ktory podczas zaniku napigcia §wieci z wlasnego
zrodta napigcia ok. 2h.

- osprzet elektryczny: gniazda wtyczkowe, puszki odgalezne np. typu PO 75x75 oraz 1-biegunowe wylaczniki
oswietlenia - natynkowe w wykonaniu bryzgoodpornym montowa¢ na wysokosci ok. 1,2 m od posadzki.

- Stara instalacj¢ o$wietlenia i gniazd wtyczkowych oraz pozostata instalacje elektryczng zdemontowaé w
catosci.

5.3. Rozdzielnia kottowni RK

Rozdzielnie RK wykona¢ na bazie rozdzielnicy RN-2x12-55 z listwami przylaczeniowymi N i PE.
Rozdzielnia pomiesci zabezpieczenia obwodoéw kottowni, o$wietlenia i gniazd wtyczkowych. Rozdzielni¢
przymocowaé do $ciany za pomoca kotkdéw rozporowych w miejscu uzgodnionym z inwestorem na etapie
montazu.

5.4. Zasilanie urzadzen kotlowni.

Wszystkie przewody instalacji wewnetrznej kottowni utozy¢ w rurkach lub korytkach instalacyjnych PCV
mocowanych za pomoca uchwytoéw do podtoza. Przewody do rozdzielni, tablic i urzadzen wprowadzi¢ nalezy
poprzez dtawiki.

Zrodlem ciepla na potrzeby centralnego ogrzewania beda dwa kotty kondensacyjne 0 mocy 65
kW kazdy produkcji , wyposazone w regulatory kotlowe . Wszystkie czujniki temperatury
CO i temperatury zewnetrznej podiaczy¢ do regulatoréw zgodnie z DTR dostarczonym przez producenta
urzadzen.

Parametry czynnika grzewczego beda ustalane w funkcji temperatury zewngtrznej i nastawionych czasow.
Czujnik temperatury zewnetrznej montowac na $cianie poétnocnej, 3 m nad ziemig w odlegto$ci min. 0,8 m od
okien i otworéow wentylacyjnych i nie bezposrednio nad nimi. Przewod sygnalowy na zewnetrznej elewacji
prowadzi¢ w rurce stalowe;.

5.5. Aktywny system

Aktywny system bezpieczenstwa instalacji gazowej ma za zadanie odciecie doptywu gazu do kottowni w
wyniku przekroczenia dopuszczalnego stezenia gazu w pomieszczeniu kontrolowanym. Centralke nalezy
przymocowac¢ do $ciany w sasiedztwie rozdzielni RK. Glowicg pomiarowa umiesci¢ pod stropem nad kottami.
Zawor zamykajacy gaz i glowicg pomiarowa podtaczy¢ zgodnie z DTR dostarczonym przez producenta.
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5.6. Sygnalizacja alarmowa

Aktywny system bezpieczenstwa instalacji gazowej posiada sygnalizacj¢ alarmowa, ktorg nalezy
zamontowac¢ nad drzwiami wejsciowymi do kottowni. W stanach zagrozenia wybuchem gazu sygnalizacja jest
uruchamiana sygnatem $wietlnym i dzwickowym oraz zamykany jest zawor gazu.

Sygnalizacje stanow awaryjnych kottowni rowniez nalezy zamontowac nad drzwiami wej$ciowymi obok
sygnalizacji . Jego zadaniem jest powiadamianie obstugi obiektu o stanach awaryjnych kotlowni w
postaci sygnatu dzwigkowego i $wietlnego. Jako sygnalizatora uzy¢ dowolnego uktadu zasilanego napieciem 12V
DC.

5.7. Wnioski koncowe.

Prace elektromontazowe musi wykona¢ osoba posiadajaca odpowiednie uprawnienia, dokonujac montazu w
Sp0osob zapewniajacy bezpieczenstwo zgodne z wymogami normy PN-IEC 60364 ...

Podtaczenia urzadzen wezta dokonaé nalezy zgodnie z DTR tych urzadzen oraz dokumentacjg projektowa.
Przewody instalacji kottowni prowadzi¢ w liniach rownolegtych do krawedzi $cian z zachowaniem przepisowych
odlegtosci (szczegblnie do instalacji gazowe;j ).

W przypadku zasilenia placu budowy wykonawce robot elektrycznych obowigzuja wymagania normy PN-IEC
60364 ... ,Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych”, - stosowanie uktadu sieciowego dla instalacji TN-S

- stosowanie osprzetu instalacyjnego o stopniu ochrony co najmniej IP-41, a rozdzielnice budowlane o stopniu
nie mniejszym niz [P-43

- wyposazenie rozdzielnic zasilajacych plac budowy w wytaczniki réznicowopradowe

- ochrone gniazd wtyczkowych przez wyltaczniki j.w. o znamionowym nat¢zeniu zadziatania do 30 mA lub
zasilanie napi¢ciem bezpiecznym 25V AC 1 60V DC.

Po wykonaniu prac montazowych nalezy dokona¢ kontrolnych pomiaréw rezystancji izolacji, uziemien oraz
skuteczno$ci dziatania ochrony przeciwporazeniowej. Uruchomienia i regulacji kotlowni powinien dokonac
serwis producenta albo jego lokalny przedstawiciel.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Kontrola jakosci rob6t polega na ocenie kompletno$ci wykonanych robot, jej zgodnosci z dokumentacja
projektowa i SST
Kontrola wykonania pokry¢ polega na sprawdzeniu zgodnosci ich wykonania z powotanymi normami
przedmiotowymi i wymaganiami specyfikacji.

7. OBMIAR ROBOT

Jezeli zapisy umowne nie stanowig inaczej obmiar rob6t bedzie okreslaé faktyczny zakres wykonywanych
robét zgodnie z dokumentacja projektowa i ST, w jednostkach ustalonych w kosztorysie.
Zasady dokonywania obmiaréw zgodnie z opisami we wskazanych w przedmiarze katalogach naktadéw
rzeczowych.

8. ODBIOR ROBOT

Odbioru robot nalezy dokona¢ zgodnie z Warunkami Technicznymi Wykonania i Odbioru Robot
Budowlano - Montazowych

9. PODSTAWA PEATNOSCI

Podstawy ptatnosci regulowane beda Umowa pomiedzy Zamawiajacym i Wykonawca

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

PN - 76/E - 05125 Elektroenergetyczne i  sygnalizacyjne  linie  kablowe.
Projektowanie i budowa.

PN - 76/E - 90301 Kable elektroenergetyczne i sygnalizacyjne o izolacji z
tworzyw termoplastycznych na napiecie znamionowe 0,6/1 kV.




PN - 74/E — 06401

Elektryczne linie kablowe. Osprzgt do kabli o napigciu
znamionowym do 60kV. Ogoélne wymagania i badania.
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PN - 84/E — 02033

Oswietlenie wnetrz Swiatlem elektrycznym.

PN — IEC 61024

Ochrona odgromowa obiektéw budowlanych.

PN - IEC 60439

Rozdzielnice i sterownice niskonapieciowe.

PN - IEC 60364 - 1

Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Zakres,
przedmiot i wymagania podstawowe. Instalacje
elektryczne w  obiektach  budowlanych.  Ochrona
dla zapewnienia bezpieczenstwa.

PN -IEC 60364 -4 - 41

Ochrona przeciwporazeniowa.

PN - IEC 60364 - 4 - 42

Ochrona przed skutkami oddziatywania cieplnego.

PN - IEC 60364 - 4 - 43

Ochrona przed pradem przetgzeniowym.

PN - IEC 60364 - 4 - 443

Ochrona przed przepigeciami.  Ochrona przed przepigciami
atmosferycznymi lub taczeniowymi.

PN - IEC 60364 - 4 - 46

Odtaczenie izolacyjne i taczenie.
Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Dobér i
montaz wyposazenia elektrycznego.

PN — IEC 60364-5-523

Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Doboér i
montaz wyposazenia elektrycznego. Obcigzalno$¢ pradowa
dhugotrwata przewodow.

PN - IEC 60364 - 5 - 53

Aparatura taczeniowa i sterownicza.

PN - IEC 60364 - 5 - 54

Uziemienia i przewody ochronne.

PN - IEC 60364 - 6 - 61

Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych.
Sprawdzenie. Sprawdzenie odbiorcze.

PN - IEC 60364 - 7 - 704

Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Wymagania
dotyczace specjalnych instalacji lub lokalizacji.

10.2. Inne dokumenty

*  Warunki Techniczne Wykonywania i Odbioru Robét Budowlano-Montazowych.

*  Rozporzadzenie

Ministra Budownictwa 1 Przemystu Materialtow Budowlanych w

bezpieczenstwa i higieny pracy przy wykonywaniu rob6t budowlano - montazowych i rozbidérkowych
Dz.U.nr 13z 1972r.

Ustawa "Prawo Budowlane" Dz.U. nr 89 z 1994r. wraz z pozniejszymi zmianami.

Rozporzadzenie Ministra Gospodarki Przestrzennej i Budownictwa w sprawie aprobat i kryteriow
technicznych dotyczacych wyrobow budowlanych Dz.U. nr 10 z 1995r.

Przepisy budowy urzadzen elektroenergetycznych - wydawnictwo WEMA z 1997r.

Ustawa o badaniach i certyfikacji Dz.U. nr 55 z 1993r. wraz z p6zniejszymi zmianami.

Zarzadzenie Dyrektora Centrum Badan i Certyfikacji w sprawie ustalenia wykazu wyrobow
podlegajacych obowiazkowi zglaszania certyfikacji na znak bezpieczenstwa i oznaczania tym znakiem
M.P. nr 39 z 1994r. wraz z pdzniejszymi zmianami.



