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D-M-00.00.00
WYMAGANIA OGOLNE

1. WSTEP

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej (ST)

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej Y& wymagania dotyere wykonania i odbioru robét
zwiagzanych z realizacja inwestycji pflRemont drogi w miejscowasci Markotow Maty”

1.2. Zakres stosowania ST
Jako cz$¢ Dokumentdéw Przetargowych i Kontraktowych, Specafile Techniczne nalg odczytywd i
rozumie€ w zlecaniu i wykonaniu Robot opisanych w punkcie. 1

1.3. Zakres rob6t obgtych ST
Wymagania ogélne natg rozumie i stosowa w powigzaniu z nkej wymienionymi specyfikacjami
Technicznymi:

Nr specyfikacji Temat str.
D-01.01.01 Odtworzenie trasy i punktow wységiowych 13
D-01.02.04 Rozbiérka elementéw konstrukcyjnych drog 16
D-06.03.01 Plantowanie terenu 18
D-02.00.01 Roboty ziemne. Wymagania ogélne 21
D-04.01.01 Koryto wraz z profilowaniem i zggczeniem podia 27
D-04.02.01. Warstwy odsczajce i odcinajce 30
D-04.04.00 Podbudowy z kruszywa. Wymagania ogolne 36
D-04.04.02 Podbudowy z kruszywa famanego stabil@mgo mechanicznie 42
D-04.03.01 Oczyszczenie i skropienie warstw kotstyjnych 45
D-05.03.05 Nawierzchnia z betonu asfaltowego 48
D-05.02.01. Nawierzchnia ttuczniowa/ z kamienia du@go 58

1.4. Okreslenia podstawowe

Uzyte w ST wymienione po#ej okrelenia naley rozumie w kazdym przypadku nagpujaco:
Cena umowna (kontraktowa) — kwota wymieniona w umowie (Kontrakcie) jako wgnadzenie nalme
Wykonawcy za wykonanie rob6t budowlanych wraz znigliem wad, zgodnie z postanowieniami umowy
(Kontraktu);
Chodnik — wyznaczony pas terenu przy jezdni lub odsiynbd jezdni, przeznaczony dla ruchu pieszych i
odpowiednio utwardzony;
Data rozpoczcia — data okrélona w szczego6towych warunkach umowy (Kontraktug, kbdrej Wykonawca
moze rozpocz¢ roboty budowlane okétone w Kontrakcie;
Dokumentacja projektowa — wszelkie opisy, obliczenia, dane techniczne orgsumki dostarczone
Wykonawcy przez zamawigjego w ramach umowy (Kontraktu), jak réwnieszelkie opisy, obliczenia, dane
techniczne, rysunki, prébki, wzory, modele, instjekobstugi, sporgzone przez Wykonawd zatwierdzone
przez Ireyniera;
Droga — wydzielony pas terenu przeznaczonego do ruchupbgioju pojazdéw oraz ruchu pieszych wraz z
wszystkimi uradzeniami technicznymi zwtzanymi z prowadzeniem i zabezpieczeniem ruchu;
Dziennik budowy —dziennik, wydany zgodnie z obagujacymi przepisami, stanowty urzdowy dokument
przebiegu robdt budowlanych oraz zdarzekolicznadici zachodzcych w toku wykonywania robét;
Inzynier — osoba prawna lub fizyczna (w tym rowhig@racownik Zamawiacego), wyznaczona przez
zamawiagcego do reprezentowania jego interesOw przez smrawie@ kontroli zgodnézi realizacji rob6t
budowlanych z dokumentacja projekigvBT, przepisami, zasadami wiedzy technicznej p@stanowieniami
warunkéw umowy (Kontraktu) — (w rozumieniu itp. 2¥stawy Prawo budowlane: agnierem okréla sk
inspektora nadzoru — koordynatora);
Izolacja (lub hydroizolacja) — warstwa wykonana na konstrukcji w celu niedopusa@ wody do konstrukcji;
Jednostka uprawniona —jednostka naukowo — badawcza lub inna posigdapprawnienia wydane przez
Ministerstwo komunikacji i Gospodarki Morskiej doykonania bad®& przeghdéw konstrukcji lub innych
robot;
Jezdnia —cz$¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdéw;
Kierownik budowy — osoba wyznaczona przez Wykonawapowaniona do kierowania robotami i
wystepowania w jego imieniu w sprawach realizacji koktua
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Korona drogi — jezdnia z poboczami lub chodnikami, zatokami, pasawaryjnego postoju i pasami
dzielhcymi jezdng;

Konstrukcja nawierzchni — uktad warstw nawierzchni wraz ze sposobem ichqzahia;

Korpus drogowy —nasyp lub ta a&¢ wykopu, ktéra jest ograniczona korona drogi i pleani rowéw;

Koryto — element uformowany w korpusie drogowym w celwattia na nim konstrukcji nawierzchni;
Kosztorys ofertowy — wyceniony przez Wykonawc kosztorys w oparciu o Talel Elementow
Rozliczeniowych;

Ksigga obmiar6éw —akceptowany przez igniera rejestr z ponumerowanymi stronamizsty do wpisywania
przez Wykonawe obmiaru wykonywanych robét w formie wyliazeszkicow i ew. dodatkowych zgiznikow.
Whpisy w rejestrze obmiaréw podleggjotwierdzeniu przez kyniera;

Laboratorium — drogowe lub inne laboratorium badawcze, zaakcegptevwprzez Zamawigego, niezbdne do
przeprowadzenia wszelkich badiaprob zwizanych z ocenjakosci materiatow oraz robét;

Materiaty — wszelkie tworzywa niezline do wykonania robdt, zgodne z dokumentacja kimje i
specyfikacjami technicznymi, zaakceptowane przeyriiera;

Nawierzchnia —warstwa lub zesp6t warstw gheych do przejmowania i rozktadania ofen od ruchu na
podiaze gruntowe i zapewniagych dogodne warunki dla ruchu;

Warstwa $cieralna — goérna warstwa nawierzchni poddana bdepanio oddziatywaniu ruchu i czynnikéw
atmosferycznych

Warstwa wiagzaca — warstwa znajdafa si¢ migdzy warstv $cieralm a podbudow, zapewnigca lepsze
roztozenie napgzen w nawierzchni i przekazanie ich na podbudpw

Warstwa wyréwnawcza —warstwa stzaca do wyrOéwnania nieréwioi podbudowy lub profilu istniggej
nawierzchni

Podbudowa —dolna cz$¢ nawierzchni stiaca do przenoszenia ohgen od ruchu na podie. Podbudowa
moze sklada si¢ z podbudowy zasadniczej i podbudowy pomocniczej;

Podbudowa zasadnicza -dolna czs¢ podbudowy spetniaga funkcje néne w konstrukcji nawierzchni. Me
ona sktadéasie z jednej lub dwoch warstw;

Podbudowa pomocnicza -dolna czs¢ podbudowy spetniaga, obok funkcji nénych, funkcje zabezpieczenia
nawierzchni przed dziatlaniem wody, mrozu i przeniken casteczek podia. Maze zawierd warstve
mrozoochrona, odsiczapca i odcinajca;

Warstwa mrozoochronna — warstwa, ktérej gtéwnym zadaniem jest ochrona eexghni przed skutkami
dziatania mrozu;

Warstwa odcinajaca —warstwa stosowana w celu unietfiwienia przenikania cgstek drobnych gruntu do
warstwy nawierzchni lacej powyej;

Warstwa odsiczajaca —warstwa stdaca do odprowadzania wody przedogtaj st do nawierzchni;

Niweleta —wysokaciowe i geometryczne rozwigtie na ptaszcznie pionowego przekroju w osi drogi;
Objazd tymczasowy —droga specjalnie przygotowana i odpowiednio utragendo przeprowadzenia ruchu
publicznego na okres budowy;

Odpowiednia (bliska) zgodnéé — zgodné¢ wykonywania robét, z dopuszczonymi tolerancjamijesli
przedziat tolerancji nie zostat ustalony to z preymi tolerancjami, przyjmowanymi zwyczajowo dlangégo
rodzaju rob6t budowlanych;

Pas drogowy —wydzielony liniami rozgraniczagymi pas terenu przeznaczony do umieszczenia wdnayi
oraz drzew i krzewéw. Pas drogowy imoréwniez obejmowa teren przewidziany do rozbudowy drogi i
budowy uradzer chronicych ludzi isrodowisko przed ugtliwosciami powodowanymi przez ruch na drodze;
Podtoze —grunt rodzimy lub nasypowy,4ecy pod nawierzchnido gkbokdsci przemarzania;

Podloze ulepszone —goérna warstwa podia, lezaca bezpérednio pod nawierzcha ulepszona w celu
umazliwienia podgcia ruchu budowlanego i wdeiwego wykonania nawierzchni;

Polecenie Irzyniera — wszelkie polecenia przekazywane Wykonawcy przeriiera, w formie pisemnej,
dotyczice sposobu realizacji robét lub innych sprawazanych z prowadzeniem budowy;

Projektant — uprawniona osoba prawna lub fizyczraldra autorem dokumentacji projektowej;

Przedmiar rob6t — wykaz rob6t z podaniem ich #o (przedmiarem) w kolejrigi technologicznej ich
wykonania;

1.5. Ogodlne wymagania dotycrce robot
Wykonawca robét jest odpowiedzialny za j&kach wykonania oraz za ich zgodidoz dokumentagj
projektows, ST i poleceniami liyniera

1.5.1. Przekazanie terenu budowy

Zamawiajcy w terminie okrélonym w dokumentach umowy przeleaWykonawcy teren budowy wraz ze
wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i adrsiracyjnymi, lokalizag i wspoétrzdne punktow
gldwnych trasy oraz reperéw, dziennik budowy orazadegzemplarze dokumentacji projektowej i dwa
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komplety ST. Na Wykonawcy spoczywa odpowiedziétrma ochron przekazanych mu punktéw pomiarowych
do chwili odbioru kacowego robét. Uszkodzone lub zniszczone znaki gagde Wykonawca odtworzy i
utrwali na wlasny koszt.

1.5.2. Dokumentacja projektowa

Dokumentacja projektowaechzie zawiera rysunki, obliczenia i dokumenty, zgodne z wykazsmdanym
w szczegoétowych warunkach umowy, &aona do dokumentéw przetargowych. Po przyznaniati&&tu,
Zamawiajcy przekae Wykonawcy przez kyniera po 2 egz.. Dokumentacji projektowej wykonaejcna
roboty obgte Kontraktem. Jeeli w trakcie wykonywania robo6t, oka sk konieczne uzupetnienie dokumentaciji
projektowej, Wykonawca spadzi brakujice rysunki i ST na wlasny koszt w 4 egzemplarzaptrediay je
Inzynierowi do zatwierdzenia.

1.5.3. Zgodndé robdt z dokumentaci projektowa i ST

Dokumentacja projektowa, ST oraz dodatkowe dokuynemzekazane przez ayniera Wykonawcy
stanowi cze$¢ umowy, a wymagania wyszczegoélnione w & jednym z nich & obowizujace dla
Wykonawcy tak jakby zawarte byly w catej dokumejitadV przypadku rozbienosci w ustaleniach
poszczegodinych dokumentéw obawmije kolejnd¢ ich waznosci wymieniona w ,0g06lnych warunkach
umowy”. Wykonawca nie ma wykorzystywd bledéw ani opuszczew dokumentach kontraktowych, a o ich
wykryciu winien natychmiast powiadomilnzyniera, ktéry dokona odpowiednich zmian i popraw&X.
przypadku rozbiznosci opis wymiaréw waniejszy jest od odczytu ze skali rysunkéw. Wszysthiykonane
roboty i dostarczone materiahedy zgodne z dokumentacja projektpwST. Dane okrdone w dokumentacji
projektowej i w ST bda uwazane za wart&i docelowe, od ktdrych dopuszczalne adchylenia w ramach
okreslonego przedziatu tolerancji. Cechy materiatloweneéntéw budowli muszby¢ jednorodne i wykazywa
zgodnd¢ z okr&lonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie mq@gzekracza dopuszczalnego przedziatu
tolerancji. W przypadku, gdy materiaty lub robofg feda w petni zgodne z dokumentacja projekiolb ST i
wplynie to na niezadowalgja jakas¢ elementu budowli, to takie materiaty zostaastpione innymi, a roboty
rozebrane i wykonane ponownie na koszt Wykonawcy.

1.5.4. Zabezpieczenie terenu budowy

Zabezpieczenie terenu budowy w robotach modernjagcly i remontowych (,pod ruchem”). Wykonawca
jest zobowazany do utrzymania ruchu publicznego na terenieotmygd w sposéb okigony w D-00.00.00, w
okresie trwania realizacji kontraktuz do zakdczenia i odbioru ostatecznego robo6t. Przed papiestiem do
robot Wykonawca przedstawi dynierowi do zatwierdzenia uzgodniony z odpowiedriarzdem drogi i
organem zargzapcym ruchem projekt organizacji ruchu i zabezpie@eobdt w okresie trwania budowy. W
zaleznosci od potrzeb i pogpu robo6t projekt organizacji ruchu powinienébaktualizowany przez Wykonawc
na biegaco. W czasie wykonywania rob6t Wykonawca dostar@ainstaluje i bdzie obstugiwat wszystkie
tymczasowe urglzenia zabezpieczgje takie jak: zaporywiatla ostrzegawcze, sygnaty itp., zapewagay ten
spos6b bezpiecastwo pojazdéw i pieszych. Wykonawca zapewni stadeuwki widocznéci w dzien i w nocy
tych zapér znakoéw, dla ktérych jest to nieodzoweewzgkddw bezpiecagstwa. Wszystkie znaki, zapory i
urzadzenia zabezpieczaje lkeda akceptowane przez dpniera. Fakt przygpienia do rob6t Wykonawca
obwiegsci przed ich rozpoezxiem w sposéb uzgodniony zzynierem oraz przez umieszczenie, w miejscach i
ilosciach okrélonych przez Inyniera, tablic informacyjnych, ktérych tiebedzie zatwierdzona przezyniera.
Tablice informacyjne &a utrzymywane przez Wykonawav dobrym stanie przez caty okres realizacji robot.
Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlegaboéj zaptacie i przyjmuje &ize jest whczony w cen
UMOoOWrs.

1.5.5. Ochronasrodowiska w czasie wykonywania robot

Wykonawca ma obowrek zn& i stosowé sig w czasie prowadzenia robdt wszelkie przepisy dage
ochronysrodowiska naturalnego
W okresie trwania budowy i wykazania rob6t Wykonawcasbzie:
utrzymywa teren budowy i wykopy w stanie bez wody stej,
podejmowa wszelkie uzasadnione kroki mag na celu stosowaniegsdo przepiséw i norm dotygzych
ochronysrodowiska na terenie i wokét terenu budowy oradzie unik& uszkodzé lub uchzliwosci dla oséb i
wlasndci spotecznej i innych, a wynikgych ze skaenia, hatasu lub innych przyczyn powstatych w
nastpstwie jego sposobu dziatania.
Stosujc sk do tych wymaga bedzie miat szczegoliny wzgl na: lokalizagy baz, warsztatow, magazynow,
skltadowisk, ukopow i drog dojazdowyétodki ostraznosci i zabezpieczenia przed:
zanieczyszczeniem zbiornikéw i ciekéw wodnych pyithuh substancjami toksycznymi,
zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,
mozliwoscia powstania pgaru.
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Opfaty i kary za przekroczenie w trakcie realizagbo6t norm okréonych w odpowiednich przepisach
dotyczicych ochronyrodowiska, obeiza Wykonawe.

1.5.6. Ochrona przeciwpagarowa

Wykonawca kdzie przestrzegat przepiséw ochrony przecisgsowej. Wykonawca dulzie utrzymywat
sprawny sprgt przeciwpagarowy, wymagany przez odpowiednie przepisy, nanterdaz produkcyjnych, w
pomieszczeniach biurowych, mieszkalnych i magazyrmaz w maszynach i pojazdach. Materiaty tatwopaln
beda sktadowane w sposéb zgodny z odpowiednimi przepisaabezpieczone przed dgs¢m osoéb trzecich.
Wykonawca kdzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowgmearem wywotanym jako rezultat
realizacji robét albo przez personel Wykonawcy.

1.5.7. Materialy szkodliwe dla otoczenia

Materialy, ktére w sposdb trwalya sszkodliwe dla otoczenia, nieedn dopuszczone dozycia. Nie
dopuszcza si do wycia materiatdbw wywotujcych szkodliwe promieniowanie oe¢geniu wikszym od
dopuszczalnego, okilenymi odpowiednimi przepisami. Wszelkie materiagipadowe #yte do robot bda
miaty aprobat techniczia wydarm przez uprawniona
jednostk, jednoznacznie okékjaca brak szkodliwego oddziatywania tych materiatow &adowisko.
Materialy, ktére g szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie rob6t, azpkaczeniu robét ich szkodlivis zanika
(itp. materiaty pylaste) magby¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania wymaggchnologicznych wbudowania.
Jezeli wymagaj tego odpowiednie przepisy Zamawiigy powinien otrzymé zgod: na wycie tych materiatow
od wigciwych organdéw administracji patwowej. Jeeli Wykonawca w#yt materialdw szkodliwych dla
otoczenia zgodnie ze specyfikacjami, a ickyaie spowodowato jakiekolwiek zagrenie srodowiska, to
konsekwencje tego poniesie Zamawigj

1.5.8. Ochrona wiasnéci publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochromstalacji na powierzchni ziemi i za adzenia podziemne, takiej jak
rurociagi, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wiaddasych wiacicielami tych uradzer potwierdzenie
informacji dostarczonych mu przez Zamawiggo w ramach planu ich lokalizacji. Wykonawca zeme
wihasciwe oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzetyeminstalacji i uradzeh czasie trwania budowy.
Wykonawca zobowizany jest umigci¢c w swoim harmonogramie rezegwezasow dla wszelkiego rodzaju
robét, ktére maj by¢ wykonane w zakresie przefenia instalacji i urgdzer podziemnych na terenie budowy i
powiadomé Inzyniera i wtadze lokalne o zamiarze rozpgua robét. O fakcie przypadkowego uszkodzenia
tych instalacji Wykonawca bezzwlocznie powiadomiyimera i zainteresowane wiadze oraglhie z nimi
wspotpracowat dostarczaj wszelkiej pomocy potrzebnej przy dokonywaniu mapr Wykonawca &dzie
odpowiadé za wszelkie spowodowane przez jego dziatania wzkda instalacji na powierzchni ziemi i
urzadzen podziemnych wykazanych w dokumentach dostarczonyelprzez Zamawiagego.

1.5.9. Ograniczenie obaizen osi pojazdow

Wykonawca stosowasie bedzie do ustawowych ograniazebcizenia na é przy transporcie materiatow i
wyposaenia na i z terenu robot. Uzyska on wszelkie nidnk od wtadz, co do przewozu nietypowo wagowych
tadunkéw i w sposéb gty bedzie o kadym takim przewozie powiadamiat Ayniera. Pojazdy i tadunki
powodujce nadmierne obgienie osiowe nie dila dopuszczone néwiezo ukaiczony fragment budowy w
obrebie terenu budowy i Wykonawcaedizie odpowiadat za naprawwszelkich robét w ten sposéb
uszkodzonych, zgodnie z polecenianiyniera.

1.5.10. Bezpiecaestwo i higiena pracy

Podczas realizacji robot Wykonawcedhie przestrzegaprzepisow dotyczcych bezpieczestwa i higieny
pracy. W szczegoloi Wykonawca ma obowzek zadbé, aby personel nie wykonywat pracy w warunkach
niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz njgehsiapcych odpowiednich wymaga sanitarnych.
Wykonawca zapewni i dulzie utrzymywal wszelkie usglzenia zabezpieczaje, socjalne oraz spiz i
odpowiedni odziez dla ochronyzycia i zdrowia o0séb zatrudnionych na budowie orda zapewnienia
bezpieczastwa publicznego. Uznajecsize wszelkie koszty zwzane z wypetnieniem wymagakreslonych
powyzej nie podlegaj odrebnej zaptacie isuwzgkdnione w cenie umownej.

1.5.11. Ochrona i utrzymanie robét

Wykonawca hdzie odpowiedzialny za ochremob6t i wszelkie materiaty i ugdzenia uywane do robot
od daty rozpoaozia do daty zakfczenia rob6t (do wydania potwierdzenia zadaenia przez liyniera).
Wykonawca kdzie utrzymywa roboty do czasu odbioru ostatecznego. Utrzymaowenmo by prowadzone w
taki sposob, aby budowla drogowa lub jej elementy v zadowalajcym stanie przez caty czas, do momentu
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odbioru ostatecznego. sliewWykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzynea to na polecenie igniera
powinien rozpocz roboty utrzymaniowe nie gaiej niz 24 godziny po otrzymaniu tego polecenia.

1.5.12. Stosowanie gido prawa i innych przepiséw

Wykonawca zobowizany jest znawszystkie przepisy wydane przez wtadze centralméejscowe oraz
inne przepisy i wytyczne, ktére sv jakikolwiek sposdb zwizane z robotami idulzie w petni odpowiedzialny
za przestrzeganie tych praw, przepisow i wytycznymbdczas prowadzenia robét. Wykonawcedie
przestrzegapraw patentowych iduzie w petni odpowiedzialny za wypetienie wszetkgrawnych odnénie
wykorzystania opatentowanych adzeir lub metod i w sposéb gty bedzie informowé Inzyniera o swoich
dziataniach, przedstawigj kopie zezwolg.

2. MATERIALY
2.1.Zrodka uzyskania materiatow

Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanym avgkstaniem jakichkolwiek materiatow
przeznaczonych do robét Wykonawca przedstawi sédaeg informacje dotyce proponowanegarodia
wytwarzania, zamawiania lub wydobywania tych matéw i odpowiednigwiadectwa badalaboratoryjnych
oraz prébki do zatwierdzenia przezzyniera. Zatwierdzenie partii materialtdw z danegddta nie oznacza
automatycznieze wszelkie materiaty z danegoddia uzyskaj zatwierdzenie. Wykonawca zobawany jest do
prowadzenia badiaw celu udokumentowaniae materiaty uzyskane z danegrddta w sposéb ggly spetniaj
wymagania ST w czasie pepbwania robot.

2.2. Pozyskiwanie materialow miejscowych

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwioled wigcicieli i odnagnych wtadz na pozyskanie
materiatow z jakichkolwielkzrédet miejscowych widczapc w to zrodta wskazane przez Zamavdieggo i jest
zobownzany dostarcay Inzynierowi wymagane dokumenty przed rozpgmem eksploatacji zrodia.
Wykonawca przedstawi dokumentacgawierajica raporty z bada terenowych i laboratoryjnych oraz
proponowana przez siebie metodydobycia i selekcji do zatwierdzeniazimierowi. Wykonawca ponosi
odpowiedzialné za spetnienie wymagailosciowych i jak@ciowych materialéw z jakiegokolwiekrédta.
Wykonawca poniesie wszystkie koszty, a w tym: optatynagrodzenia i jakiekolwiek inne koszty awane z
dostarczeniem materiatdbw do rob6t. Humus i nadldadsowo zdjte z terenu wykopow, ukopdw i miejsc
pozyskania piasku zwiru beda formowane w haldy i wykorzystane przy zasypce kulgwacji terenu po
ukonczeniu robét. Wszystkie odpowiednie materiaty p&aye z wykopow na terenie budowy lub z innych
miejsc wskazanych w dokumentach umowgdwykorzystane do robdt lub odwiezione na odktadovdpdnio
do wymaga umowy lub wskaza Inzyniera. Z wyjtkiem uzyskania na to pisemnej zgodyzyniera,
Wykonawca nie &dzie prowadz zadnych wykopow w olgbie ternu budowy poza tymi, ktdre zostaly
wyszczegolnione w dokumentach umowy. Eksploatagjadet materialtdbw &dzie zgodna z wszelkimi
regulacjami prawnymi obowzujacymi na danym obszarze.

2.3. Inspekcja wytwarni materiatow

Wytwornie materiatdw mag by¢ okresowo kontrolowane przezzimiera w celu sprawdzenia zgodob
stosowanych metod produkcyjnych z wymaganiami. Kirgtateriatbw mog by¢ pobierane w celu sprawdzenia
ich wtasciwosci. Wynik tych kontroli lgdzie podstaw akceptacji okrdonej partii materiatdbw pod wzetlem
jakasci.
W przypadku, gdy liynier kedzie przeprowadzat inspekojvytwérni, beda zachowane nagtujace warunki:
Inzynier kedzie miat zapewnian wspotprag i pomoc Wykonawcy oraz producenta materialtdbw wsizza
przeprowadzania inspekcji,
Inzynier kedzie miat wolny dosip, w dowolnym czasie, do tych &gzi wytwdrni, gdzie odbywa siprodukcja
materiatow przeznaczonych do realizacji umowy.

2.4. Materialy nie odpowiadapce wymaganiom

Materialy nie odpowiadage wymaganiom zostarprzez Wykonawe wywiezione z terenu budowyadlz
ztozone w miejscy wskazanym przezzymiera. Jé&li Inzynier zezwoli Wykonawcy nazycie tych materiatéw
do innych rob6t, ri te, dla ktérych zostaty zakupione, to koszt tychtenatow zostanie przewattiowany
przez Irkyniera. Kady rodzaj robot, w ktérym znajdujsie nie zbadane i nie zaakceptowane materiaty,
Wykonawca wykonuje na wtasne ryzyko, liczsk z jego nie przyjciem i nie zaptaceniem.

2.5. Przechowywanie i skladowanie materiatow

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane nadyexo czasu, gdyedla one potrzebne do robot,
byly zabezpieczone przez zanieczyszczeniem, zadhmmeija jakos¢ | whasciwosé do robot i byly dospne do
kontroli przez Imyniera. Miejsca czasowego sktadowania materiatl@da kzlokalizowane w olgbie terenu
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budowy w miejscach uzgodnionych zzymierem lub poza terenem budowy w miejscach zompavanych
przez Wykonawe.

2.6. Wariantowe stosowanie materiatow

Jeili dokumentacja projektowa lub ST przewigumozliwos¢ wariantowego zastosowania rodzaju
materialu w wykonywanych robotach, Wykonawca powiad Inzyniera o swoim zamiarze co najmniej 3
tygodnie przed izyciem materiatdw, albo w okresie dhzym, jdéli bedzie to wymagane dla batla
prowadzonych przez yniera. Wybrany i zaakceptowany rodzaj materiakimoze by pézniej zmieniany bez
zgody Irzyniera.

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowzany do aywania jedynie takiego spgt, ktdry nie spowoduje niekorzystnego
wplywu na jaké¢ wykonywanych robot. Spek uzywany do rob6t powinien ldyzgodny z ofett Wykonawcy i
powinien odpowiadapod wzgédem typow i iléci wskazaniom zawartym w ST lub projekcie organjizanbo6t
zaakceptowanym przez Ayniera; w przypadku braku ustélev takich dokumentach spitz powinien by
uzgodniony i zaakceptowany przezyniera. Liczba i wydajn& sprztu bedzie gwarantowaprzeprowadzenie
robét zgodnie z zasadami okienymi w dokumentacji projektowej, ST i wskazanidctiyniera, w terminie
przewidzianym umow Sprzt bedacy wlasndcia Wykonawcy lub wynajty do wykonania robot ma by
utrzymywany w dobrym stanie i gotow@ do pracy. Bdzie on zgodny z normami ochrosyodowiska i
przepisami dotyecrymi jego uytkowania. Wykonawca dostarczy zimierowi kopie dokumentow
potwierdzajcych dopuszczenie sptm do uytkowania, tam gdzie jest to wymagane przepisarateld
dokumentacja projektowa lub ST przewiglupozliwos¢ wariantowego gycie sprztu przy wykonywanych
robotach, Wykonawca powiadomizyniera o swoim zamiarze wyboru i uzyska jego alaegptprzed uyciem
sprztu. Wybrany sprat, po akceptacji layniera, nie mae by¢ pézniej zmieniany bez jego zgody. Jakiekolwiek
sprzt, maszyny, urgdzenia i nargdzia nie gwarantgce zachowania warunkéw umowy, zostaprzez
Inzyniera zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do robot

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowtany do stosowania jedynie takicgiodkéw transportu, ktére nie wplyn
niekorzystnie na jaké wykonywanych rob6t i wikkiwosci przewaonych materiatow. Liczbasrodkdw
transportu bdzie zapewnia prowadzenie rob6t zgodnie z zasadami élkreymi w dokumentacji projektowe;j,
ST i wskazaniach hkyniera, w terminie przewidzianym umawPrzy ruchu na drogach publicznych pojazdy
beda spetnig wymagania dotyee ruchu drogowego. W odniesieniu do dopuszczalmlathzen na osie i
innych parametréw technicznychrodki transportu nie odpowiadae warunkom dopuszczalnych olein na
osie mog by¢ dopuszczone przez Ayniera, pod warunkiem przywrdcenia stanu pierwotnegytkowanych
odcinkéw drég na koszt Wykonawcy. Wykonawcedhie usuwé na bieaco, na wtasny koszt, wszelkie
zanieczyszczenia spowodowane jego pojazdami naxdnogublicznych oraz dojazdach do terenu budowy.

5. WYKONANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie ragitdnie z umow oraz za jak& zastosowanych
materiatdw i wykonywanych robét, za ich zgodéh@ dokumentagj projektovs, wymaganiami ST, projektu
organizacji robot oraz poleceniamizimiera. Wykonawca ponosi odpowiedziald@a doktadne wytyczne w
planie i wyznaczenie wysoka wszystkich elementow robét zgodnie z wymiaramegdnymi okrélonymi w
dokumentacji projektowej lub przekazanymi na@ngie przez layniera. Nasipstwa jakiegokolwiek lkidu
spowodowanego przez Wykonawe wytyczeniu i wyznaczeniu robdt zostanesli wymaga tego ledzie
Inzynier, poprawione przez Wykonagna wtasny koszt.
Sprawdzenie wytyczenia robdét lub wyznaczenia wy$ok@rzez Imyniera nie zwalnia Wykonawcy od
odpowiedzialnéci za ich doktadn&. Decyzje Iyniera dotycice akceptacji lub odrzucenia materiatow i
elementéw rob6t da oparte na wymaganiach sformutowanych w dokumentastowy, dokumentaciji
projektowej i w ST, a tate w normach i wytycznych. Przy podejmowaniu declztiynier uwzgkdni wyniki
bada materiatéw i robét, rozrzuty badanaukowych oraz inne czynniki wplywge na rozwzara kwestk.
Polecenia layniera lgda wykonywane nie p#niej niz w czasie przez niego wyznaczonym, po ich otrzyonani
przez Wykonawe, pod grdba zatrzymania robét. Skutki finansowe z tego tytpdunosi Wykonawca.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Program zapewnienia jakéci

Do obowazkéw Wykonawcy naley opracowanie i przedstawienie do aprobatyyimera programu
zapewnienia jakii, w ktérym przedstawi on zamierzony sposéb wykeagia robot, maliwosci techniczne,
kadrowe i organizacyjne gwarariog wykonanie robdt zgodnie z dokumemndagjrojektovs, ST oraz
poleceniami i ustaleniami przekazanymi przezy/imera. Program zapewnienia jd&kbobgdzie zawierat:
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a) cz$¢ 0golmn opisupca:

- organizag wykonania robét, w tym terminy i sposéb prowadaawbot,

— organizact ruchu na budowie wraz z oznakowaniem robot,

- BHP,

- wykaz zespotéw roboczych, ich kwalifikacje i przygeanie praktyczne,

- wykaz os6b odpowiedzialnych za jdko terminowad¢ wykonania poszczegélinych elementéw robat,

— system (sposéb i procedliproponowanej kontroli i sterowania jaloi wykonywanych robét,

— wyposaenie w sprzt i urzadzenia do pomiaréw i kontroli (opis laboratoriumashego lub laboratorium,
ktéremu Wykonawca zamierza zlégrowadzenie badad,

— sposob oraz formgromadzenia wynikéw baddaboratoryjnych, zapis pomiaréw, nastaw mechanizmé
sterupcych, a take wychganych wnioskdw i zastosowanych korekt w procesehrnologicznym,
proponowany sposob i fomprzekazywania tych informaciji zgnierowi;

b) cz$¢ szczegdlow opisupca dla kazdego asortymentu robot:

- wykaz maszyn i urgdzer stosowanych na budowie z ich parametrami techginkzoraz wyposzeniem w
mechanizmy do sterowania i gdzenia pomiarowo-kontrolne,

— rodzaje i ilg¢ $rodkéw transportu oraz wdzen do magazynowania i zatadunku materiatdw, spoiw,
lepiszczy, kruszyw itp.,

— sposo6b zabezpieczenia i ochrony tadunkow przedatitta wiasciwosci w czasie transportu,

— sposob i procedgrpomiaréw i bada (rodzaj i czstotliwosé, pobieranie probek, legalizacja i sprawdzanie
urzadzer itp.) prowadzonych podczas dostaw materialdw, wayhania mieszanek i wykonywania
poszczegolnych elementow robat,

— sposob pogpowania z materiatami i robotami nie odpowiadgmi wymaganiom.

6.2. Zasady kontroli jakdéci rob6t

Celem kontroli robo6t &dzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykoeami aby osigna¢ zatazona
jakos¢ kontroli. Wykonawca jest odpowiedzialny za pekontrole rob6t i jaké& materiatdw. Wykonawca
zapewni odpowiedni system kontroli, askapc personel, laboratorium, sptz zaopatrzenie i wszystkie
urzadzenia niezkdne do pobierania prébek i badmateriatdw oraz robét. Przed zatwierdzenie systkamtroli
Inzynier maze zaadaé od Wykonawcy przeprowadzenia badw celu zademonstrowaniage poziom ich
wykonania jest zadowalgy. Wykonawca &dzie przeprowadZapomiary i badania materialtéw oraz robét z
czestotliwoscia zapewniajca Stwierdzenie,ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi w
dokumentacji projektowej i ST. Minimalne wymagania do zakresu bada ich czstotliwos¢ sa okreslone w
ST, normach i wytycznych. W przypadku gdy nie ziystane tam okréone, Irzynier ustali, jaki zakres kontroli
jest konieczny, aby zapewniwykonanie rob6t zgodnie z umaw Wykonawca dostarczy ignierowi
swiadectwa, ze wszystkie stosowane wydzenia i sprgt badawczy posiadgjwazna legalizacg, zostaty
prawidtowo wykalibrowane i odpowiadajvymaganiom norm okgtajacych procedury bada Inzynier kedzie
mie¢ nieograniczony dogb do pomieszczelaboratoryjnych w celu ich inspekcji. Aynier bedzie przekazywa
Wykonawcy pisemne informacje o jakichkolwiek niedgmnieciach dotycacych uradzer laboratoryjnych,
sprztu, zaopatrzenia laboratorium, pracy personelurgiod badawczych. 2l niedociagniecia te feda tak
powane,ze mog wptyna¢ ujemnie na wyniki bada Inzynier natychmiast wstrzymazycie do robét badanych
materiatéw i dopgci je do wycia dopiero wtedy, gdy niedagjniccia w pracy laboratorium Wykonawcy
zostam usungte i stwierdzona zostanie odpowiednia jgkdych materiatow. Wszystkie koszty zwmane z
organizowaniem prowadzeniem badaateriatow ponosi Wykonawca.

6.3. Pobieranie probek

Probki keda pobierane losowo. Zaleca; stosowanie statystycznych metod pobierania prodgdetych na
zasadzie,ze wszystkie jednostkowe elementy produkcji mdgy¢ z jednakowym prawdopodolistwem
wytypowane do bada Inzynier kedzie mi€ zapewnion mazliwo$é udziatu w pobieraniu probek. Na zlecenie
Inzyniera Wykonawca duizie przeprowadzadodatkowe badania tych materiatéw, ktére hudztpliwosci, co
do jakdci, o ile kwestionowane materiaty nie zostamzez Wykonawe usungte lub ulepszone z wlasnej woli.
Koszty tych dodatkowych bafigokrywa Wykonawca tylko w przypadku stwierdzengieuek; w przeciwnym
wypadku koszty te pokrywa Zamawiay. Pojemniki do pobierania prébekda dostarczone przez Wykonagvc
i zatwierdzone przez #yniera. Prébki dostarczone przez Wykonawo badéa wykonywanych przez kyniera
beda odpowiednio opisane i oznakowane, w spos6b za&wepy przez layniera.

6.4. Badania i pomiary
Wszystkie badania i pomiaryetla przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W @dip,mgdy
normy nie obejmuj jakiegokolwiek badania wymaganego w ST, stosomazna wytyczne krajowe, albo inne
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procedury, zaakceptowane przezzyimiera. Przed przygpieniem do pomiaréw lub batia Wykonawca
powiadomi Irkyniera o rodzaju, miejscu

i terminie pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomitub badania, Wykonawca przedstawi néanpé ich
wyniki do akceptacji Inyniera.

6.5. Raporty z bada

Wykonawca kdzie przekazywa Inzynierowi kopie raportow z wynikami bafigak najszybciej, nie
pézniej jednak nt w terminie okrélonym w programie zapewnienia jakd Wyniki bada (kopie) kda
przekazywane tkynierowi na formularzach wedtug dostarczonego przego wzoru lub innych, przez niego
zaaprobowanych.

6.6. Badania prowadzone przez lzyniera

Dla celéw kontroli jakéci i zatwierdzenia, liynier uprawniony jest do dokonania kontroli, pobkiga
probek i badania materiatéw arodta ich wytwarzania i zapewniona mgdzie wszelka potrzebna do tego
pomoc ze strony Wykonawcy i producenta materiatbuzynier, po uprzedniej weryfikacji systemu kontroli
robét prowadzonego przez Wykonawdedzie ocenia zgodndé materiatdw i rob6t z wymaganiami ST na
podstawie wynikow badadostarczonych przez Wykonagvclnzynier maze pobierd probki materiatow i
prowadzé¢ badania niezaimie od Wykonawcy, na swdj koszt.zé# wyniki tych bada wykaza, ze raporty
Wykonawcy g niewiarygodne, to lkynier poleci Wykonawcy lub zleci niezaleemu laboratorium
przeprowadzenie powtdrnych lub dodatkowych ldaddbo oprze si wytacznie na wltasnych badaniach przy
ocenie zgodniei materiatdw i robét z dokumentacprojektova i ST. W takim przypadku catkowite koszty
powtornych lub dodatkowych batlapobierania prébek poniesione zostpnzez Wykonawag

6.7. Certyfikaty i deklaracje

Inzynier maze dopyci¢ do wycia tylko te materialy, ktore posiadaj
Certyfikat na znak bezpiecrstwa wykazuicy, ze zapewniono zgod&é z kryteriami technicznymi
okreslonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat techmych oraz witéciwych przepiséw i dokumentéw
technicznych, deklaragggodndci lub certyfikat zgodnéci z Polslg Norma lub
Aprobat, techniczi, w przypadku wyrobéw, dla ktérych nie ustanowidPaolskiej Normy, jeeli nie s objete
certyfikacp okreslona w pkt 1 i ktére spetniajwymogi ST.
W przypadku materiatéw, dla ktérych ww. dokumentyveymagane przez ST, kda partia dostarczona do
robét kgdzie posiadéa te dokumenty, okéajace w sposob jednoznaczny jej cechy. Produkty pratome
musz posiadd ww. dokumenty wydane przez producenta, a w razigzpby poparte wynikami badla
wykonanych przez niego. Kopie wynikéw tych badbeda dostarczone przez Wykonagvdnzynierowi.
Jakiekolwiek materiaty, ktore nie spetridaych wymaga beda odrzucone.

6.8. Dokumenty budowy
6.8.1. Dziennik budowy

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawnyrovgazujacym Zamawiajcego i Wykonawe
w okresie od przekazania Wykonawcy placu budowykadieca okresu gwarancyjnego. Odpowiedzidtnaa
prowadzenie dziennika budowy zgodnie z okawjacymi przepisami spoczywa na Wykonawcy. Zapisy w
dzienniku lgda dokonywane na bigco i beda dotyczy przebiegu roboét, stanu bezpietgiva ludzi i mienia
oraz technicznej i gospodarczej strony budowyzdazapis w dzienniku budowyetizie opatrzony datjego
dokonania, podpisem osoby, ktéra dokonata zapispodaniem jej imienia i nazwiska oraz stanowiska
stuzbowego. Zapisy dxla czytelne, dokonane trwatechnilky, w porzidku chronologicznym, bezgednio jeden
pod drugim, bez przerw. Zgzone do dziennika budowy protokoty i inne dokumdwida oznaczone kolejnym
numerem zalcznika i opatrzone dai podpisem kierownika budowy i zgniera.
Do dziennika budowy naty wpisywa w szczegoIngci:
- dat przekazania Wykonawcy placu budowy,
— dat przekazania przez Zamawieggo dokumentacji projektowej,
— uzgodnienie przez iyniera programu zapewnienia jakoi harmonograméw robot,
— terminy rozpocecia i zaka@czenia poszczegoélnych elementéw robat,
— przebieg robot, trudrai i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyegyrzerw w robotach,
— uwagi i polecenia lzyniera,
- daty zarzdzenia wstrzymania robét, z podaniem powodu,
- zgloszenia i daty odbiorow robot zanik@ych, ulegajcych zakryciu, cgsciowych i kaacowych odbiorow

robot,
- wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,
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- stan pogody i temperatumpowietrza w okresie wykonywania robot podlegggh ograniczeniom lub
wymaganiom szczeg6lnym w zygku z warunkami klimatycznymi, zgod§torzeczywistych warunkow
geotechnicznych z ich opisem w dokumentacji prajes,

— dane dotycace czynnéci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przed trakcie wykonywania
robot,

— dane dotycace sposobu wykonania zabezpieczenia robot,

— dane dotyczce jakdci materiatéw, pobierania prébek oraz wyniki praepadzonych badaz podaniem,
kto je przeprowadzat,

— wyniki préb poszczegdlnych elementéw budowli z padm, kto je przeprowadzat,

— inne istotne informacje o przebiegu robaot.

Propozycje, uwagi i wyjamienia Wykonawcy, wpisane do dziennika budowgabprzediaone Irzynierowi do

ustosunkowania &i Decyzje Iyniera wpisane do dziennika budowy Wykonawca pagdeig zaznaczeniem

ich przygcia lub zagciem stanowiska. Wpis projektanta do dziennika bwdoobliguje Inzyniera do
ustosunkowania &i Projektant nie jest strarkontraktu i nie ma uprawnedo wydawania polegeWykonawcy
robot

6.8.2. Kskga obmiaru

Ksiega obmiaru stanowi dokument pozwataj na rozliczenie faktycznego pesti kazdego z elementéw
robét. Obmiary wykonanych robét przeprowadza wi jednostkach przgfych w kosztorysie ofertowym i
wpisuje do ksigi obmiaru.

6.8.3. Dokumenty laboratoryjne

Dzienniki laboratoryjne, atesty materiatlow, orzetdaeo jakdci materialdw, recepty robocze i kontrolne
wyniki badaa Wykonawcy i Zamawiajcego powinny b§ gromadzone w formie uzgodnionej w programie
zapewnienia jakai. Winny by udosgpnione na kade zyczenie Zamawiaego.

6.8.4. Pozostate dokumenty budowy
Do dokumentéw budowy zaliczassbprdocz wymienionych w pkt. (1) — (3), ngstijace dokumenty:
— pozwolenie na realizaggadania budowlanego,
— protokoty przekazania placu budowy,
— umowy cywilno — prawne z osobami trzecimi i inneawmy cywilno — prawne,
- protokoty odbioru robét,
— protokoly z narad i ustate
- korespondenejna budowie.

6.8.5 Przechowywanie dokumentéw budowy

Dokumenty budowy d&da przechowywane na placu budowy w miejscu odpowiedrdbezpieczonym.
Zaginikcie ktéregokolwiek z dokumentéw budowy spowodujgojenatychmiastowe odtworzenie w formie
przewidzianej prawem. Wszelkie dokumenty budowylabzawsze dogpne dla liyniera i przedstawiane do
wgladu nazyczenie Zamawiagego.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Obmiar robot bdzie okréla¢ faktyczny zakres wykonywanych rob6t zgodnie z dokntacy projektowy
w jednostkach ustalonych w kosztorysie ofertowy8iTi Obmiaru robét dokonuje Wykonawca po pisemnym
powiadomieniu layniera o zakresie obmierzanych robo6t i terminie @om co najmniej na 3 dni przed tym
terminem. Obmiar gotowych robd¢drie przeprowadzony z ¢ztcicia wymagam do celu miesicznej ptatnéci
na rzecz Wykonawcy lub w innym czasie aghoeym w kontrakcie lub oczekiwanym przez Wykonawc
Inzyniera. Obmiar odbywa &iw obecndéci Inzyniera i wymaga jego akceptacji. Wyniki obmiaru pomy by
wpisane do Ksigi Obmiardw.

7.2. Zasady okrdlania ilosci rob6t i materiatéw

Dlugosci i odlegtaci pomigdzy wyszczegdlnionymi punktami skrajnymida obmierzone poziomo wzdiu
linii osiowej. J&li ST witasciwe dla danych robét nie wymagaiego inaczej, okjosci bgda wyliczone w m3
jako dluga¢ pomnaona przezsredni przekroj. lléci, ktére mag by¢ obmierzone wagowo,eda wazone w
tonach lub kilogramach zgodnie z wymaganiami ST.
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7.3. Urzadzenia i sprat pomiarowy

Wszystkie urzdzenia i sprgt pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru rob6t musg zaakceptowane
przez lrzyniera. Uradzenia i sprgt pomiarowy zostandostarczone przez Wykonagvdezeli urzadzenia te lub
sprzt wymagaj bada atestujcych to Wykonawca powinien posiadaazne swiadectwa legalizacji. Wszystkie
urzadzenia pomiarowe mugay¢ przez Wykonawg utrzymywane w dobrym stanie, w catym okresie tiaan
robot.

7.4. Wagi i zasady waenia

Wykonawca dostarczy i zainstaluje anizenia wagowe odpowiad@e odnénym wymaganiom ST.
Bedzie utrzymywd to wyposaenie zapewniat w sposob aigly zachowanie dokladdoi wg norm
zatwierdzonych przez myniera.

7.5. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary kgda przeprowadzone przed gziowym lub kaicowym odbiorem odcinkéw robét, a takw
przypadku wysipowania dhiszej przerwy w robotach. Obmiar rob6t zaniksch przeprowadza esiw czasie
ich wykonywania. Obmiar robét podlegaych zakryciu przeprowadzaesprzed ich zakryciem. Roboty
pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obliczengdabwykonane w sposéb zrozumiaty i jednoznaczny.
Wymiary skomplikowanych powierzchni lub @bjsci beda uzupetnione odpowiednimi szkicami
umieszczonymi na karcie kgi obmiaru. W razie braku miejsca szkice mpogy¢ dolaczone w formie
oddzielnego zatznika do ksigi obmiaru, ktérego wzér zostanie uzgodniony ztrierem.

8. ODBIOR ROBOT
W zaleznosci od ustalé odpowiednich ST, roboty podlegajastpujacym etapom odbioru:
- odbiorowi rob6t zanikagych i ulegajcych zakryciu,
— odbiorowi czsciowemu,
- odbiorowi kaixcowemu,
— odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.1. Odbiér rob6t zanikajacych i ulegapcych zakryciu

Odbidr robot zanikagych i ulegajcych zakryciu polega na finalnej oceniesdoi jakosci wykonanych
robét, ktére w dalszym procesie realizacji ulegrakryciu. Odbiér rob6t zanikgych i ulegagcych zakryciu
bedzie dokonany w czasie umiwiajacym wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bemdwaania
ogodlnego pospu robdt. Odbioru robdt dokonuje Zynier. Gotowd¢ danej czsci rob6t do odbioru zgtasza
Wykonawca wpisem do dziennika budowy i jednoczesipgwiadomieniem layniera. Odbiér powinien Ly
przeprowadzony niezwtocznie, niezmiej jednak ni w ciagu 3 dni od daty zgloszenia wpisem do dziennika
budowy i powiadomienia o tym fakciedyniera. Jakéc i ilos¢ rob6t ulegajcych zakryciu ocenia kynier na
podstawie dokumentéw zawiegaych komplet wynikdéw badalaboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone
pomiary, w konfrontacji laboratoryjnych dokumentapjojektovs, ST i uprzednimi ustaleniami.

8.2. Odbidr czsciowy
Odbiér czsciowy polega na ocenie Hoi i jakosci wykonywanych cgsci robét. Odbioru cgciowego
robét dokonuje siwg zasad jak przy odbiorze tawym robét. Odbioru rob6t dokonujezimier.

8.3. Odbiér koncowy robot

Zasady odbioru kitowego robot: Odbior kwowy polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykoaa
rob6t w odniesieniu do ich i$oi, jakdsci i wartcsci. Catkowite zakaczenie robdt oraz gotowé do odbioru
koncowego powinna hy stwierdzona przez Wykonawcwpisem do dziennika budowy, z bezzwlocznym
powiadomieniem na finie Inzyniera. Odbiér kacowy robét nasipi w terminie ustalonym w warunkach
kontraktu, licac od dnia potwierdzenia przezzymiera zakaczenia rob6t i kompletrdgi oraz prawidtowsci
operatu kolaudacyjnego. Odbioru rkowego rob6t dokona komisja wyznaczona przez Zaajaveigo w
obecndci Inzyniera i Wykonawcy. Komisja odbietgja roboty dokona ich oceny jalcdowej na podstawie
przedtzonych dokumentéw, wynikéw bada pomiaréw, ocenie wizualnej oraz zgodoiowykonania robét z
dokumentacj projektowa i ST. W toku odbioru kicowego rob6t komisja zapozna & realizaci ustalé
przyjetych w trakcie odbiorow robot zanikajych i ulegajcych zakryciu, zwlaszcza w zakresie wykonania
robot uzupetiajcych i robot poprawkowych. W przypadkach niewykdaanwyznaczonych robét
poprawkowych lub robét uzupelnigych w warstwiescieralnej lub robotach wyk@zeniowych, komisja
przerwie swoje czynrigi i ustali nowy termin odbioru ostatecznego. Wypiadku stwierdzenia przez komisj
ze jaka¢ wykonywanych rob6t w poszczegdlnych asortymentaddznacznie odbiega od wymaganej
dokumentacj projektowy i ST z uwzgtdnianiem tolerancji i nie ma wkszego wptywu na bezpieazswo
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ruchu, komisja dokona pafren, oceniagc pomniejszom wartds¢ wykonywanych robdt w stosunku do
wymaga przyjetych w dokumentach umowy.

8.3.1. Dokumenty do odbioru kaicowego
Podstawowym dokumentem do dokonania odbiortickaego roboét jest protokét odbioru depwego

robét sporadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawsago. Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest

zobowhzany przygotowanastpujace dokumenty:

— dokumentagj projektowa podstawow z naniesionymi zmianami oraz dodatkgyesli zostata sporgdzona
w trakcie realizacji umowy,

- szczegotowe specyfikacje techniczne (podstawoweokumentéw umowy i ew. uzupetnige lub
zamienne),

— recepty i ustalenia technologiczne,

— dzienniki budowy i rejestry obmiaréw (oryginaty),

- wyniki pomiaréw kontrolnych oraz bafldaoznaczé laboratoryjnych zgodnie z ST,

— deklaracje zgodnigi lub certyfikaty zgodnéci wbudowanych materiatéw zgodnie z ST,

— opinie technologicza sporadzom na podstawie wszystkich wynikéw badiapomiaréw zaiczonych do -
dokumentéw odbioru, wykonanych zgodnie z ST,

— rysunki (dokumentacje) na wykonanie robd6t towarzggeh (itp. na przelzenie linii telefonicznej,
energetycznej, gazowejswietlenia itp.) oraz protokoty odbioru i przekazartych robét wiécicielom
urzadzen,

- geodezyjna inwentaryzacpowykonawcz robot i sieci uzbrojenia terenu,

- kopi¢ mapy zasadniczej powstatej w wyniku geodezyjnegintaryzacji powykonawczej.

W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzdem przygotowania dokumentacyjnego niddbgotowe do
odbioru ostatecznego, komisja w porozumieniu z Whglkeey wyznaczy ponowny termin odbioru ostatecznego
robét. Wszystkie zanrlzone przez komigjroboty poprawkowe lub uzupetnige keda zestawione wg wzoru
ustalonego przez Zamawiaggo. Termin wykonania rob6t poprawkowych i robaupetniajcych wyznaczy
komisja.

8.4. Odbiér pogwarancyjny

Odbiér pogwarancyjny polega na ocenie wykonanydidtrawizanych z usurciem wad stwierdzonych
przy odbiorze kacowym i zaistnialych w okresie gwarancyjnym. Odbglmgwarancyjny &dzie dokonany na
podstawie oceny wizualnej obiektu z uwgifiieniem zasad opisanych w punkcie 8.4 ,Odbiortestny robot”.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ustalenia ogélne
Podstaw pfatnaci jest cena jednostkowa, skalkulowana przez Wykanaza jednost§ obmiarowi
ustalon, dla danej pozycji kosztorysu. Dla pozycji koszsmwych wycenionych ryczattowo podstaptatngci
jest warté¢ (kwota) podana przez Wykonagvav danej pozycji kosztorysu. Cena jednostkowa luiotl
ryczattowa pozycji kosztorysowegthizie uwzgédniat wszystkie czynnéci, wymagania i badania sktadeg sé
na jej wykonanie, okéone dla tej roboty w ST i dokumentacji projektow€eny jednostkowe lub kwoty
ryczattowe lgda obejmowa:
- robocizrg bezpdredni wraz z towarzysgymi kosztami,
- wartas¢ zwytych materiatow wraz z kosztami zakupu, magazymoayeewentualnych ubytkéw i transportu
na teren budowy,
- wartcs¢ pracy sprztu wraz z kosztami,
- Kkoszty pdrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,
— podatki obliczone wraz z oboaviujacymi przepisami.
Do cen jednostkowych nie nalewlicza¢ podatku VAT.

9.2. Warunki umowy i wymagania ogélne D-00.00.00
Koszt dostosowania ssido wymaga warunkéw umowy i wymagaogolnych zawartych w D-00.00.00
obejmuje wszystkie warunki oléglene w ww. dokumentach, a nie wyszczegdlnione wtaysie.

9.3. Organizacja ruchu
Koszt organizacji ruchu obejmuje:

— ustawienie tymczasowego oznakowania zgodnie z kimgje organizacji ruchu dostarczonym przez
Zamawiajcego,

- opfaty/dzierawy terenu,

— przygotowanie terenu,

-str.11-



Remont drogi w miejscovti Markotéw Maty

— konstrukcje tymczasowego nawierzchni, ramp, chasmjkkraweznikow, barier, oznakowai drenau,
tymczasowa przebudowa gdzer obcych.

Koszt utrzymania organizacji ruchu obejmuje:

— oczyszczanie, przestawienie, przykrycie i usciei tymczasowych oznakowaionowych,

— trzymanie ptynnéci ruchu publicznego.
Koszt likwidacji organizacji ruchu obejmuje:

— usunkcie wbudowanych materiatéw i oznakowania,

— doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

- Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowlane (D2Nr 89, poz. 414 z ghiejszymi zmianami).

— Zarzmdzenie Ministra Infrastruktury z dnia 19 listopd@01 r. w sprawie dziennika budowy, maonta
rozbiérki oraz tablicy informacyjnej (Dz. U. Nr 138oz. 1555).

— Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. o drogach publidziiipz. U. Nr 14, poz. 60 z pdiejszymi zmianami).

— Ustawa z dnia 16 kwietnia 2004 r. o wyrobach budowth (Dz. U. Nr 92, poz. 881)

- Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 11 sierpn@02ar. w sprawie sposobéw deklarowania

zgodndci wyrobdw budowlanych oraz sposobu znakowaniaiwkiem budowlanym (Dz. U. Nr. 198 poz.

2041)

Projekt Budowlany oraz Przedmiar Rob6t na przetimaie zaméwienie.
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D-01.01.01
ODTWORZENIE TRASY | PUNKTOW WYSOKGQCIOWYCH

1. WSTEP
1.1.Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji techniczngj wymagania dotycce wykonania i odbioru roboét
zwigzanych z odtworzeniem trasy drogowej i jej punktéywsokaciowych dla dokumentacji projektowej na
zadanie,Remont drogi w miejscowaci Markotow Maty”

1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja techniczna stanowi dokument przetaygidwntraktowy przy zlecaniu i realizacji robot na
zadaniu wymienionym w punkcie 1.1.

1.3. Zakres rob6t obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia robét asanych z czynniziami
majacymi na celu odtworzenie w terenie przebiegu tdegowej (chodnika) oraz obskugeodezyjna realizacji
zadania.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Punkty gtéwne trasy punkty zatamania osi trasy, punkty kierunkowe gragatkowy i koncowy punkt
trasy.

1.4.2. Pozostale oki&enia podstawoweaszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w DM.00.00.00. ,Wymagania oggl.

1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot
Ogolne wymagania dotygeze rob6t podano w DM.00.00.00. ,Wymagania ogolne”.

2. MATERIALY

Do utrwalenia punktow gtéwnych trasy najestosowd pale drewniane z gwdziem lub petem stalowym,
stupki betonowe albo rury metalowe o dtdgiookoto 0,50 metra. Pale drewniane umieszczonea gpania
robét ziemnych, wasiedztwie punktéw zatamania trasy, powinny érfieednic: od 0,15 do 0,20 m i dtugé od
1,5 do 1,7 m. Do stabilizacji pozostatych punktéalesy stosowad paliki drewniangrednicy od 0,05 do 0,08 m
i diugosci okoto 0,30 m, a dla punktéw utrwalanych w isimdej nawierzchni bolce stalowgeednicy 5 mm i
diugcéci od 0,04 do 0,05 m. Jako repery roboczezmaowykorzysta punkty state na stabilnych budowlach
wzdiuz trasy.

3. SPRZET
3.1. Ogdélne wymagania dotycgce spratu

Uzywany sprzt powinien by zgodny z ofett Wykonawcy, PZJ i warunkami olkdlenymi w DM.00.00.00.
~Wymagania ogélne”.

3.2. Sprat pomiarowy

Do odtworzenia sytuacyjnego trasy i punktow wysakmwych naley stosowd nastpujacy sprzt:

— teodolity lub tachimetry,

- niwelatory,

- dalmierze,

- tyczki, taty, tamy stalowe, szpilki.

Sprzt stosowany do odtworzenia trasy drogowej i jej kidw wysokdciowych powinien gwarantowa
uzyskanie wymaganej doktadimd pomiaru, tzn. instrumenty geodezyjne powinny lzyektyfikowane oraz
posiadé wymagane przepisami szczegdlnyswiadectwa legalizaciji.

4. TRANSPORT
Ogblne wymagania dotygee transportu podano w ST DM.00.00.00. ,Wymagamjélre”. Specyfikacja
techniczna D.01.01.01.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robot
Ogolne zasady wykonania robét podano w DM.00.0Q\¥magania ogoélne”.
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5.2. Zasady wykonywania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinny byvykonane zgodnie z oboyzdujacymi Instrukcjami GUGIK (od 1 do 7). W
oparciu 0 materiaty dostarczone przez Zamawggo, Wykonawca powinien przeprowadabliczenia i
pomiary geodezyjne niegbne do szczegdtowego wytyczenia robét. Prace pompowinny by wykonane
przez osoby posiadgie odpowiednie kwalifikacje i uprawnienia. Wykonavgowinien natychmiast
poinformowa Inzyniera o wszelkich ktach wykrytych w wytyczeniu punktéw gtéwnych tragjub) reperéw
roboczych. Bédy te powinny by usunete na koszt Zamawiagego. Wykonawca powinien sprawézizy
rzedne terenu oké&one w dokumentacji projektowejaszgodne z rzeczywistymi ¢dnymi terenu. Jeeli
Wykonawca stwierdzize rzeczywiste rgdne terenu istotnie #ig sig od rzdnych okrélonych w dokumentaciji
projektowej, to powinien powiadotb tym Inzyniera. Uksztattowanie terenu w takim rejonie nisvinno by
zmieniane przed pogjiem odpowiedniej decyzji przez Ayniera. Wszystkie roboty dodatkowe, wynikeg z
réznic rzednych terenu podanych w dokumentacji projektowegednych rzeczywistych, akceptowane przez
Inzyniera, zostapnwykonane na koszt Zamawiaggo. Zaniechanie powiadomieniayniera oznaczaze roboty
dodatkowe w takim przypadku okga Wykonawe. Wszystkie roboty, ktére bazupa pomiarach Wykonawcy,
nie mog by¢ rozpoczte przed zaakceptowaniem wynikow pomiaréw przegniera. Punkty wierzchotkowe,
punkty gtéwne trasy i punkty goednie osi trasy mugzby¢ zaopatrzone w oznaczenia oltagace w sposéb
wyrazny i jednoznaczny charakterystyk potozenie tych punktéw. Forma i wzor tych oznatzmwinny by
zaakceptowane przezzymiera. Wykonawca jest odpowiedzialny za ockraszystkich punktéw pomiarowych
i ich oznaczé w czasie trwania rob6t. dei znaki pomiarowe przekazane przez Zamawejo zostan
zniszczone przez Wykonawéwiadomie lub wskutek zaniedbania, a ich odtworzé¢eée konieczne do dalszego
prowadzenia robét, to zostamne odtworzone na koszt Wykonawcy. Wszystkie pwd@sprace pomiarowe
konieczne dla prawidtowej realizacji robot nalelo obowizkdw Wykonawcy.

5.3. Sprawdzenie wyznaczenia punktow gtéwnych osasy i punktéw wysokasciowych

Zamawiajicy powinien zatay¢ robocze punkty wysokeiowe (repery robocze) wzdhosi trasy drogowej,
a take przy kadym obiekcie iaynierskim. Maksymalna odlegté miedzy reperami roboczymi wzdturasy
drogowej w terenie ptaskim powinna wyn®800 metréw, natomiast w terenie falistym i gérskiowinna by
odpowiednio zmniejszona, zatée od jego konfiguracji. Repery robocze ngleatazy¢ poza granicami robét
zwiagzanych z wykonaniem trasy drogowej i obiektow tayamcych. Jako repery robocze pma wykorzystéa
punkty state na stabilnych, istrieych budowlach wzdiutrasy drogowej. O ile brak takich punktéw, repery
robocze nalgy zatazy¢ w postaci stupkdéw betonowych lub grubych ksztatiddw stalowych, osadzonych w
gruncie w spos6b wykluczajy osiadanie, zaakceptowany przezyimera. Repery robocze powinny dy
wyposaone w dodatkowe oznaczenia, zawigcaj wyr&ne i jednoznaczne oldlenie nazwy reperu i jego
rzednej.

5.4. Odtworzenie osi trasy

Tyczenie osi trasy natg wykona w oparciu o dokumentagcjprojektowy oraz inne dane geodezyjne
przekazane przez Zamawdeggo, przy wykorzystaniu sieci poligonizacji ngawowej albo innej osnowy
geodezyjnej, okrdonej w dokumentacji projektowej.§Qrasy powinna b§wyznaczona w punktach gtéwnych i
w punktach pérednich w odlegtéci zaleznej od charakterystyki terenu i uksztattowaniaytrdscz nie rzadziej
niz co 50 metréw. Dopuszczalne odchylenie sytuacyjytyezonej osi trasy w stosunku do dokumentacji
projektowej nie mee by wieksze nk 5 cm. Rzdne niwelety punktdéw osi trasy naje wyznaczy z
doktadndcia do 1 cm w stosunku dogdnych niwelety okrdonych w dokumentacji projektowej.

5.5. Wyznaczenie przekrojow poprzecznych

Wyznaczenie przekrojow poprzecznych obejmuje wyzeae krawdzi nasypéw i wykopow na
powierzchni terenu (okéenie granicy robdt), zgodnie z dokumengagprojektows oraz w miejscach
wymagajcych uzupetnienia dla poprawnego przeprowadzenigtro w miejscach zaakceptowanych przez
Inzyniera. Do wyznaczania kradzi nasypéw i wykopow naky stosowd dobrze widoczne paliki lub wiechy.
Wiechy naley stosowdé w przypadku nasypéw o wysod@ przekraczajcej 1 metr oraz wykopow ghbszych
niz 1 metr. Odlegté¢ miedzy palikami lub wiechami natg dostosowa do uksztattowania terenu oraz geometrii
trasy drogowej. Odlegké ta co najmniej powinna odpowiadadstpowi kolejnych przekrojow poprzecznych.
Profilowanie przekrojéw poprzecznych musi utiiwia¢ wykonanie nasypow i wykopéw o ksztalcie zgodnym z
dokumentagj projektow.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w DM.00.00.00. ,Wymagania ogoéln€bntrolg jakosci prac
pomiarowych polega na sprawdzeniu ich wykonaniadmngz wymogami i dokladgciami wymienionymi w
punkcie 5.
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7. OBMIAR ROBOT
Jednostl obmiarows jest km (kilometr) odtworzonej w terenie sytuadgjni wysokdciowo oraz
zastabilizowanej trasy.

8. ODBIOR ROBOT

Ogollne zasady odbioru rob6t podano w DM.00.00.00ymagania ogolne”. Odbiér robét zeanych z
odtworzeniem trasy w terenie ngstje na podstawie szkicow i dziennikbw pomiaréw dgayjnych lub
protokétu z kontroli geodezyjnej, ktére Wykonawaaegaktada laynierowi.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
Ogodlne ustalenia dotygze podstawy ptatriei podano w DM.00.00.00. ,Wymagania ogolne”. Pisiciza

kilometr (km) odtworzenia trasy i wyznaczenia puvkiwysokdgciowych.

Cena jednostkowa obejmuje:

- wyznaczenie punktéw gtéwnych osi trasy i punktowsokgiciowych,

— uzupeienie osi trasy dodatkowymi punktami,

- wyznaczenie dodatkowych punktéw wysékiowych,

— wyznaczenie przekrojéw poprzecznych z ewentualnytyezeniem dodatkowych przekrojéw,

— zastabilizowanie punktéw w sposéb trwaly, ochroola przed zniszczeniem i oznakowanie ulatydej
odszukanie i ewentualne odtworzenie,

- zabezpieczenie wyznaczonych punktow i reperéw w il odtworzenia,

- w razie potrzeby odtworzenie i ustalenie zniszczbnlb uszkodzonych punktéw osnowy geodezyjnej i

ustalenie ich wspotezinych, hcznie z ich zgtoszeniem do fswowego Zasobu Geodezyjnego.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

- Instrukcja techniczna 0-1. Ogolne zasady wykonya@mac geodezyjnych.

- Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga itwegsGUGIK, Warszawa 1979.
- Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowa poajdaUGiK 1978.

- Instrukcja techniczna G-2. Wysalaowa osnowa geodezyjna, GUGIK 1983.

- Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne i ekgsciowe, GUGIK 1979.

- Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne GBJ1983.

- Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjne, GUI83.
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D-01.02.04.
ROZBIORKA ELEMENTOW KONSTRUKCYJNYCH DROG

1. WSTEP

1.1.Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej XSk wymagania dotyece wykonania i odbioru robét
zwiazanych z rozbiork elementéw drég w ramach realizacji zadapRemont drogi w miejscowaci
Markotow Maty”

1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja techniczna stanowi dokument przetaygidwntraktowy przy zlecaniu i realizacji robot na
zadaniu wymienionym w punkcie 1.1.

1.3. Zakres rob6t obgtych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia rob6t zaganych z:
— frezowaniem nawierzchni bitumicznej

1.4. Okreslenia podstawowe
Stosowane okgtenia podstawoweaszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz z
definicjami podanymi w ST D-M-00.00.00 ,Wymaganigaine” pkt 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotycice roboét
Ogolne wymagania dotygeze rob6t podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbpie 1.5.

2. MATERIALY
2.1. Ogolne wymagania dotycce materiatow

Og6lne wymagania dotygze materiatdw, ich pozyskiwania i skladowania, pude ST D-M-00.00.00
+~Wymagania ogoélne” pkt 2.

3. SPRZAT
3.1. Ogdélne wymagania dotyce sprztu
Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” Bkt

3.2. Sprzt do rozbiorki

Do wykonania robét zwzanych z rozbiérk elementéw drog mie by wykorzystany sprg podany
ponizej, lub inny zaakceptowany przezzymiera: tadowarki,zurawie samochodowe, samochodyzarowe,
mioty pneumatyczne, pity mechaniczne, frezarki rmazchni, koparki.

4. TRANSPORT
4.1. Ogélne wymagania dotycgce transportu
Og6lne wymagania dotygee transportu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagagalioe” pkt 4.

4.2. Transport materiatéw z rozbiorki
Materiat z rozbiorki mena przewoz dowolnymsrodkiem transportu.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogdlne zasady wykonania robot
Ogolne zasady wykonania robét podano w ST D-M-00@QWymagania ogoélne” pkt 5.

5.2. Wykonanie robo6t rozbidérkowych

Roboty rozbiérkowe elementéw drég obejmujsunecie z terenu budowy wszystkich elementow
wymienionych w pkt 1.3, zgodnie z dokumensagrojektova, ST lub wskazanych przez Zyniera. Jéli
dokumentacja projektowa nie zawiera dokumentagjveintaryzacyjnej lub/i rozbiérkowej, tgnier maze
polect Wykonawcy sporadzenie takiej dokumentacji, w ktorej zostanie ékmy przewidziany odzysk
materiatow. Roboty rozbiérkowe moa wykonyw#& mechanicznie lubecznie w sposob okéony w ST lub
przez Ireyniera.

W przypadku usuwania warstw nawierzchni z zastosiema frezarek drogowych, nalespeiné warunki
okreslone w ST D-05.03.11 ,Recykling”.

-str.16-



Remont drogi w miejscovti Markotéw Maty

Wszystkie elementy mitiwe do powtdrnego wykorzystania powinny doyisuwane bez powodowania
zbednych uszkodze O ile uzyskane elementy nie gta@je wiasndcia Wykonawcy, powinien on przewié je
na miejsce okrdone w ST lub wskazane przezjmiera.

Elementy i materiaty, ktére zgodnie z ST stsig wlasndcia Wykonawcy, powinny b§ usungte z terenu
budowy. Doty (wykopy) powstate po rozhiérce elendamtdrog znajdujce sé w miejscach, gdzie zgodnie
z dokumentag@j projektov beda wykonane wykopy drogowe, powinny dyymczasowo zabezpieczone.
W szczegélnéci nalery zapobiec gromadzeniwesiv nich wody opadowe).

Doty w miejscach, gdzie nie przewiduje siykonania wykopéw drogowych nakewypenic, warstwami,
odpowiednim gruntem do poziomu otaczago terenu i zagci¢ zgodnie z wymaganiami oldlenymi w
ST D-02.00.01 ,Roboty ziemne”.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogdlne zasady kontroli jakéci robét
Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdIplet 6.

6.2. Kontrola jakosci robot rozbiérkowych

Kontrola jakdci robot polega na wizualnej ocenie komplétriavykonanych robét rozbiérkowych oraz
sprawdzeniu stopnia uszkodzenia elementéw przeangzh do powtérnego wykorzystania. Zsgczenie
gruntu wypetniaicego ewentualne doty po usetyich elementach nawierzchni powinno spetriapowiednie
wymagania okrdone w ST D-02.00.00 ,Roboty ziemne”.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogllne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru robot podano w ST D-M-00@\W@ymagania ogolne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostl obmiarows rob6t zwazanych z rozbiérk elementéw drég jest:
- dla frezowania nawierzchni bitumicznej 2 metr kwadratowy).

8. ODBIOR ROBOT
Ogoblne zasady odbioru rob6t podano w ST D-M-00.0QWymagania ogélne” pkt 8.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogodlne ustalenia dotycce podstawy ptatndci
Ogodlne ustalenia dotygee podstawy ptatroi podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoélne” pkt

9.2. Cena jednostki obmiarowej
Jednostl obmiarows rob6t zwhzanych z rozbiérk elementéw drég i ogrodagest:
- dla frezowania nawierzchni bitumicznej 2 fmetr kwadratowy).

11. PRZEPISY ZWIAZANE

11.1 Normy

— PN-D-95017 Surowiec drzewny. Drewno tartaczne tglas

- PN-D-96000 Tarcica iglasta og6lnego przeznaczenia.

- PN-D-96002 Tarcicadtiasta og6lnego przeznaczenia.

- PN-H-74219 Rury stalowe bez szwu walcowane naaoog6inego stosowania.

- PN-H-74220 Rury stalowe bez szwagmione i walcowane na zimno ogélnego przeznaczenia.
— PN-H-93401 Stal walcowana.akowniki rownoramienne.

— PN-H-93402 Ktowniki nierdwnoramienne stalowe walcowane naagor

— BN-87/5028-12 Gwgdzie budowlane. Gwalzie z trzpieniem gtadkim, okgtym i kwadratowym.
- BN-77/8931-12 Oznaczenie wskaka zagszczenia gruntu.
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D-06.03.01
PLANTOWANIE TERENU

1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej XS wymagania dotyege wykonania i odbioru robot
zZwigzanych zescinaniem i uzupetnianiem poboczy gruntowych z ofiisian trava w ramach realizacji
inwestycji pn.,Remont drogi w miejscowaci Markotéw Maty”

1.2. Zakres stosowania SST
Specyfikacja techniczna (ST) stanowi obgEmjaca podstaw opracowania dokumentéw przetargowych i
kontraktowych przy zlecaniu i realizacji rob6t maghach krajowych i wojewddzkich, powiatowych i gmych.

1.3. Zakres robo6t obgtych SST

Zgodnie z przedmiarem rob6t nayewykona::
- Scinke pobocza wraz z jego plantowaniem (obrobienie yato} zgodnie z dokumentagprojektowa.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Pobocze gruntowe cz$¢ korony drogi przeznaczona do chwilowego zatrzymasi pojazdow,
umieszczenia usdzer bezpieczastwa ruchu i wykorzystywana do ruchu pieszychzada jednoczénie do
bocznego oparcia konstrukcji nawierzchni.

1.4.2. Odktad- miejsce sktadowania gruntu pozyskanego w czgsiania poboczy.

1.4.3. Dokop - miejsce pozyskania gruntu do wykonania uzupetaiepoboczy polone poza pasem
drogowym.

1.4.4. Pozostate okrdenia podstawoweaszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w OST D-M-00.00.00 ,Wymagawnigoine” pkt 1.4.

1.5. Ogodlne wymagania dotycrce robot
Ogblne wymagania dotygee rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdpkt 1.5.

2. MATERIALY
2.1. Ogdlne wymagania dotycrce materiatow

Ogolne wymagania dotygeze materiatow, ich pozyskiwania i skladowania, pa&v SST D-M-00.00.00
~Wymagania ogolne” pkt 2.

3. SPRZET
3.1. Ogdélne wymagania dotycgce spratu
Ogolne wymagania dotysze sprztu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt

3.2. Sprat do $cinania i uzupetniania poboczy
Wykonawca przyspujacy do wykonania robot okénych w niniejszej SST powinien wykazasie
mozliwoscia korzystania z nagbujacego sprztu:
- zrywarek, kultywatoréw lub bron talerzowych,
- rowniarek do profilowania,
- fadowarek czotowych,
— plytowych zagszczarek wibracyjnych,
- przewanych zbiornikéw na wog

4. TRANSPORT
4.1. Ogdblne wymagania dotycgce transportu
0Og6lne wymagania dotygee transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagagidine” pkt 4.

4.2. Transport materiatdw
Przy wykonywaniu rob6t okéonych w niniejszej SST, nioa korzystd z dowolnych srodkow
transportowych przeznaczonych do przewozu gruntu.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robot
Ogodlne zasady wykonania rob6t podano w SST D-M@00 ,Wymagania ogélne” pkt 5.
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5.2.8cinanie poboczy

Scinanie poboczy ma by wykonywane ¢cznie, za pomagtopat lub sprztem mechanicznym wg pkt 3.2.
Scinanie poboczy naty przeprowad#i od krawedzi pobocza do kragdzi nawierzchni, zgodnie z zalonym w
dokumentacji projektowej spadkiem poprzecznym. Nadngruntu uzyskanego podczasinania poboczy
nalezy wywiez¢ na odktad. Miejsce odktadu naleuzgodné z Inzynierem. Grunt pozostaty w poboczu rigle
spulchné na gebokas¢ od 5 do 10 cm, doprowadzido wilgotndgci optymalnej poprzez dodanie wody i
zagsci¢c. Wskanik zag:szczenia okrdony zgodnie z BN-77/8931-12 [3], powinien wynbsio najmniej 0,98
maksymalnego zagzczenia, wedtug normalnej metody Proctora, zgodfiél-B-04481 [1].

5.3. Uzupetnianie poboczy

W przypadku wysfpowania ubytkéw (wghbien) i zanizenia w poboczach naifg je uzupeilni materialem o
wiasciwosciach podobnych do materiatu, z ktérego zostatyopab wykonane. Miejsce, w ktérym wykonywane
bedzie uzupeltnienie, natg spulchné na gkbokas¢ od 2 do 3 cm, doprowadzdo wilgotndgci optymalnej, a
nastpnie utazy¢ w nim warstw materiatu uzupetniagego w postaci mieszanek optymalnych ékmeych w
OST D-05.01.01 ,Nawierzchnia gruntowa naturalna’ilgdtnos¢ optymalr, i maksymalg gestas¢ szkieletu
gruntowego mieszanek naleokresli ¢ laboratoryjnie, zgodnie z PN-B-04481 [1].

Zageszczenie ulponej warstwy materiatu uzupetmagpgo nalgy prowadzé od krawedzi poboczy w
kierunku krawedzi nawierzchni. Rodzaj smtu do zagszczania musi ky zaakceptowany przez Ayniera.
Zageszczona powierzchnia powinna doydéwna, posiada spadek poprzeczny zgodny z zatoym w
dokumentacji projektowej, oraz nie posiadldow po przeiciu walcow lub zagszczarek.

Wskanik zagsszczenia wykonany wediug BN-77/8931-12 [3] powiniaiynost co najmniej 0,98
maksymalnego zagzczenia wedtug normalnej proby Proctora, zgodi&lzB-04481 [1].

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci rob6t
Ogollne zasady kontroli jako rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlpkt 6.

6.2. Badania w czasie robot
Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw w czasie prowadzenia rob6t podanoblidg 1.

Tablica 1. Cgstotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw

Czestotliwosé badan

Lp. |WyszczegOdlnienie bada Minimalna liczba badan na dziennej
dziatce roboczej
1 | Uziarnienie mieszanki uzupetniagj 2 prébki
2 | Wilgotnas¢ optymalna mieszanki 2 prébki
uzupeiajcej
3 | Wilgotnas¢ optymalna gruntu wécigtym 2 probki
poboczu
4 | Wskanik zag;szczenia nacinanych lub 2razy nalkm

uzupetnianych poboczach

6.3. Pomiar cech geometrycznyckcinanych lub uzupetnianych poboczy
Czestotliwos¢ oraz zakres pomiardéw po zalazeniu robdt podano w tablicy 2.

Tablica 2. Cgstotliwo$¢ oraz zakres pomiarégeinanych lub uzupetnianych poboczy

Lp. | Wyszczegolnienie Minimalna egtotliwos¢ pomiaréw
1 | Spadki poprzeczne 2 razy na 100 m

2 | Réwna¢ podiwna co50m

3 | Rbwna¢ poprzeczna

6.4.1. Spadki poprzeczne poboczy
Spadki poprzeczne poboczy powinny lzgodne z dokumentacprojektows, z toleranci £ 1%.

6.4.2. Réwné¢ poboczy

-str.19-



Remont drogi w miejscovti Markotéw Maty

Nieréwndci podiwne i poprzeczne nalg mierzy¢ fatg 4-metrova wg BN-68/8931-04 [2]. Maksymalny
przewit pod fat nie maze przekraczal5 mm.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robét
Og0llne zasady obmiaru robét podano w SST D-M-Q0@ONymagania ogdlne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostl obmiarow jest nf (metr kwadratowy) wykonanych robét na poboczach.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w SST D-M-00@QWymagania ogolne” pkt 8. Roboty uznaje si
za wykonane zgodnie z dokumentaprojektova, SST i wymaganiami kyniera, jeeli wszystkie pomiary i
badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daty \kiypozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogdlne ustalenia dotycgre podstawy ptatndci
Ogdlne ustalenia dotygze podstawy ptatrici podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoélne” gkt

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 firob6t obejmuje:
— prace pomiarowe i przygotowawcze,
- §cinke ponocza
- oznakowanie robdt,
— dostarczenie materiatu uzupetaizggo,
- roziozenie materiatu,
— zagszczenie poboczy,
— obsianie traw

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

— PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania laboratoryjne.

- BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar rofenoawierzchni planografem i tat
- BN-77/8931-12 Oznaczenie wgkéka zagszczenia gruntu.

10.2. Inne materialy
— Stanistaw Datka, Stanistaw Luszawski: Drogowe rglzi¢mne.
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D-02.00.01
ROBOTY ZIEMNE. WYMAGANIA OGOLNE

1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznejTSsa wymagania dotyexe wykonania i odbioru
liniowych robét ziemnych ramach realizacji zadaemont drogi w miejscowasci Markotéw Maty”

1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja techniczna stanowi dokument przetaygidwntraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6t na
zadaniu wymienionym w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robo6t obgtych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyeasad prowadzenia rob6t ziemnych w czasie budowy
lub modernizacji drég i obejmayj
- wykonanie wykopOow w gruntach nieskalistych,
- wykonanie wykopéw w gruntach skalistych,
- budowe nasypow drogowych,
— pozyskiwanie gruntu z ukopu lub dokopu.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Budowla ziemna - budowla wykonana w gruncie lub mngy naturalnego lub z gruntu
antropogenicznego spetriap warunki stateczioi i odwodnienia.

1.4.2. Korpus drogowy - nasyp lub tag# wykopu, ktéra jest ograniczona korodrogi i skarpami rowow.
1.4.3. Wysoka¢ nasypu lub ghbokas¢ wykopu - ré&nica rzdnej terenu i rgdnej robdt ziemnych,
wyznaczonych w osi nasypu lub wykopu.

1.4.4. Nasyp niski - nasyp, ktérego wysakgest mniejsza il m.

1.4.5. Nasypsredni - nasyp, ktérego wysosbjest zawarta w granicach od 1 do 3 m.

1.4.6. Nasyp wysoki - nasyp, ktérego wysdékgrzekracza 3 m.

1.4.7. Wykop plytki - wykop, ktérego gbokas¢ jest mniejsza kil m.

1.4.8. Wykopsredni - wykop, ktérego gbokas¢ jest zawarta w granicach od 1 do 3 m.

Wykop gkboki - wykop, ktérego gbokas¢ przekracza 3 m.

Bagno - grunt organiczny nasycony wo@ matej nénosci, charakteryzujcy sk znacznym i diugotrwatym
osiadaniem pod ohgieniem.

Grunt nieskalisty - kady grunt rodzimy, nie ok&ony w punkcie 1.4.12 jako grunt skalisty.

1.4.12. Grunt skalisty - grunt rodzimy, lity lub skany o nieprzesusiych blokach, ktérego probki nie
wykazup zmian obgtosci ani nie rozpadaj sic pod dziataniem wody destylowanej; majyytrzymatc¢ na
Sciskanie R ponad 0,2 MPa; wymagazycia srodkow wybuchowych albo nagdzi pneumatycznych lub
hydraulicznych do odspojenia.

1.4.13. Ukop - miejsce pozyskania gruntu do wykonania nésyppotazone w obgbie pasa robot drogowych.
1.4.14. Dokop - miejsce pozyskania gruntu do wykonania pésy potaone poza pasem robo6t drogowych.
1.4.15. Odkiad - miejsce wbudowania lub skladowania (odieiez) gruntdw pozyskanych w czasie
wykonywania wykopOw, a nie wykorzystanych do budomgsypéw oraz innych prac zwanych z tras
drogows.

1.4.16. Wskanik zag:szczenia gruntu - wielké charakteryzujca stan zagszczenia gruntu, oké®na wg
wzoru:

I, =P
° pds
gdzie:
Pa - Gestasé objetosciowa szkieletu zaggzczonego gruntu, zgodnie z BN-77/8931-12 [9], (foy
Pgs - Maksymalna gstas¢ objetosciowa szkieletu gruntowego przy wilgotwd optymalnej, zgodnie z PN-B-

04481:1988 [2], stinca do oceny zagzczenia gruntu w robotach ziemnych, (Mgm

1.4.17 Wskanik réznoziarnistdci - wielkosé charakteryzujca zagszczalnéé gruntdw niespoistych, okilena
wg Wzoru:

gdzie:
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dso - $rednica oczek sita, przez ktére przechodzi 60%tgrymm),
dio - $rednica oczek sita, przez ktére przechodzi 10%tgrmm).

1.4.18. Wskanik odksztalcenia gruntu - wielké charakteryzujca stan zagszczenia gruntu, okélona wg
WZOoru:

L -Ex
0 El

gdzie:

E: - modut odksztalcenia gruntu oznaczony w pierwsziazeniu badanej warstwy zgodnie z PN-S-

02205:1998 [4],

E> - modut odksztalcenia gruntu oznaczony w powtormyocihzeniu badanej warstwy zgodnie z PN-S-

02205:1998 [4].

1.4.19 Geosyntetyk - materiat stosowany w budownictwigogdwym, wytwarzany Z wysoko

polimeryzowanych witokien syntetycznych, w tym twpmz termoplastycznych polietylenowych,
polipropylenowych i poliestrowych, charakteryzey sk migdzy innymi dua wytrzymaldcia oraz
wodoprzepuszczaldoia, zgodny z PN-1SO010318:1993 [5], PN-EN-963:1999. [Gleosyntetyki obejmuj
geotkaniny, geowtokniny, geodzianiny, georuszty,osjatki, geokompozyty, geomembrany, zgodnie z
wytycznymi IBDIM [13].

1.4.20.Pozostate okienia podstawoweaszgodne z obowkzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w ST D-M-00.00.00 ,Wymaganigdine” pkt 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot
Ogolne wymagania dotysze rob6t podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbpie 1.5.

2. MATERIALY (GRUNTY)
2.1. Ogdlne wymagania dotycrce materiatow

Ogd6lne wymagania dotygze materiatéw, ich pozyskiwania i skladowania, pada ST D-M-00.00.00
-~Wymagania ogoélne” pkt 2.

2.2. Podziat gruntéw
Podziat gruntéw pod wzgllem wysadzinow&ei podaje tablica 1.
Podziat gruntow pod wzgllem przydatnéi do budowy nasypéw podano w ST D-02.03.01 pkt 2.

2.3. Zasady wykorzystania gruntow

Grunty uzyskane przy wykonywaniu wykopOw powinny¢bprzez Wykonawg wykorzystane w
maksymalnym stopniu do budowy nasypow. Grunty paiaye do budowy nasypéw mpgy¢ wywiezione poza
teren budowy tylko wéwczas, gdy stangwadmiar objtosci rob6t ziemnych i za zezwoleniermzimiera.

Jezeli grunty przydatne, uzyskane przy wykonaniu wydwp nie kdac nadmiarem okjosci robot
ziemnych, zostaly za zgednzyniera wywiezione przez Wykonaw@oza teren budowy z przeznaczeniem
innym niz budowa nasypéw lub wykonanie prac gpgh kontraktem, Wykonawca jest zobawmany do
dostarczenia rownowaej obgtosci gruntdw przydatnych zerddet wlasnych, zaakceptowanych przez
Inzyniera.

Grunty i materialy nieprzydatne do budowy nasypoWreilone w ST D-02.03.01 pkt 2.4, powinny dy
wywiezione przez Wykonawc na odklad. Zapewnienie terenéw na odktad nalelo obowazkow
Zamawiajcego, o ile nie okrdono tego inaczej w kontrakcie.dynier maze nakazé pozostawienie na terenie
budowy gruntéw, ktérych czasowa nieprzyddtnevynika jedynie z powodu zamarznpia lub nadmiernej
wilgotnaosci.

2.4. Geosyntetyk

Geosyntetyk powinien ldymaterialem odpornym na dziatanie wilgagpdowiska agresywnego chemicznie
i biologicznie oraz temperatury. Powinien¢byo materiat bez rozdér dziur i przerw cigtosci z dobp
przyczepnécia do gruntu. Wiéciwosci stosowanych geosyntetykdw powinnyétggodne z PN-EN-963:1999
[6] i dokumentagj projektowa. Geosyntetyk powinien posiatlaprobat techniczna wydanprzez uprawnion
jednostk.
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Tablica 1. Podziat gruntéw pod wzdem wysadzinow&zi wg PN-S-02205:1998 [4]

ot W}-‘szczelgélnielnie m Grupy gruntow
wlaseiwosei niewysadzinowe watpliwe wysadzinowe
1 |Rodzaj gruntu —  rumosz piasek malo wysadzinowe
niegliniasty pylasty — glina piaszezysta zwiezla, glina
- Zwir zwietrzelina zwigzla, glina pylasta zwiegzla
— pospolka gliniasta — il, il piaszezysty, il pylasty
— piasek gruby TUMmMosz bardzo wysadzinowe
— piasek éredni gliniasty — piasek gliniasty
— piasek drobny ZWIr —  pyl, pyl piaszezysty
—  zuzel gliniasty — glina piaszezysta, glina, glina pylasta
nierozpadowy pospolka — il warwowy
gliniasta
2 | Zawartosé czastek
<0.075 mm % <15 od 15 do 30 =30
£0,02_mm <3 od 3 do 10 > 10
3 |Kapilarnosé bierna Hy, m <10 = 1.0 = 1.0
4 | Wskaznik piaskowy
WP - 35 od 25 do 35 <25
3. SPRZET

3.1. Ogdélne wymagania dotycgce spratu
Ogolne wymagania dotysee sprztu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” Bkt

3.2. Sprat do robét ziemnych

Wykonawca przygpujacy do wykonania rob6t ziemnych powinien wyké&z maozliwoscia korzystania z
nastpujacego spretu do:
odspajania i wydobywania gruntéw (nedzia mechaniczne, mioty pneumatyczne, zrywarkiakkip tadowarki,
wiertarki mechaniczne itp.),
jednoczesnego wydobywania i przemieszczania grunfgpycharki, zgarniarki, réwniarki, wdzenia do
hydromechanizaciji itp.),
transportu mas ziemnych (samochody wywrotki, samdglskrzyniowe, tanociagi itp.),
sprztu zag:szczajcego (walce, ubijaki, ptyty wibracyjne itp.).

3.3. Sprat do przenoszenia i ukladania geosyntetykow

Do przenoszenia i ukladania geosyntetykéw Wykonavpcavinien uywaé odpowiedniego spetu
zalecanego przez producenta. Wykonawca nie powstiesowa sprztu mogicego spowodowauszkodzenie
uktadanego materiatu.

4. TRANSPORT
4.1. Ogoblne wymagania dotycgce transportu
0Og6lne wymagania dotygee transportu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagagélioe” pkt 4.

4.2. Transport gruntow

Wybor srodkéw transportowych oraz metod transportu powinig¢ dostosowany do rodzaju gruntu
(materiatu), jego oljosci, sposobu odspajania i zatadunku oraz do oddegtoansportu. Wydajnié srodkdw
transportowych powinna By ponadto dostosowana do wydajoio sprztu stosowanego do urabiania i
wbudowania gruntu (materiatu).

Zwigkszenie odleghxri transportu ponad wada zatwierdzone nie me by podstaw roszczé
Wykonawcy, dotycgzcych dodatkowej zaptaty za transport, o ile gkgzone odleghkxi nie zostaly wczaniej
zaakceptowane nagpnie przez layniera.

4.3. Transport i sktadowanie geosyntetykow

Wykonawca powinien zadba aby transport, przenoszenie, przechowywanie i ezaieczanie
geosyntetykéw byly wykonywane w sposéb nie powacijmechanicznych lub chemicznych ich uszkddze
Geosyntetyki wraiwe naswiatto stoneczne powinny pozostaivaakryte w czasie od ich wyprodukowania do
wbudowania.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogdlne zasady wykonania robot
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Ogolne zasady wykonania robét podano w ST D-M-000 ,Wymagania ogolne” pkt 5.

5.2. Doktadndaié wykonania wykopow i nasypow

Odchylenie osi korpusu ziemnego, w wykopie lubypés od osi projektowanej nie powinny bwieksze
niz + 10 cm. Rénica w stosunku do projektowanyclkednych rob6t ziemnych nie me przekracza+ 1 cmii -3
cm.

Szeroké¢ gornej powierzchni korpusu nie g r&ni¢ sig od szerokéci projektowanej o wécej niz + 10
cm, a krawdzie korony drogi nie powinny méevyraznych zatama w planie.

Pochylenie skarp nie powinnozr¢ sie od projektowanego o wiej niz 10% jego wartéci wyrazonej
tangensem dta. Maksymalne nier6wioi na powierzchni skarp nie powinny przekracza 10 cm przy
pomiarze tat 3-metrova, albo powinny by spetnione inne wymagania dotyce nieréwnéci, wynikajace ze
sposobu umocnienia powierzchni skarpy.

W gruntach skalistych wymagania, dotyoceg réwndci powierzchni dna wykopu oraz pochylenia i
réwnaici skarp, powinny b§ okreslone w dokumentacji projektowej i ST.

5.3. Odwaodnienia pasa rob6t ziemnych

Niezalegnie od budowy uradzel, stanowacych elementy systemow odwadm@jch, ugtych w
dokumentacji projektowej, Wykonawca powinien, owgmagaj tego warunki terenowe, wykofiarzadzenia,
ktére zapewni odprowadzenie wdd gruntowych i opadowych poza abszbo6t ziemnych tak, aby zabezpieczy
grunty przed przewilgoceniem i nawodnieniem. Wykesoa ma obowizek takiego wykonywania wykopow i
nasypow, aby powierzchniom gruntu nadawacatym okresie trwania robot spadki, zapewstiajprawidtowe
odwodnienie.

Jezeli, wskutek zaniedbania Wykonawcy, grunty ulggrawodnieniu, ktére spowoduje ich diugotravat
nieprzydatné¢, Wykonawca ma obowkek usurgcia tych gruntéw i zagpienia ich gruntami przydatnymi na
wtasny koszt bez jakichkolwiek dodatkowych optatsteony Zamawiajcego za te czynioi, jak réwnie za
dowieziony grunt.

Odprowadzenie wéd do istnaelych zbiornikéw naturalnych i wdzen odwadniagcych musi by
poprzedzone uzgodnieniem z odpowiednimi instytucjam

5.4. Odwodnienie wykopow

Technologia wykonania wykopu musi usizvia¢ jego prawidtowe odwodnienie w catym okresie trveani
robét ziemnych. Wykonanie wykopéw powinno pgstwac w kierunku podnoszeniaesniwelety.

W czasie robét ziemnych nalezachowd odpowiedni spadek podiny i nad& przekrojom poprzecznym
spadki, umaliwiajace szybki odptyw wéd z wykopu. O ile w dokumentamjbjektowej nie zawarto innego
wymagania, spadek poprzeczny nie powinied byniejszy nk 4% w przypadku gruntéw spoistych i nie
mniejszy nk 2% w przypadku gruntdw niespoistych. Naleuwzgkdni¢ ewentualny wptyw kolejniei i
sposobu odspajania gruntéw oraz terminéw wykonyavannych robo6t na spetnienie wymageotyczicych
prawidtowego odwodnienia wykopu w czasie gpstrobdt ziemnych.

Zrédta wody, odstorie przy wykonywaniu wykopow, nalg uja¢ w rowy i /lub dreny. Wody opadowe i
gruntowe nalgy odprowadzt poza teren pasa rob6t ziemnych.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci rob6t
Ogollne zasady kontroli jakoi rob6t podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlplkt 6.

6.2. Badania i pomiary w czasie wykonywania robétiemnych
6.2.1. Sprawdzenie odwodnienia
Sprawdzenie odwodnienia korpusu ziemnego poleg&omiroli zgodnéci z wymaganiami specyfikacji
okreslonymi w pkcie 5 oraz z dokumentagjrojektov.
Szczeg0la uwag; nalezy zwrdck na:
- wlasciwe ugcie i odprowadzenie wdd opadowych;
- wlasciwe ugcie i odprowadzenie wygidw wodnych.

6.2.2. Sprawdzenie jakéci wykonania robot
Czynnaci wchodace w zakres sprawdzenia jgkowykonania rob6t ok&gono w pkcie 6 ST D-02.01.01,
D-02.02.01 oraz D-02.03.01.

6.3. Badania do odbioru korpusu ziemnego
6.3.1. Czstotliwos¢ oraz zakres bada i pomiarow
Czstotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw do odbioru korpusu ziemnego podajeitalif2.
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Tablica 2. Cgstotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw wykonanych rob6t ziemnych

Lp Badana cecha Minimalna czestotliwosé badan 1 pomiaréw

1 | Pomiar szerokosci korpusu ziemnego Pomuar tasma, szablonem, lata o dlugosei 3 m i poziomieg lub
2 | Pomiar szerokosei dna rowdéw niwelatorem, w odstgpach co 200 m na prostych, w punktach
3 | Pomiar rzednych powierzchni korpusu ziemnego glownyceh luku, oraz w miejscach, ktore budza watpliwosei

4 | Pomiar pochylenia skarp

5 | Pomiar réwnosci powierzehni korpusu

6 | Pomiar réwnosci skarp

7 | Pomiar spadku podluinego powierzehni korpusu | Pomiar niwelatorem rzednych w odstegpach co 200 m oraz w

lub dna rowu punktach watpliwych
8 |Badanie zaggszezenia gruntu Wskaznik zageszezenia okreslaé dla kazdej ulozone) warstwy
lecz nie rzadziej niz w trzech punktach na 1000 m’ warstwy

6.3.2. Szeroké& korpusu ziemnego

Szerokd¢ korpusu ziemnego nie e r&ni¢ sig od szerokéci projektowanej o wicej niz £ 10 cm.
6.3.3. Szeroké¢ dna rowdw

Szeroké¢ dna rowdw nie mee r@ni¢ sig od szerokéci projektowanej o wicej niz £ 5 cm.
6.3.4. Rzdne korony korpusu ziemnego

Rzedne korony korpusu ziemnego nie ma@zni¢ sie od rzdnych projektowanych o wetej niz -3 cm lub
+1 cm.
6.3.5. Pochylenie skarp

Pochylenie skarp nie me r&ni¢ sie od pochylenia projektowanego oes€j niz 10% wartdci pochylenia
wyrazonego tangensemta.
6.3.6. Réwndé¢ korony korpusu

Nieréwndci powierzchni korpusu ziemnego mierzone Bdmetrowa, nie moa przekracz&3 cm.
6.3.7. Rowndé¢ skarp

Nierowndaci skarp, mierzone tat3-metrovs, nie mog przekracza+ 10 cm.
6.3.8. Spadek podhany korony korpusu lub dna rowu

Spadek podiiny powierzchni korpusu ziemnego lub dna rowu, spomy przez pomiar niwelatorem
rzednych wysokéciowych, nie mae dawa réznic, w stosunku do ednych projektowanych, wkszych nk -3
cm lub +1 cm.
6.3.9. Zagszczenie gruntu

Wskaznik zag:szczenia gruntu okékony zgodnie z BN-77/8931-12 [9] powinien dygodny z zalbonym
dla odpowiedniej kategorii ruchu. W przypadku géawatdla ktérych nie mina okrsgli¢ wskaznika zagszczenia
nalezy okresli¢ wskaznik odksztalceniag) zgodnie z normmPN-S-02205:1998 [4].

6.4. Badania geosyntetykow

Przed zastosowaniem geosyntetykow w robotach ziemng/ykonawca powinien przedst@wnzynierowi
swiadectwa stwierdzage, iz zastosowany geosyntetyk odpowiada wymaganiom naprgbaty technicznej i
zachowa swoje wigiwosci w kontakcie z materiatami, ktéredrie oddzield lub wzmacnié przez okres czasu
nie krotszy od podanego w dokumentacji projektov&sy .

6.5. Zasady posgpowania z wadliwie wykonanymi robotami

Wszystkie materiaty nie spetnage wymaga podanych w odpowiednich punktach specyfikacji,tas
odrzucone. Ji materialy nie spelniace wymagéa zostam wbudowane lub zastosowane, to na polecenie
Inzyniera Wykonawca wymieni je na witdwe, na wiasny koszt.

Wszystkie roboty, ktére wykazuwicksze odchylenia cech od okienych w punktach 5 i 6 specyfikacji
powinny by ponownie wykonane przez Wykonawa jego koszt.

Na pisemne wysgpienie Wykonawcy, laynier maze uzng wad; za nie majca zasadniczego wplywu na
cechy eksploatacyjne drogi i ustali zakres i wigtkpotracen za obnkom jakasé.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robét
Og0llne zasady obmiaru rob6t podano w ST D-M-00@QWymagania ogdlne” pkt 7.

7.2. Obmiar rob6t ziemnych
Jednostka obmiarawest nf (metr szécienny) wykonanych robét ziemnych.
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8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w ST D-M-0@0QWymagania ogolne” pkt 8.
Roboty ziemne uznajeesza wykonane zgodnie z dokumentapjojektova, ST i wymaganiami layniera,

jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

10.
10.

Ogdlne ustalenia dotygze podstawy ptatrici podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdélne” pkt
Zakres czynnéxi objetych cen jednostkow podano w ST D-02.01.01, D-02.02.01 oraz D-02.09k119.

PRZEPISY ZWIAZANE

1. Normy

PN-B-02480:1986 Grunty budowlane. O$emia. Symbole. Podziat i opis gruntow;

PN-B-04481:1988 Grunty budowlane. Badania probekigw;

PN-B-04493:1960 Grunty budowlane. Oznaczanie kegotei biernej;

PN-S-02205:1998 Drogi samochodowe. Roboty ziemnan#gania i badania;

PN-1S010318:1993 Geotekstylia — Terminologia;

PN-EN-963:1999 Geotekstylia i wyroby pokrewne;

BN-64/8931-01 Drogi samochodowe. Oznaczenie moddksztatcenia nawierzchni podatnych i padto
przez obcizenie piyt;

BN-77/8931-12 Oznaczenie wskaka zagszczenia gruntu.

10.2. Inne dokumenty

Wykonanie i odbior rob6t ziemnych dla drég szybkiegchu, IBDIM, Warszawa 1978.
Instrukcja badéa podtaza gruntowego budowli drogowych i mostowych, GDDPrg¢awa 1998.
Katalog typowych konstrukcji nawierzchni podatnygotsztywnych, IBDiM, Warszawa 1997.
Wytyczne wzmacniania podta gruntowego w budownictwie drogowym, IBDiM, Waraza2002.
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D -04.01.01
KORYTO WRAZ Z PROFILOWANIEM | ZA@SZCZENIEM PODLOZA

1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej §Twymagania dotyecce wykonania i odbioru robot
zwigzanych z wykonywaniem koryta wraz z profilowaniemzag:szczaniem podi@ gruntowego, przy
realizacja zadanigRemont drogi w miejscowasci Markotéw Maty”.

1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja techniczna ST jest stosowana jakounh@nt przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji robét wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robo6t obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji doty@asad prowadzenia robot zmanych z wykonaniem
koryta przeznaczonego do uémia konstrukcji nawierzchni oraz profilowaniemagzszczeniem podi@a pod
utozenie konstrukcji poszerzenia jezdni, zatoki autobuej i chodnika.

1.4. Okreslenia podstawowe
Okreslenia podstawowe aszgodne z obowkzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i definicjami
podanymi w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt.1

1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot
Ogolne wymagania dotygze rob6t podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogblne
pkt 1.5.

2. MATERIALY
Nie wystpuja.

3. SPRZET
3.1. Ogdlne wymagania dotycgce sprztu
Og6lne wymagania dotygee sprztu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” Bkt

3.2. Sprat do wykonania robét
Wykonawca przyspujacy do wykonania koryta i profilowania podt powinien wykazasig mozliwoscia
korzystania z nagpujacego sprztu:
- koparek z czerpakami profilowymi,
- walcow statycznych, wibracyjnych lub ptyt wibracygh.
Stosowany spkg nie mae spowodowé niekorzystnego wptywu na wieiwosci gruntu podiaa.

4. TRANSPORT
4.1. Ogoblne wymagania dotycgce transportu
0Og6lne wymagania dotygee transportu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagagélioe” pkt 4.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogdlne zasady wykonania robot
Ogolne zasady wykonania robét podano w ST D-M-000 ,Wymagania ogolne” pkt 5.

5.2. Warunki przystapienia do roboét

Wykonawca powinien przygii¢ do wykonania koryta oraz profilowania i zagczenia podima
bezpdrednio przed rozpoeziem robét zwizanych z wykonaniem warstw nawierzchni. \\guejsze
przystpienie do wykonania koryta oraz profilowania i gsgrzania podi, jest maliwe wytacznie za zgog
Inzyniera, w korzystnych warunkach atmosferycznych.

W wykonanym korycie oraz po wyprofilowanym i zagczonym podiau nie mae odbywé& sie ruch
budowlany, niezwizany bezpérednio z wykonaniem pierwszej warstwy nawierzchni.

5.3. Wykonanie koryta

Paliki lub szpilki naley ustawi& w osi drogi i w rezdach réwnolegtych do osi drogi lub w inny sposéb
zaakceptowany przez Ayniera. Rozmieszczenie palikdw lub szpilek powinomazliwia¢ naciagnigcie
sznurkéw lub linek do wytyczenia robét w ogsich nie wgkszych, ni co 10 metréw. Rodzaj spite, a w
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szczegolnéci jego moc naley dostosowé do rodzaju gruntu, w ktérym prowadzonersboty i do trudnéci
jego odspojenia. Koryto nioa wykonywa recznie, gdy jego szeroké nie pozwala na zastosowanie maszyn,
na przyklad na poszerzeniach lub w przypadku robomatym zakresie. Sposéb wykonania musi by
zaakceptowany przez Apniera. Grunt odspojony w czasie wykonywania komytavinien by wykorzystany
zgodnie z ustaleniami dokumentacji projektowej i, §T wbudowany w nasyp lub odwieziony na odkiad w
miejsce wybrane przez WykonagvdProfilowanie i zagszczenie podita naley wykona& zgodnie z zasadami
okreslonymi w pkt 5.4.

5.4. Profilowanie i zagszczanie podiaa

Przed przysipieniem do profilowania podie powinno by oczyszczone ze wszelkich zanieczysacio
oczyszczeniu powierzchni podi naley sprawdzté, czy istniejce rzdne terenu umdiwiaja uzyskanie po
profilowaniu zaprojektowanych ¢dnych poditaa. Zaleca si, aby rzdne terenu przed profilowaniem byly, o co
najmniej 5 cm wysze ni projektowane radne podiga. Do profilowania podiza naley stosowd rowniarki.
Sciety grunt powinien b§ wykorzystany w robotach ziemnych lub w inny spostamkceptowany przez
Inzyniera.
Bezparednio po profilowaniu podi@a naley przystpi¢ do jego zagszczania, a do osigniecia wskanika
zagszczenia nie mniejsze od: ¥s 1,00 dla goérnej warstwy o grufm 20 cm, dla ruchu mniejszego od
ciezkiego. Wskanik zag:szczenia nalegy okresla¢ zgodnie z BN-77/8931-12. W przypadku, gdy gruborsy
materiat tworacy podiae uniemdliwia przeprowadzenie badania zagczenia, kontrel zag:szczenia naley
oprz& na metodzie obgien ptytowych. Naley okreli¢ pierwotny i wtérny modut odksztatcenia pozdo
wedtug BN-64/8931-02. Stosunek wtdrnego i pierwgtmenodutu odksztatcenia nie powinien przekrécz2.
Wilgotnos¢ gruntu podiéa podczas zagzczania powinna ldyrowna wilgotndci optymalnej z tolerangjod -
20% do +10%.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci rob6t
Ogodlne zasady kontroli jakoi robét podano w ST DM.00.00.00. ,Wymagania ogtine

6.2. Badania w czasie robot

Szerokg¢ koryta i profilowanego podi@ nie mae r&ni¢ sie od szerokéci projektowanej o wécej niz +10
cmi -5 cm. Nieréwnéci podtuzne i poprzeczne koryta i profilowanego padioaley mierzy¢ 4-metrowy tata
zgodnie z normp BN-68/8931-04. Nierowrizi nie mog przekraczé& 20 mm. Spadki poprzeczne koryta i
profilowanego podiza powinny by zgodne z dokumentacprojektowe z tolerancj + 0,5%. Rénice pomgdzy
rzednymi wysokadciowymi koryta lub wyprofilowanego podia i rzdnymi projektowanymi nie powinny
przekracza +1 cm, -2 cm. ®@w planie nie mée by przesunita w stosunku do osi projektowanej czedj niz +
5cm.

Zagzszczenie koryta (profilowanego podé)

Wskaznik zag:szczenia koryta i wyprofilowanego podéokrélony wg BN-77/8931-12. nie powinien by
mniejszy od podanego w p. 5.4.$llgako kryterium dobrego zagzczenia stosuje esiporéwnanie warci
modutéw odksztatcenia, to wafto stosunku wtérnego do pierwotnego modutu odksztddceokreglonych
zgodnie z normp BN-64/8931-02 nie powinna bywieksza od 2,2. Wilgotnid w czasie zagszczania naley
badad wedlug PN-B-06714-17. Wilgotsé gruntu podiéa powinna by réwna wilgotndci optymalnej z
tolerancy od -20% do + 10%.

6.3. Zasady posfpowania z wadliwie wykonanymi odcinkami koryta (prdilowanego podiaza)

Wszystkie powierzchnie, ktore wykaaujvigksze odchylenia cech geometrycznych od dargch w
punkcie 6.2, powinny ky naprawione przez spulchnienie delgikaosci co najmniej 10 cm, wyréwnanie i
powtorne zagszczenie. Dodanie nowego materiatu bez spulchnieyk@nanej warstwy jest niedopuszczalne.

7. OBMIAR ROBOT
Jednostl obmiarow jest metr kwadratowy (f wykonanego i odebranego koryta (pagtogruntowego)
oraz metr sz&ienny wywiezionego nadmiaru gruntudjm

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w ST DM.00.0Q\@@magania ogoélne”.
Roboty uznaje si za wykonane zgodnie z dokumentacja projekto®&T i wymaganiami lzyniera, jeel
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleiamgjpunktu 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
Ogodlne ustalenia dotygee podstawy ptatrsoi podano w ST D-M.00.00.00. ,Wymagania ogélne”.
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Placi s¢ za metr kwadratowy (m2) wykonanego i odebraneggtio
Cena wykonania 1 m2 koryta obejmuje:

prace pomiarowe i roboty przygotowawcze;

profilowanie dna koryta lub podia;

zagszczenie;

utrzymanie koryta lub podia;

przeprowadzenie pomiaréw i badiaboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji teclzmigj.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania probek gruntu.

PN-/B-06714-17 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaiez&ilgotnaci.

BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanie moddksztatcenia nawierzchni podatnych i padto
przez obcizenie plyt.

BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar rosm@awierzchni planografem i tat

BN-77/8931-12 Oznaczanie wskdka zagszczenia gruntu
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D-04.02.01
WARSTWY ODSACZAACE | ODCINAACE

1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznel S wymagania dotycze wykonania i odbioru robét
zwiagzanych z wykonaniem warstw agzapcych i odcinagcych w ramach realizacji inwestycji pfRemont
drogi w miejscowaci Markotow Maty”.

1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja techniczna stanowi dokument przetaygovkontraktowy przy zlecaniu i realizacji robo6t
nazadaniu wymienionym w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robo6t obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyeasad prowadzenia robét awanych z wykonaniem
warstw odgczapcych i odcinagcych, stanowicych czs$¢ podbudowy pomocniczej, w przypadku gdy pasgto
stanowi grunt wysadzinowy lubatpliwy, nieulepszony spoiwem lub lepiszczem.

1.4. Okreslenia podstawowe
Okreslenia podstawoweaszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z oldleniami
podanymi w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt.1

1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot
Ogolne wymagania dotysze robo6t podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbpie 1.5.

2. MATERIALY
2.1. Ogolne wymagania dotycgce materiatow

Ogd6lne wymagania dotygze materiatdw, ich pozyskiwania i skladowania, pada ST D-M-00.00.00
+~Wymagania ogoélne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materiatéw
Materiatami stosowanymi przy wykonywaniu warstvsgtapcych s:
- piaski,
- zwir i mieszanka,
- geowiokniny,
a odcinagcych - oprécz wyej wymienionych:
- mial (kamienny).

2.3. Wymagania dla kruszywa
Kruszywa do wykonania warstw a@zapcych i odcinagcych powinny spetni@anastpujace warunki:
a) szczelngei, okreslony zaleznoscia:

Dis
das <5
gdzie:
D;s5 - wymiar sita, przez ktore przechodzi 15% ziarmststy odcinajcej lub odgczapcej
dgs - wymiar sita, przez ktére przechodzi 85% zianngu podiga.
Dla materialdbw stosowanych przy wykonywaniu warsideiczapcych warunek szczelfoi musi by
spetniony, gdy warstwa ta nie jest uktadana na twéesodcinajce;].
b) zagszczalnéci, okreslony zaleznoscia:

d
u=-"\ss5
le

gdzie:
U - wskanik réznoziarnistdci,
dso - Wymiar sita, przez ktore przechodzi 60% kruszywarzacego warstw odcinajca,
dio - wymiar sita, przez ktore przechodzi 10% kruszywarzacego warstw odcinajca.
Piasek stosowany do wykonywania warstwagdapcych i odcinajcych powinien speintawymagania
normy PN-B-11113 [5] dla gatunku 1 i 2.
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Zwir i mieszanka stosowane do wykonywania warstwaorsacych i odcinajcych powinny spetnia
wymagania normy PN-B-11111 [3], dla klasy I i II.
Miat kamienny do warstw odszapcych i odcinaicych powinien spetntawymagania normy PN-B-11112

[4].

2.4. Wymagania dla geowtdkniny
Geowldkniny przewidziane dozycia jako warstwy odcinage i odaczapce powinny posiadaaprobag
technicza wydar przez uprawniomjednostk.

2.5. Sktadowanie materiatow
2.5.1. Skladowanie kruszywa

Jereli kruszywo przeznaczone do wykonania warstwyaorsacej lub odcinajcej nie jest wbudowane
bezpdrednio po dostarczeniu na budpwzachodzi potrzeba jego okresowego sktadowanidlykonawca
rob6t powinien zabezpieczykruszywo przed zanieczyszczeniem i zmieszaniemnrgynmi materiatami
kamiennymi. Podtze w miejscu sktadowania powinnodréwne, utwardzone i dobrze odwodnione.

2.5.2. Sktadowanie geowtéknin
Geowldkniny przeznaczone na warstwy gidspca lub odcinagca nalery przechowywa w opakowaniach
wg pkt 4.3 w pomieszczeniach czystych, suchychritylewanych.

3. SPRZET
3.1. Ogdélne wymagania dotycgce spratu
Ogolne wymagania dotysee sprztu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” Bkt

3.2. Sprat do wykonania robét
Wykonawca przyspujacy do wykonania warstwy odcingjej lub odgczapcej powinien wykaza sie
mozliwoscia korzystania z nagbujacego sprztu:
- réwniarek,
- walcéw statycznych,
- plyt wibracyjnych lub ubijakéw mechanicznych.

4. TRANSPORT
4.1. Ogo6lne wymagania dotycgce transportu
Ogodlne wymagania dotyaee transportu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagagélme” pkt 4.

4.2. Transport kruszywa
Kruszywa meana przewoz dowolnymi srodkami transportu w warunkach zabezpiegzah je przed
zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi materiagtaadmiernym wysuszeniem i zawilgoceniem.

4.3. Transport geowtdknin
Geowldkniny mog by¢ transportowane dowolnyrdiodkami transportu pod warunkiem:
- opakowania bel (rolek) fali brezentem lub tkanartechnicz,
- zabezpieczenia opakowanych bel przez przemiesarnasii w czasie przewozu,
- ochrony geowtoknin przez zawilgoceniem i nadmierrggrzaniem,
- niedopuszczenie do kontaktu bel z chemikaliamiszt@ami oraz przedmiotami mgymi przebé lub
rozcia¢ geowtokniny.
Kazda bela powinna kfy oznakowana w sposéb unliviajacy jednoznaczne stwierdzenige jest to
materiat do wykonania warstwy agzapcej lub odcinajce;.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogdlne zasady wykonania robét
Ogoblne zasady wykonania robét podano w ST D-M-000 ,Wymagania ogdlne” pkt 5.

5.2. Przygotowanie podida

Podiae gruntowe powinno spetrdiawymagania okrdone w ST D-02.00.00 ,Roboty ziemne” oraz D-
04.01.01 ,Koryto wraz z profilowaniem i zeggczaniem podi@”.

Warstwy odcinajca i odgczapca powinny by wytyczone w spos6b umliwiajacy wykonanie ich zgodnie
z dokumentagj projektows, z tolerancjami okrdonymi w niniejszych specyfikacjach.

Paliki lub szpilki powinny by ustawione w osi drogi i w edach réwnolegtych do osi drogi, lub w inny
sposOb zaakceptowany przezyniera.
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Rozmieszczenie palikdw lub szpilek powinno utivia¢ nachgniecie sznurkéw lub linek do wytyczenia
robot w odsgpach nie wgkszych nk co 10 m.

5.3. Whudowanie i zagszczanie kruszywa

Kruszywo powinno b§ rozkiadane w warstwie o jednakowej grétio przy wyciu réwniarki, z
zachowaniem wymaganych spadkéw kedaych wysokéciowych. Grubé¢ roziozonej warstwy lunego
kruszywa powinna kiytaka, aby po jej zagzczeniu osignicto grubd¢ projektowan.

Jezeli dokumentacja projektowa lub ST przewiduje wykoie warstwy odgzapcej lub odcinajcej o
grubasci powyzej 20 cm, to wbudowanie kruszywa natewykona dwuwarstwowo. Rozpoeeie ukifadania
kazdej nastpnej warstwy mege nasipi¢ po odbiorze przez siyniera warstwy poprzedniej.

W miejscach, w ktérych widoczna jest segregacjaskywa nalgy przed zagszczeniem wymieqi
kruszywo na materiat o odpowiednich wdavosciach.

Natychmiast po kecowym wyprofilowaniu warstwy odszapcej lub odcinajcej naley przystpi¢ do jej
zag:szczania.

Zageszczanie warstw 0 przekroju daszkowym pgleozpoczyné od kravedzi i stopniowo przesuwa
pasami poditnymi czsciowo naktadajcymi sk, w kierunku jej osi. Zaggzczanie nawierzchni o
jednostronnym spadku nale rozpoczyna od dolnej krawdzi i przesuwé pasami podtnymi czsciowo
naktadagcymi sie, w kierunku jej gérnej kragdzi.

Nierownaci lub zagkbienia powstate w czasie zsgczania powinny kywyréwnywane na bieco przez
spulchnienie warstwy kruszywa i dodanie lub usciei materiatu, ado otrzymania réwnej powierzchni.

W miejscach niedogbnych dla walcow warstwa odcimap i odgaczapca powinna by zag:szczana
ptytami wibracyjnymi lub ubijakami mechanicznymi.

Zagszczanie nalgy kontynuowg do osiagnigcia wskanika zagszczenia nie mniejszego od 1,0 wediug
normalnej proby Proctora, przeprowadzonej wedtugB204481 [1]. Wskanik zag:szczenia naley okresla¢
zgodnie z BN-77/8931-12 [8].

W przypadku, gdy gruboziarnisty materiat wbudowamy warstve odsiczapca lub odcinajca,
uniemaliwia przeprowadzenie badania zagczenia wedtug normalnej préby Proctora, koatmalg:szczenia
nalezy oprz€ na metodzie obgken pilytowych. Naley okreli¢ pierwotny i wtérny modut odksztalcenia
warstwy wedtug BN-64/8931-02 [6]. Stosunek wtérnagpierwotnego modutu odksztatcenia nie powinien
przekracza 2,2.

Wilgotnas¢ kruszywa podczas zeggczania powinna ldyréwna wilgotndci optymalnej z tolerangjod -
20% do +10% jej wartmi. W przypadku, gdy wilgotnig kruszywa jest wysza od wilgotnéci optymalnej,
kruszywo naley osuszy przez mieszanie i napowietrzanie. W przypadku, widgotnos¢ kruszywa jest risza
od wilgotndgci optymalnej, kruszywo natg zwilzy¢ okreslona iloscia wody i rdwnomiernie wymiesza

5.4. Odcinek probny
Jeeeli w ST przewidziano koniecz&d wykonania odcinka prébnego, to co najmniej na 8 phzed
rozpoczciem rob6t Wykonawca powinien wykahadcinek prébny w celu:
- stwierdzenia, czy spezbudowlany do rozktadania i zeggczania jest wigiwy,
- okreslenia grubéci warstwy materiatlu w stanie Zaym koniecznej do uzyskania wymaganej giaidgo
zag:szczeniu,
- ustalenia liczby przé§ sprztu zagszczajcego, potrzebnej do uzyskania wymaganego mska
zag:szczenia.
Na odcinku probnym Wykonawca powiniefyd takich materialéw oraz spitz, jakie lzda stosowane do
wykonywania warstwy odcinagej i odgczapcej na budowie.
Odcinek prébny powinien ldyzlokalizowany w miejscu wskazanym przezyniera.

5.5. Rozkladanie geowioknin

Warstwe geowtdkniny nalgy rozktad& na wyprofilowanej powierzchni podta, pozbawionej ostrych
elementow, ktére magspowodowd uszkodzenie warstwy (na przyktad kamienie, korahizew i krzewow).
W czasie rozkladania warstwy z geowtdkniny aglespeiné wymagania okrdone w ST lub producenta
dotyczice szerokgxri na jak powinny zachodZi na siebie gsiednie pasma geowtdkniny lub zasad itzénia
oraz ewentualnego przymocowania warstwy do palgruntowego.

5.6. Zabezpieczenie powierzchni geowtéknin

Po powierzchni warstwy odcingej lub odgczapcej, wykonanej z geowtdknin nie m® odbywé si¢ ruch
jakichkolwiek pojazdow.

Lezaca wyzej warstwe nawierzchni naley wykonywa: rozktadajc materiat ,0d czota”, to znaczy take
pojazdy doweaace materiat i wykonujce czynnéci technologiczne poruszagic po juz utozonym materiale.
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5.7. Utrzymanie warstwy odgczajacej i odcinajacej

Warstwa odgczapca i odcinajca po wykonaniu, a przed ueniem nagpnej warstwy powinny by
utrzymywane w dobrym stanie.

Nie dopuszcza siruchu budowlanego po wykonanej warstwie odeicgjlub odsczapcej z geowtdknin.

W przypadku warstwy z kruszywa dopuszczarach pojazdéw koniecznych dla wykonaniazejylezacej
warstwy nawierzchni.

Koszt napraw wyniktych z niewdaiwego utrzymania warstwy ohgia Wykonawe robét.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogdlne zasady kontroli jakéci robét
Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbiplt 6.

6.2. Badania przed przysipieniem do robét

Przed przyspieniem do rob6t Wykonawca powinien wykdénbdadania kruszyw przeznaczonych do
wykonania robét i przedstadviwyniki tych bada Inzynierowi. Badania te powinny obejmotvavszystkie
wihasciwosci kruszywa okréone w p. 2.3.

Geowldkniny przeznaczone do wykonania warstwy majgtej i odaczapcej powinny posiadaaprobag
techniczna, zgodnie z pkt 2.4.

6.3. Badania w czasie robot
6.3.1. Czstotliwos¢ oraz zakres bada i pomiarow

Czstotliwos¢ oraz zakres badai pomiaréw dotycacych cech geometrycznych i zsgczenia warstwy
odsiczapcej i odcinajcej podaje tablica 1.

Tablica 1. Czstotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw warstwy odgzapcej i odcinagcej

Lp. | Wyszczegélnienie bada i | Minimalna czstotliwos¢ bada i pomiaréw
pomiaréw
1 | Szeroké¢ warstwy 10 razy na 1 km
2 | Réwna¢ podiwna co 20 m na kalym pasie ruchu
3 | Réwna¢ poprzeczna 10 razy na 1 km
4 | Spadki poprzeczné 10 razy na 1 km
5 | Rzdne wysokéciowe co 25 m w osi jezdni i na jej kragziach dla autostrad i drgg

ekspresowych, co 100 m dla pozostatych drég
Uksztaltowanie osi w planjeo 25 m w osi jezdni i na jej kradziach dla autostrad i drdg
" ekspresowych, co 100 m dla pozostatych drég

7 | Gruba¢ warstwy Podczas budowy:

w 3 punktach na kalej dziatce roboczej, lecz nie rzadziej raz ng
400 nf

Przed odbiorem:

w 3 punktach, lecz nie rzadziegniaz na 2000

8 | Zag:szczenie, wilgotn& | w 2 punktach na dziennej dzialce roboczej, leczrréelziej nk raz
kruszywa na 600 M

*) Dodatkowe pomiary spadkéw poprzecznych i uks$atehnia osi w planie natg wykona w punktach
gtéwnych tukéw poziomych.

(o2}

6.3.2. Szeroké¢ warstwy
Szerokdé¢ warstwy nie mee sk rézni¢ od szerokéci projektowanej o wicej niz +10 cm, -5 cm.

6.3.3. Rowndé¢ warstwy

Nieréwndci podiwzne warstwy odcinafej i odaczapcej naley mierzy
4 metrow tata, zgodnie z normBN-68/8931-04 [7].

Nieréwndci poprzeczne warstwy odcinagj i odaczapcej naley mierzy
4 metrows tata. Nieréwndci nie mo@ przekracz&20 mm.

6.3.4. Spadki poprzeczne

Spadki poprzeczne warstwy odciupagj i odgczapcej na prostych i tukach powinny bdyzgodne z
dokumentacj projektows z toleranci + 0,5%.
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6.3.5. Rzdne wysokdciowe
Réznice pomgdzy rzdnymi wysokdciowymi warstwy i rzdnymi projektowanymi nie powinny
przekraczd+1 cmi-2 cm.

6.3.6. Uksztattowanie osi w planie
Os w planie nie mee by przesunjta w stosunku do osi projektowanej oze@j niz + 3 cm dla autostrad i
drég ekspresowych lub o ggej niz + 5 cm dla pozostatych drég.

6.3.7. Grubgi¢ warstwy

Gruba¢ warstwy powinna b§zgodna z okrdona w dokumentaciji projektowej z tolerancil cm, -2 cm.

Jezeli warstwa, ze wzghow technologicznych, zostata wykonana w dwoéch tvaash, naley mierzye
taczm grubai¢ tych warstw.

Na wszystkich powierzchniach wadliwych pod wezigm grubéci Wykonawca wykona naprawarstwy
przez spulchnienie warstwy naglgbkas¢ co najmniej 10 cm, uzupetienie nowym materiatewdpowiednich
wiasciwosciach, wyréwnanie i ponowne zggzczenie.

Roboty te Wykonawca wykona na wlasny koszt. Poomgiu tych robot nagbi ponowny pomiar i ocena
grubasci warstwy, wedtug wiej podanych zasad na koszt Wykonawcy.

6.3.8. Zagszczenie warstwy

Wskaznik zag:szczenia warstwy odcingjej i odgczapcej, okrélony wg BN-77/8931-12 [8] nie powinien
by¢ mniejszy od 1.

Jezeli jako kryterium dobrego zagzczenia warstwy stosuje esiporéwnanie wartiei modutéw
odksztalcenia, to waré stosunku wtérnego do pierwotnego modutu odksztédceokrglonych zgodnie z
normg BN-64/8931-02 [6], nie powinna byigksza od 2,2.

Wilgotnos¢ kruszywa w czasie zagzczenia naley bad& wediug PN-B-06714-17 [2]. Wilgotsé
kruszywa powinna byréwna wilgotndéci optymalnej z tolerangjod -20% do +10%.

6.3.9. Badania dotycgce warstwy odgczajacej i odcinajacej z geowitoknin
W czasie ukfadania warstwy odcigegj i odaczapcej z geowtdknin naley kontrolowa:
— zgodnd¢ oznaczenia poszczeg6inych bel (rolek) geowtdknimkeslonym w dokumentacji projektowej,
réwnas¢ warstwy,
— wielkos¢ zaktadu przylegtych pasm i sposéb igbzenia,
— zamocowanie warstwy do podigruntowego, o ile przewidziano to w dokumentpojjektowe;.
Ponadto naley sprawdzt, czy nie nagpito mechaniczne uszkodzenie geowtdkniny (rozeresapizebicie).
Pasma geowtdkniny zyte do wykonania warstwy odcinapj i odaczapcej nie powinny mié takich
uszkodzé.

6.4. Zasady postpowania z odcinkami wadliwie wykonanymi

Wszystkie powierzchnie, ktére wykazuiicksze odchylenia cech geometrycznych od d&rgich w pkt.
6.3, powinny by naprawione przez spulchnienie dehgikasci co najmniej 10 cm, wyréwnane i powtérnie
zag:szczone. Dodanie nowego materiatu bez spulchnigyli@nanej warstwy jest niedopuszczalne.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robét
Ogoblne zasady obmiaru rob6t podano w ST D-M-00@QWymagania ogdlne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednost obmiarow jest nf (metr kwadratowy) warstwy odcingiej i odaczajcej.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robét podano w ST D-M-0@0QWymagania ogolne” pkt 8.

Roboty uznaje siza wykonane zgodnie z dokumentapjojektovs, ST i wymaganiami liyniera, jeeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleiangjpkt 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogdlne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci

Ogolne ustalenia dotygze podstawy ptatrici podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdélne” pkt
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1fiwarstwy odsczapcej i/lub odcinajcej z kruszywa obejmuije:
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10.
10.

prace pomiarowe,

dostarczenie i rozi@nie na uprzednio przygotowanym padiowarstwy materialu o grukoi i jakosci
okreslonej w dokumentaciji projektowej i specyfikacji kedcznej,

wyréwnanie utaonej warstwy do wymaganego profilu,

zag:szczenie wyprofilowanej warstwy,

przeprowadzenie pomiardw i badaboratoryjnych wymaganych w specyfikacji technieg
utrzymanie warstwy.

Cena wykonania 1frwarstwy odsczapcej i/lub odcinajcej z geowtéknin obejmuije:
prace pomiarowe,

dostarczenie i rozi@nie na uprzednio przygotowanym padiavarstwy geowtoknin,
pomiary kontrolne wymagane w specyfikacji technijzn

utrzymanie warstwy.

PRZEPISY ZWIAZANE

1. Normy

PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania prébek gruntu.

PN-B-06714-17 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaezaigotnasc.

PN-B-11111Kruszywo mineralne. Kruszywo naturalnendwierzchni drogowychZwir i mieszanka.
PN-B-11112 Kruszywo mineralne. Kruszywo tamane dwierzchni drogowych.

PN-B-11113 Kruszywa mineralne. Kruszywo naturaloendwierzchni drogowych. Piasek.
BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanie moddksztatcenia nawierzchni podatnych i padto
przez obcizenie plyt.

BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar rosmaawierzchni planografem i tat

BN-77/8931-12 Oznaczanie wskaka zagszczenia gruntu.

10.2. Inne dokumenty

Whytyczne budowy nasypow komunikacyjnych na stabyottgzu z zastosowaniem — geotekstylidw,
IBDIM, Warszawa 1986.
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D - 04.04.00
PODBUDOWY Z KRUSZYWA
WYMAGANIA OGOLNE

WSTEP
1.1. Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej specyfikacji techniczne] XS wymagania ogoélne dotygze wykonania i

odbioru robét zwizanych z wykonywaniem podbudowy z kruszyw stabilianych mechanicznie w ramach
.Remont drogi w miejscowasci Markotow Maly”.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna stanowi dokument przetaygidwntraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6t na
zadaniu wymienionym w punkcie 1.1.

1.3. Okreslenia podstawowe

1.3.1. Stabilizacja mechaniczna - proces technologiczpglegajcy na odpowiednim zagzczeniu w
optymalnej wilgotnéci kruszywa o wiéciwie dobranym uziarnieniu.

1.4.2. Pozostate okitenia podstawoweaszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz z
definicjami podanymi w ST D-M-00.00.00 ,Wymaganigaine” pkt 1.4.

1.4. Ogolne wymagania dotycgce robot
0Ogolne wymagania dotysze robo6t podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbpie 1.5.

2. MATERIALY
2.1. Og6lne wymagania dotyczce materiatow

Ogd6lne wymagania dotygze materiatdw, ich pozyskiwania i skladowania, pada ST D-M-00.00.00
~Wymagania ogoélne” pkt 2.

2.2. Wymagania dla materiatow
2.2.1. Uziarnienie kruszywa

Frakcje
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Krzywa uziarnienia kruszywa, oldlena wediug PN-B-06714-15 powinnazéé migdzy krzywymi
granicznymi pol dobrego uziarnienia podanymi nainys 1.

Rysunek 1. Pole dobrego uziarnienia kruszyw przezoaych na podbudowy wykonywane metadabilizaciji
mechanicznej

1-2 kruszywo na podbud@wasadnicz (gérma warstwe) lub podbudow jednowarstwow
1-3 kruszywo na podbud@vwpomocnicz (dolm warstve)

Krzywa uziarnienia kruszywa powinna dyiagta i nie mae przebiega od dolnej krzywej granicznej
uziarnienia do gérnej krzywej granicznej uziarngenia gsiednich sitach. Wymiar najekszego ziarna
kruszywa nie mge przekracz&2/3 grubdci warstwy uktadanej jednorazowo.
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2.2.2. Wi&ciwosci kruszywa

Kruszywa powinny spetnéawymagania okrdone w tablicy 1.

Tablica 1.
Lp. Wyszezegdlnienie Wymagania dla kruszywa
wlasciwosel lamanego Badania
Podbudowa Wedlug
zasadnicza | pomocnicza
1 | Zawartosé¢ ziamn mniejszych niz 0,075 mm, % (m/m) od2do10] od2 dol2 PN-B-06714 -15 [3]
2 | Zawartosé nadziarna, % (m/m), nie wigcej niz 5 10 PN-B-06714 -15 [3]
3 | Zawartosé ziamn nieforemnych %(m/m), nie wigcej niz 35 40 PN-B-06714 -16 [4]
4 | Zawartosé zanieczyszezenl organicznych, %o(m/m), nie PN-B-04481 [1]
wigee] niz 1 1
5 | Wskaznik piaskowy po pigciokrotnym zageszezeniu od 30 do od 30 do 70 | BN-64/8931 -01 [26]
metoda I lub IT wg PN-B-04481, % 70
6 | Scieralnosé¢ w bebnie Los Angeles
a) scieralnosé calkowita po pelnej liczbie obrotéw, nie
wigeej niz 35 50 PN-B-06714 -42 [12]
b) dcieralnosé czgséciowa po 1/5 pelnej liczby obrotéw,
nie wigeej niz 30 35
7 | Nasigkliwosé. %(m/m), nie wigcej niz 3 5 PN-B-06714 -18 [6]
8 | Mrozoodpornosé, ubytek masy po 25 cyklach PN-B-06714 -19 [7]
zamrazania, %(m/m). nie wigeej niz 5 10
9 |Rozpad krzemianowy i zelazawy lacznie, % (m/m), nie PN-B-06714 -37 [10]
wigeej niz - - PN-B-06714 -39 [11]
10 | Zawartosé zwiazkow siarki w przeliczeniu na SO3, PN-B-06714 -28 [9]
%(m/m), nie wigeej niz 1 1
11 |Wskaznik nosnosei wnos mieszanki kruszywa, %, nie
mniejszy niz: PN-S-06102 [21]
a) przy zageszezeniu IS = 1,00 80 60
b) przy zaggszezeniu IS = 1,03 120 -

2.2.6. Woda
Nalezy stosowé wode wg PN-B-32250.

3. SPRZET
3.1. Sprat do wykonania robét

Wykonawca przygpujacy do wykonania podbudowy z kruszyw stabilizowanyebchanicznie powinien
wykaz& sie mazliwoscia korzystania z nagbujacego spretu: walcéw ogumionych i stalowych wibracyjnych
lub statycznych do zagzczania. W miejscach trudno dgstych powinny by stosowane zagzczarki ptytowe,
ubijaki mechaniczne lub mate walce wibracyjne.

4. TRANSPORT
4.1. Transport materiatow
Kruszywa meana przewoz dowolnymi srodkami transportu w warunkach zabezpiegzah je przed
zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi materiataadmiernym wysuszeniem i zawilgoceniem.
Transport cementu powinien odbyisic zgodnie z BN-88/6731-08 [24].
Transport pozostatych materiatéw powinien odb§sia zgodnie z wymaganiami norm przedmiotowych.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Przygotowanie podida

Podiae pod podbudog powinno spetni& wymagania okrdone w ST D-04.01.01 ,Koryto wraz z
profilowaniem i zagszczeniem podi@” i ST .

Paliki lub szpilki do prawidtowego uksztattowamiadbudowy powinny byywczeniej przygotowane.

Paliki lub szpilki powinny by ustawione w osi drogi i w edach réwnolegtych do osi drogi, lub w inny
sposob zaakceptowany przezyniera. Rozmieszczenie palikbw lub szpilek powinmazliwia¢ naciagnigcie
sznurkéw lub linek do wytyczenia rob6t w ogisdich nie wekszych nk co 10 m.

5.2. Wbudowywanie i zagszczanie mieszanki

Mieszanka kruszywa powinna dyozktadana w warstwie o jednakowe] grétiptakiej, aby jej ostateczna
gruba¢ po zagszczeniu byta rowna grubd projektowanej. Grubi@ pojedynczo uktadanej warstwy nie neo
przekraczd 20 cm po zagpzczeniu. Warstwa podbudowy powinnaéhyziozona w sposib zapewniay
oshkgniecie wymaganych spadkow iganych wysokéciowych. Jeeli podbudowa sktadaesk wiecej niz jednej
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warstwy kruszywa, to kala warstwa powinna Bywyprofilowana i zagszczona z zachowaniem wymaganych
spadkow i rgzdnych wysokéciowych. Rozpoczie budowy kadej nastpnej warstwy mee nasipi¢ po
odbiorze poprzedniej warstwy przezyniera.

Wilgotnas¢ mieszanki kruszywa podczas zagczania powinna odpowiatlawilgotnosci optymalnej,
okreslonej wedtug préby Proctora, zgodnie z PN-B-0448]L (metoda Il). Materiat nadmiernie nawilgocony,
powinien zost& osuszony przez mieszanie i napowietrzanigeldevilgotnas¢ mieszanki kruszywa jest 2uza
od optymalnej o 20% jej wartoi, mieszanka powinna Byzwilzona okrélona iloscia wody i rGwnomiernie
wymieszana. W przypadku, gdy wilgotidomieszanki kruszywa jest vgza od optymalnej o 10% jej wadtd
mieszank nalezy osuszy.

Wskanik zag;szczenia podbudowy wg BN-77/8931-12 [29] powinieip@wviadd przyjgtemu poziomowi
wskaznika ngnaosci podbudowy wg tablicy 1, Ip. 11.

5.3. Utrzymanie podbudowy

Podbudowa po wykonaniu, a przed agniem nasfpnej warstwy, powinna ldyutrzymywana w dobrym
stanie. Jeeli Wykonawca bdzie wykorzystywal, za zgad Inzyniera, gotow podbudow do ruchu
budowlanego, to jest oboaviany naprawd wszelkie uszkodzenia podbudowy, spowodowane pteezuch.
Koszt napraw wyniktych z niewdaiwego utrzymania podbudowy ohza Wykonawe robot.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Badania przed przysipieniem do robét

Przed przyspieniem do robét Wykonawca powinien wykénbadania kruszyw przeznaczonych do
wykonania robot i przedstawiwyniki tych bada Inzynierowi w celu akceptacji materialéw. Badania te
powinny obejmowé wszystkie wiiciwosci.

6.2. Badania w czasie robot
6.2.1. Czstotliwosé oraz zakres bada i pomiarow
Czestotliwos¢ oraz zakres badapodano w tablicy 2.

Tablica 2. Cgstotliwos¢ ora zakres badagrzy budowie podbudowy z kruszyw stabilizowanyoéchanicznie

Czestotliwosé badan
Minimalna liczba Maksymalna powierzchnia
Lp. Wyszezegblnienie badan badafi na dziennej podbudowy przy-padajaca na
dzialce roboczej jedno badanie (m2)
1 [Uziarnienie mieszanki 5 600
2 | Wilgotnoéé mieszanki B
3 | Zageszezenie warstwy 10 probek
4 | Badanie wlasciwodei kruszywa wg tab. 1, pkt 2.3.2 dla kazdej partii kruszywa 1 przy kazdej zmianie
kruszywa

6.2.2. Uziarnienie mieszanki

Uziarnienie mieszanki powinno byggodne z wymaganiami podanymi w pkt 2.2.1. Prdtaitezy pobierad
w sposOb losowy, z rozionej warstwy, przed jej zagzczeniem. Wyniki badapowinny by na bieaco
przekazywane trynierowi.

6.2.3. Wilgotnas¢ mieszanki

Wilgotnas¢ mieszanki powinna odpowiadlavilgotnosci optymalnej, okrdonej wedtug proby Proctora,
zgodnie z PN-B-04481 [1] (metoda 1), z toleran€jLl0% -20%.

Wilgotnas¢ nalery okresli¢ wedtug PN-B-06714-17 .

6.2.4. Zagszczenie podbudowy

Zageszczenie kadej warstwy powinno odbywa sie az do osigniecia wymaganego wskaika
zag;szczenia. Zagpzczenie podbudowy nale sprawdzad wedtug BN-77/8931-12. W przypadku, gdy
przeprowadzenie badania jest nietiwe ze wzgédu na gruboziarniste kruszywo, kontraag:szczenia naley
oprze na metodzie obgten ptytowych, wg BN-64/8931-02 i nie rzadziejzrmiaz na 5000 m2, lub wedtug
zaleca Inzyniera.

Zagzszczenie podbudowy stabilizowanej mechaniczniezgalena za prawidtowe, gdy stosunek wtérnego
modutu E2 do pierwotnego modutu odksztatcenia BL fée wikszy od 2,2 dla kalej warstwy konstrukcyjnej
podbudowy.

E/E's 2,2
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6.2.5. Wi&ciwosci kruszywa

Badania kruszywa powinny obejmoévacerg wszystkich wiaciwosci okreslonych w pkt 2.2.2.

Prébki do bada petnych powinny b§ pobierane przez Wykonawcw sposéb losowy w obecfm
Inzyniera.

6.4. Wymagania dotycace cech geometrycznych podbudowy
6.4.1. Czstotliwosé oraz zakres pomiaréw

Czstotliwos¢ oraz zakres pomiaréw dotyaz/ch cech geometrycznych podbudowy podano w agalli
Tablica 3. Cgstotliwos¢ oraz zakres pomiaréw wykonanej podbudowy z krusezystabilizowanego
mechanicznie_

Lp. Wyszczegolnienie badan 1 pomiaréw Minimalna czestotliwosé pomiardw

1 | Szerokos¢ podbudowy 10 razy

2 | Roéwnosé podluzna co 20 m lata

3 Rownose poprzeczna 10 razy

4 | Spadki poprzeczne 10 razy

5 Rzedne wysokoiciowe co S0m

6 | Uksztaltowanie os1 w planie w punktach zalaman

7 | Grubosé podbudowy Podeczas budowy: w 3 punktach na kazdej dzialce roboceze;,

Przed odbiorem: w 3 punktach,

8 | Nosnosé podbudowy:
- modul odksztalcenia co najmniej w dwoch przekrojach na kazde 1000 m
- ugigeie sprezyste co najmnie] w 20 punktach na kazde 1000 m

6.4.2. Szeroké¢ podbudowy

Szeroké¢ podbudowy nie mie r&ni¢ sie od szerokéci projektowanej o wdcej niz +10 cm, -5 cm.

Na jezdniach bez kraymikow szeroké¢ podbudowy powinna lywicksza od szerokai warstwy wyej
lezacej o co najmniej 25 cm lub o waétowskazan w dokumentacji projektowe;.

6.4.3. Rowndé¢ podbudowy
Nierownaci podtuzne podbudowy naiy mierzy¢ 4-metrowvy tata lub planografem, zgodnie z BN-68/8931-
04 .
Nieréwnaci poprzeczne podbudowy najemierzy¢ 4-metrovy tata.
Nieréwndci podbudowy nie magprzekraczé
— 10 mm dla podbudowy zasadniczej;
— 20 mm dla podbudowy pomocniczej.

6.4.4. Spadki poprzeczne podbudowy
Spadki poprzeczne podbudowy na prostych i tukamhimny by zgodne z dokumentacprojektova, z

tolerancy = 0,5 %.

6.4.5. Rzdne wysokdciowe podbudowy
R&nice pomedzy rzdnymi wysokdciowymi podbudowy i rgdnymi projektowanymi nie powinny
przekraczd+ 1 cm, -2 cm.

6.4.6. Uksztattowanie osi podbudowy i ulepszonegogtoza
O$ podbudowy w planie nie nze by przesungta w stosunku do osi projektowanej c@éj niz+ 5 cm.

6.4.7. Grubasé podbudowy i ulepszonego podia

Gruba¢ podbudowy nie mee sk rézni¢ od grubdci projektowanej o wicej niz:
dla podbudowy zasadniczej 10%,
dla podbudowy pomocniczej +10%, -15%.

6.4.8. N@nos¢ podbudowy

Modut odksztatcenia wg BN-64/8931-02 powinierctagodny z podanym w tablicy 4, kgie spezyste
wg BN-70/8931-06 powinno lByzgodne z podanym w tablicy 4.
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Tablica 4. Cechy podbudowy

Podbudowa Wymagane cechy podbudowy
z kruszywa o Wskaznik Maksymalne ugiceie Minimalny modul odksztal-cenia
wskazniku wnos | zageszezenia | sprezyste pod kolem, mm mierzony plyta o sredniey 30 cm, MPa
nie mniejszym IS nie 40 kN 50 kN od pierwszego od drugiego
niz, % mniejszy niz obciazenia E1 obcigzenia E2

60 1.0 A0 1,60 60 120
80 1,0 1,25 1,40 80 140
120 1,03 1,10 1,20 100 180

6.5. Zasady postpowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowy
6.5.1. Niewldciwe cechy geometryczne podbudowy
Wszystkie powierzchnie podbudowy, ktére wykazwjeksze odchylenia od oldlenych w punkcie 6.4
powinny by naprawione przez spulchnienie lub zerwanie dgoakcsci co najmniej 10 cm, wyréwnane i
powtornie zagszczone. Dodanie nowego materiatu bez spulchnigylk@nanej warstwy jest niedopuszczalne.
Jezeli szeroké¢ podbudowy jest mniejsza od szerédioprojektowanej o wicej niz 5 cm i nie zapewnia
podparcia warstwom wgj lezacym, to Wykonawca powinien na wilasny koszt poszemgdbudow przez
spulchnienie warstwy na petrgrubad¢ do potowy szerokii pasa ruchu, dodenie materiatu i powtérne
zagszczenie.

6.5.2. Niewtdciwa grubos¢ podbudowy

Na wszystkich powierzchniach wadliwych pod wextgm grubéci, Wykonawca wykona napraw
podbudowy. Powierzchnie powinny byaprawione przez spulchnienie lub wybranie warstayodpowiedni
gkebokas¢, zgodnie z decyzj Inzyniera, uzupetnione nowym materialem o odpowiednighsciwosciach,
wyréwnane i ponownie zagzczone.

Roboty te Wykonawca wykona na wlasny koszt. Po wgkudu tych robot nagbi ponowny pomiar i ocena
grubaici warstwy, wedtug wiej podanych zasad, na koszt Wykonawcy.

6.5.3. Niewtdciwa nasnosé podbudowy

Jezeli nosnos¢ podbudowy bdzie mniejsza od wymaganej, to Wykonawca wykonaeliéz roboty
niezkedne do zapewnienia wymaganegnasci, zalecone przez hyniera.

Koszty tych dodatkowych robét poniesie Wykonawealludowy tylko wtedy, gdy zarenie nénosci
podbudowy wynikto z niewkziwego wykonania robdt przez Wykonawgodbudowy.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Jednostka obmiarowa
Jednosti obmiarows jest m2 (metr kwadratowy) podbudowy z kruszyvebi#izowanego mechanicznie.

8. ODBIOR ROBOT
Roboty uznaje siza zgodne z dokumentacprojektova, ST i wymaganiami liyniera, jeeli wszystkie
pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg paé/ wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogdlne ustalenia dotycgre podstawy ptatndci
Ogodlne ustalenia dotyaze podstawy ptatrigi podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdine” pkt

9.2. Cena jednostki obmiarowej
Zakres czynnéi objetych cen jednostkow 1 m2 podbudowy z kruszywa stabilizowanego meclzang
podano w OST:
D-04.04.01 Podbudowa z kruszywa naturalnego stalmthinego mechanicznie,
D-04.04.02 Podbudowa z kruszywa ftamanego stabibz@go mechanicznie,
D-04.04.03 Podbudowazzizla wielkopiecowego stabilizowanego mechanicznie.
10. przepisy zwizane

10.1. Normy

- PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania prébek gruntu.

- PN-B-06714-12 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaezzewartdci zanieczyszczeobcych.
- PN-B-06714-15 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaezsktadu ziarnowego.

- PN-B-06714-16 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaezksrtattu ziarn.
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- PN-B-06714-17 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaezailgotnaci.

- PN-B-06714-18 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaezaasikliwosci.

— PN-B-06714-19 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaezamozoodpornéi metod, bezpdredni.

— PN-B-06714-26 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaezaawartéci zanieczyszczeorganicznych.

— PN-B-06714-28 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaezzawartdci siarki metod bromowa.

— PN-B-06714-37 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaezazpadu krzemianowego.

— PN-B-06714-39 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaezaizpaduelazawego.

- PN-B-06714-42 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaezameralngci w bebnie Los Angeles.

- PN-B-06731zuzel wielkopiecowy kawatkowy. Kruszywo budowlane bdowe. Badania techniczne.

- PN-B-11111 Kruszywa mineralne. Kruszywa naturaloedwierzchni drogowycBwir i mieszanka.

— PN-B-11112 Kruszywa mineralne. Kruszywa tamane awierzchni drogowych.

— PN-B-11113 Kruszywa mineralne. Kruszywa naturaloendwierzchni drogowych. Piasek.

- PN-B-19701 Cement. Cement powszechnegaku. Sklad, wymagania i ocena zgodcio

— PN-B-23006 Kruszywo do betonu lekkiego.

— PN-B-30020 Wapno.

— PN-B-32250 Materiaty budowlane. Woda do betonupirae.

— PN-S-06102 Drogi samochodowe. Podbudowy z kruszghilizowanych mechanicznie.

— PN-S-96023 Konstrukcje drogowe. Podbudowa i nawtaria z ttucznia kamiennego.

— PN-S-96035 Popioty lotne.

- BN-88/6731-08 Cement. Transport i przechowywanie.

— BN-84/6774-02 Kruszywo mineralne. Kruszywo kamiefaraane do nawierzchni drogowych.

— BN-64/8931-01 Drogi samochodowe. Oznaczanie wsika piaskowego.

- BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanie moddksztatcenia nawierzchni podatnych i padto
przez obcizenie piyh.

— BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar royai@mawierzchni planografem i tat

— BN-70/8931-06 Drogi samochodowe. Pomiaredgiodatnych ugiciomierzem belkowym.

— BN-77/8931-12 Oznaczanie wskaka zagszczenia gruntu.

10.2. Inne dokumenty
- Katalog typowych konstrukcji nawierzchni podatnygotsztywnych, IBDiM - Warszawa 1997.

-str.41-



Remont drogi w miejscovti Markotéw Maty

D-04.04.02
PODBUDOWA Z KRUSZYWA t AMANEGO
STABILIZOWANEGO MECHANICZNIE

1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji techniczngj wymagania dotyege wykonania i odbioru robot
zwiazanych z wykonywaniem podbudowy z kruszywa famanstabilizowanego mechanicznie podczas
wykonywania zadaniZRemont drogi w miejscowdci Markotow Maty”.

1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja techniczna jest stosowana jako doktimezetargowy i kontraktowy przy zleceniu i
realizacji rob6t wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres rob6t obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyeasad prowadzenia rob6t zwanych z wykonywaniem
podbudowy z kruszywa tamanego stabilizowanego nmachaie. Ustalenia zawartea sv ST D-04.04.00
.Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogdlne” pkt 1.3.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1.Podbudowa z kruszywa tamanego stabilizowanego méctrde - jedna lub wcej warstw zagszczonej
mieszanki, ktéra stanowi warsfwmosna nawierzchni drogowe;.

1.4.2.Pozostate okidenia podstawoweaszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz z
definicjami podanymi w ST D-04.04.00 ,Podbudowaradzyw. Wymagania ogdélne” pkt 1.4.

1.5. Ogélne wymagania dotycce robot
Ogoblne wymagania dotygee robo6t podano w ST D-04.04.00 ,Podbudowa z knwsxyymagania ogélne” pkt
1.5.

2. MATERIALY
2.1. Ogolne wymagania dotyce materiatow

Ogolne wymagania dotygze materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania, pudav ST D-04.04.00
.Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogélne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materiatéw

Materiatem do wykonania podbudowy z kruszyw famdngtabilizowanych mechanicznie powinnoc¢by
kruszywo tamane, uzyskane w wyniku przekruszenraveca skalnego lub kamieni narzutowych i otoczakéw
albo ziarnzwiru wiekszych od 8 mm. Kruszywo powinno dbyednorodne bez zanieczyszazebcych i bez
domieszek gliny.

2.3. Wymagania dla materiatow

2.3.1. Uziarnienie kruszywa

Uziarnienie kruszywa powinno Byzgodne z wymaganiami podanymi w ST D-04.04.00 jRobwa z
kruszyw. Wymagania ogoélne” pkt 2.3.1.

2.3.2. Wiaciwosci kruszywa
Kruszywo powinno spetnéawymagania okrdone w ST D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw. Wymagani
ogolne” pkt 2.3.2.

3. SPRZET
Wymagania dotycce sprztu podano w ST D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw. \&gamia ogélne” pkt
3.

4. TRANSPORT
Wymagania dotyce transportu podano w ST D-04.04.00 ,Podbudowauszyw. Wymagania ogolne”
pkt 4.

5. WYKONANIE ROBOT

Ogoblne zasady wykonania robét podano w ST D-04M/P@dbudowa z kruszyw. Wymagania ogélne” pkt
5.
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5.2. Przygotowanie podiaa
Przygotowanie podi@ powinno odpowiadawymaganiom okrdonym w ST D-04.04.00 ,Podbudowa z
kruszyw. Wymagania ogdlne” pkt 5.2.

5.3. Wytwarzanie mieszanki kruszywa
Mieszank kruszywa nalgy wytwarz& zgodnie z ustaleniami podanymi w ST D-04.04.00dfRalowa z
kruszyw. Wymagania ogdlne” pkt 5.3.

5.4. Wbudowywanie i zagszczanie mieszanki kruszywa
Ustalenia dotycxe rozkladania i zagzczania mieszanki podano w ST D-04.04.00 ,Podbadaw
kruszyw. Wymagania ogoélne” pkt 5.4.

5.5. Utrzymanie podbudowy
Utrzymanie podbudowy powinno odpowidgdavymaganiom okrdonym w ST D-04.04.00 ,Podbudowa z
kruszyw. Wymagania ogolne” pkt 5.6.

6. KONTROLA JAKO S$ClI
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci rob6t

Ogllne zasady kontroli jakoi rob6t podano w ST D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszyWymagania
0golne” pkt 6.

6.2. Badania przed przysipieniem do robot
Przed przysipieniem do rob6t Wykonawca powinien wykérzadania kruszyw, zgodnie z ustaleniami ST
D- 04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogojmd"6.2.

6.3. Badania w czasie robét
Czestotliwos¢ oraz zakres badai pomiaréw kontrolnych w czasie robét podano w 5104.04.00
.Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogélne” pkt 6.3.

6.4. Wymagania dotyczce cech geometrycznych podbudowy
Czestotliwos¢ oraz zakres pomiaréw podano w ST D-04.04.00 ,Pddbwa z kruszyw. Wymagania
ogolne” pkt 6.4.

6.5. Zasady postpowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowy
Zasady posgpowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowydpno w ST D-04.04.00
.Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogdlne” pkt 6.5.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robét
Ogollne zasady obmiaru robét podano w ST D-04.04£0dbudowa z kruszyw. Wymagania ogélne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostk obmiarow jest m2 (metr kwadratowy) wykonanej i odebrangjipadowy z kruszywa tamanego
stabilizowanego mechanicznie.

8. ODBIOR ROBOT
Ogolne zasady odbioru rob6t podano w ST D-04.04P@@budowa z kruszyw. Wymagania ogoélne” pkt 8.

9. Podstawa ptatndci
9.1. OgdlIne ustalenia dotycce podstawy ptatngci

Ogllne ustalenia dotygze podstawy platdgi podano w ST D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw.
Wymagania ogélne” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m2 podbudowy obejmuje:

— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

— oznakowanie robét,

— sprawdzenie i ewentualmapraw podiaza,

- przygotowanie mieszanki z kruszywa, zgodnie z regep
— dostarczenie mieszanki na miejsce wbudowania,
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- roziozenie mieszanki,

— zag:szczenie roztzonej mieszanki,

— przeprowadzenie pomiaréw i badaboratoryjnych okrdonych w specyfikacji technicznej,
— utrzymanie podbudowy w czasie robot.

10. Przepisy zwizane
— Normy i przepisy zwizane podano w ST D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszyym#gania ogélne” pkt 10.
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D-04.03.01
OCZYSZCZENIE | SKROPIENIE WARSTW KONSTRUKCYJNYCH

1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej XS wymagania dotyege wykonania i odbioru robot
zwigzanych z oczyszczeniem i skropieniem warstw koRkstjmych nawierzchni przy realizacji zadania
».Remont drogi w miejscowasci Markotow Maty”.

1.2.Zakres stosowania ST
Specyfikacja techniczna stanowi jest stosowana glkmment przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji robét na zadaniu wymienionym w punkcig. 1

1.3. Zakres rob6t obgtych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia robét zsanych z oczyszczeniem i
skropieniem warstw konstrukcyjnych przedagniem nasgfpnej warstwy nawierzchni.

1.4. Okreslenia podstawowe
Okreslenia podstawoweaszgodne z obowgzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami
podanymi w ST D-M.00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt.1

1.5. Ogolne wymagania dotycice roboét
Ogolne wymagania dotygze robét podano w ST D-M.00.00.00 ,Wymagania ogbpie 1.5.

2. MATERIALY
2.1. Ogolne wymagania dotyce materiatow

Ogolne wymagania dotygze materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, padav ST D-M.00.00.00
Wymagania ogélne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materiatéw do wykonania skropienia
Materialem stosowanym przy skropieniu warstw kanstyjnych nawierzchni na zadaniu jak xey jest
kationowa emulsjaredniorozpadowa wg WT.EmA-1994.

2.3. Wymagania dla materiatow
Wymagania dla kationowej emulsji asfaltowej podanBEmA-94.

2.4. Zwycie lepiszczy do skropienia

Orientacyjne z#ycie lepiszcza (emulsji asfaltowej kationowej) dkropienia warstw konstrukcyjnych
nawierzchni wynosi od 0,4 do 1,2 kg/m2. Doktadneyzie lepiszczy powinno lyustalone w zalaosci od
rodzaju warstwy i stanu jej powierzchni i zaakceyaoe przez layniera.

2.5. Sktadowanie lepiszczy

Warunki przechowywania nie mggowodowa utraty cech lepiszcza i olneinia jego jakéci. Lepiszcze
nalezy przechowywa w zbiornikach stalowych wypoganych w uradzenia grzewcze i zabezpieczonych przed
dostpem wody i zanieczyszczeniem. Emglspozna magazynowaw opakowaniach transportowych lub
stacjonarnych zbiornikach pionowych z nalewanientoa.

3. SPRZET
3.1. Ogdélne wymagania dotyce sprztu
Ogolne wymagania dotygeze sprztu podano w ST DM.00.00.00 ,Wymagania ogdélne” pkt 3

3.2. Sprzt do oczyszczania warstw nawierzchni
Wykonawca przyspujacy do oczyszczania warstw nawierzchni, powinien aag& sie mozliwoscia

korzystania z nagpujacego spretu:

- szczotek mechanicznych, zalecaiycie uradzer dwuszczotkowych. Pierwsza ze szczotek powinra by
wykonana z twardych elementéw czysmozch i stiey¢é do zdrapywania oraz usuwania zanieczyszcze
przylegajcych do czyszczonej warstwy. Druga szczotka powjppwsiada migkkie elementy czyszare i
stwzy¢ do zamiatania.
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3.3. Sprzt do skrapiania warstw nawierzchni

Do skrapiania warstw nawierzchni najeuizywaé skrapiark lepiszcza. Skrapiarka powinnady
wyposaona w uradzenia pomiarowo-kontrolne pozwaleg na sprawdzanie i regulowanie gpsfacych
parametrow:
- temperatury rozkladanego lepiszcza,
- cisnienia lepiszcza w kolektorze,
- obrotéw pompy dozufej lepiszcze,
- predkosci poruszania siskrapiarki,
- wysokasci i diugasci kolektora do rozktadania lepiszcza,
- dozatora lepiszcza.

Zbiornik na lepiszcze skrapiarki powinien dizolowany termicznie tak, aby bylo ridoave zachowanie
statej temperatury lepiszcza. Skrapiarka powinr@ewmic rozkliadanie lepiszcza z toleramc 10% od ilgci
zalazonej.

4. TRANSPORT
4.1. Ogélne wymagania dotyczce transportu
Ogblne wymagania dotygee transportu podano w ST DM.00.00.00 ,Wymaganigrogf pkt 4.

4.2. Transport lepiszcza

Emulsja mae by transportowana w cysternach, autocysternach, skkazh, beczkach i innych
opakowaniach pod warunkienie nie kyda korodowaly pod wplywem emulsji i nieetta powodowaly jej
rozpadu. Cysterny przeznaczone do przewozu enpdgjinny by przedzielone przegrodami, dzieymi je na
komory o pojemnéci nie wickszej nz 1 nT, a kada przegroda powinna ndiavykroje w dnie umaliwiajace
przeptyw emulsji. Cysterny, pojemniki i zbiornikizeznaczone do transportu lub sktadowania emubsjiiny
by¢ czyste i nie powinny zawietaesztek innych lepiszczy.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogdlne zasady wykonania robét
Ogoblne zasady wykonania robét podano w ST DM.00@ANymagania ogolne” pkt 5.

5.2. Oczyszczenie warstw nawierzchni

Oczyszczenie warstw nawierzchni polega na gsimniuznego materiatu, brudu, blota i kurzu przyydiu
szczotek mechanicznych. W miejscach trudnogbostch naley Uzywaé szczotek ¢cznych. W razie potrzeby,
na terenach niezabudowanych, berednio przed skropieniem warstwa powinn& bgzyszczona z kurzu przy
Uzyciu sprzonego powietrza.

5.3. Skropienie warstw nawierzchni

Warstwa przed skropieniem powinnatlnczyszczona. deli do czyszczenia warstwy bytaywana woda,
to skropienie lepiszczem @ nasipi¢ dopiero po wyschetiu warstwy, z wyjtkiem zastosowania emulsiji,
przy ktérych nawierzchnia nie by wilgotna. Warstwa nawierzchni powinnadogkrapiana lepiszczem przy
Uzyciu skrapiarek, a w miejscach trudno dpstych kcznie (za pomag weza z dysa rozpryskowy).
Temperatura emulsji powinna réi¢ sic w przedziale: od 20 do 4Q. Jeeli do skropienia zostatazyta
emulsja asfaltowa, to skropiona warstwa powinn& Ippzostawiona bez jakiegokolwiek ruchu na czas
niezlydny dla umaliwienia penetracji lepiszcza w warsiw odparowania wody z emulsji. W zafexci od
rodzaju Wytej emulsji czas ten wynosi od 1 godz. do 24 god#&rzed uleeniem warstwy z mieszanki
mineralno-bitumicznej Wykonawca powinien zabezpjécskropior warstwe nawierzchni przed uszkodzeniem
dopuszczajc tylko niezlgdny ruch budowlany.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci rob6t
Ogoblne zasady kontroli jakoi robét podano w ST D-M.00.00.00 ,Wymagania ogblplet 6.

6.3. Badania w czasie robot
6.3.1. Badania lepiszcza

Ocena lepiszcza powinna dypparta na atestach producenta z tyenWykonawca powinien kontrolowa
dla kazdej dostawy wiciwosci lepiszcza, tzn. lepkoé i penetragj, ktéra dla emulsji asfaltowej olglana jest
wg EmA-94.
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6.3.2. Sprawdzenie jednorodngci skropienia i zuzycia lepiszcza
Nalezy przeprowadd kontrok ilosci rozkladanego lepiszcza wediug metody podanejpracpwaniu
~Powierzchniowe utrwalenia. Oznaczaniesdorozkltadanego lepiszcza i kruszywa”.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robét
Ogoblne zasady obmiaru robo6t podano w ST D-M.00@M\@ymagania ogolne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednosti obmiarow jest:

- m? (metr kwadratowy) oczyszczonej powierzchni,
- m? (metr kwadratowy) powierzchni skropionej.

8. ODBIOR ROBOT

Ogoblne zasady odbioru robét podano w ST D-M.00@QWymagania ogdlne” pkt 8. Roboty uznaje za
wykonane zgodnie z dokumentagjrojektova, ST i wymaganiami liyniera, jeeli wszystkie pomiary i badania
z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daty wyniki poayhe.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogdllne ustalenia dotycce podstawy ptatngci
Ogodlne ustalenia dotygee podstawy ptatrci podano w ST D-M.00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 roczyszczenia warstw konstrukcyjnych obejmuje:

- mechaniczne oczyszczeniezBaj nizej potazonej warstwy konstrukcyjnej nawierzchni z ewentyain
polewaniem wod lub uzyciem spezonego powietrza,

- reczne odspojenie stwardniatych zanieczysacze

Cena 1 riiskropienia warstw konstrukcyjnych obejmuije:

- dostarczenie lepiszcza i napetnienie nim skrapjarek

- podgrzanie lepiszcza do wymaganej temperatury,

- skropienie powierzchni warstwy lepiszczem,

- przeprowadzenie pomiaréw i bad@aboratoryjnych wymaganych w ST.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

- PN-C-04134 Przetwory naftowe. Pomiar penetracpl&siv.

- PN-C-96170 Przetwory naftowe. Asfalty drogowe.

- PN-C-96173 Przetwory naftowe. Asfalty uptynnione Mdo nawierzchni drogowych.

10.2. Inne dokumenty
- ,Powierzchniowe utrwalenia. Oznaczaniesdorozkltadanego lepiszcza i kruszywa”. Zaleconepr@DDP

do stosowania pismem GDDP-5.3a-551/5/92 z dnia -029@3.
- Warunki Techniczne. Drogowe kationowe emulsje &sfed EmA-94. IBDIM - 1994 r.
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D-05.03.05
NAWIERZCHNIA Z BETONU ASFALTOWEGO

1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej Y Sawymagania ogélne dotygze wykonania i odbioru
robét drogowych zwizanych z realizagjzadanig Remont drogi w miejscowaci Markotéw Maty”.

1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja techniczna stanowi dokument przetaygidwntraktowy przy zlecaniu i realizacji robot na
zadaniu wymienionym w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robo6t obgtych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia robét zwanych z wykonywaniem
warstwyscieralnej, wizacej, wyrownawczej i wzmacnigej z betonu asfaltowego wg PN-S-96025:2000 [10].

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1.Mieszanka mineralna (MM) - mieszanka kruszywa i eigacza mineralnego o okienym skladzie i
uziarnieniu.

1.4.2. Mieszanka mineralno-asfaltowa (MMA) - mieszanka enaina z odpowiedai iloscia asfaltu lub
polimeroasfaltu, wytworzona na gao, w okrélony sposob, speiniaga okrélone wymagania.

1.4.3.Beton asfaltowy (BA) - mieszanka mineralno-asfaltaiazona i zagszczona.

1.4.4.Srodek adhezyjny - substancja powierzchniowo czyiktéra poprawia adhegjasfaltu do materiatow
mineralnych oraz zwksza odporn@ blonki asfaltu na powierzchni kruszywa na odmywanody;;, maze by
dodawany do asfaltu lub do kruszywa.

1.4.5. Podioze pod warstw asfaltows - powierzchnia przygotowana do uémia warstwy z mieszanki
mineralnoasfaltowej.

1.4.6.Asfalt uptynniony - asfalt drogowy uptynniony lotmy rozpuszczalnikami.

1.4.7.Emulsja asfaltowa kationowa - asfalt drogowy w poszawiesiny rozproszonego asfaltu w wodzie.
1.4.8. Préba technologiczna — wytwarzanie mieszanki minerasfaltowej w celu sprawdzenia, czy jej
wihasciwosci sa zgodne z receptiaboratoryjm.

1.4.9.0dcinek prébny — odcinek warstwy nawierzchni (oggkei co najmniej 50 m) wykonany w warunkach
zblizonych do warunkéw budowy, w celu sprawdzenia psgagtu i uzyskiwanych parametrow technicznych
robot.

1.4.10.Kategoria ruchu (KR) — obgtenie drogi ruchem samochodowym, wyoae w osiach obliczeniowych
(100 kN) na obliczeniowy pas ruchu na dob

1.4.9. Pozostate okienia podstawowe aszgodne z odpowiednimi polskimi normami i z defjaii
podanymi w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoine” pkt.1

1.5. Ogélne wymagania dotycce robot
Ogoblne wymagania dotygee robét podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbpie 1.5.

2. MATERIALY
2.1. Og6lne wymagania dotyce materiatow

Ogolne wymagania dotygze materiatow, ich pozyskiwania i skladowania, paw ST D-M-00.00.00
~Wymagania ogolne” pkt 2.

2.2. Asfalt
Nalezy stosowa asfalt drogowy spetniagy wymagania okrdone w PN-C-96170:1965 [6]. W zal®osci
od rodzaju warstwy i kategorii ruchu najestosowa asfalty drogowe podane w tablicy 11 2.

2.3. Wypetniacz

Nalezy stosowa wypetniacz, spetniagy wymagania okrdone w PN-S-96504:1961 [9] dla wypetniacza
podstawowego i zagiczego. Przechowywanie wypetniacza powinné fyodne z PN-S-96504:1961 [9].
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Tablica 1. Wymagania wobec materiatéw do warsteigralnej z betonu asfaltowego

Lp. Rodzaj materialu Wymagania wobec materialow w
zaleznoscei od kategorii ruchu
nr normy KR 1lub KR 2 ed KR 3 de KR 6
1 Kruszywo lamane granulowane wg PN-B-11112:1996
[2]. PN-B-11115:1998 [4]
a) ze skal magmowych i przeobrazonych kl. I, IT; gat.1, 2 I Ol satl
b) ze skal osadowych *
2 Kruszywo lamane zwykle wg PN-B-11112:1996 [2] kl. I, II; gat.1, 2 -
3 Zwir i mieszanka wg PN-B-11111:1996 [1] kL. 11T -
4 Grys 1 zwir kruszony z mnaturalnie rozdrobnionego
surowea skalnego wg WT/MK-CZDP §4 [15] kl I, II; gat.1, 2 febfeatt
5 Piasek wg PN-B-11113:1996 [3] gat. 1, 2 =
6 Wypelniacz mineralny: a) wg PN-5-96504:1961[9] podstawowy, podstaw
7 Asfalt drogowy wg PN-C-96170:1965 [6] 50/70, D03 D70
8 Polimeroasfalt drogowy DES0 A,B,C, —DESG-ABLC,
wg TWT PAD-97 [13] DP80 DR2G
*) tylko dolomity kl. I. gat.1 w ilosei = 50% m/m we frakeji grysowe] w mieszance z innymi kruszywami, w
tlogel < 100% m/m we frakeji piaskowej oraz kwareyty 1 piaskowce bez ograniczenia ilosciowego

Tablica 2. Wymagania wobec materiatdw do warstwyzagej, wyrOwnawczej i wzmacniajej z betonu
Asfaltowego

Lp. Rodzaj materialu Wymagania wobec materialow w zaleznoscei od
kategorii ruchu
I NOTIY KR 1lub KR2 kR 3 de iR 6

1 |Kruszywo lamane granulowane wg PN-B-11112:1996

[2], PN-B-11115:1998 [4] z surowea skalnego kl I, IT; gat.1, 2 I sat 2
2 | Zwir i mieszanka wg PN-B-11111:1996 [1] kL I, IT
3 |Grys 1 zwir kruszony z naturalnie rozdrobnionego

surowca skalnego wg WI/MK-CZDP 84 [15] kl I, IT; gat.1, 2 et
4 | Piasek wg PN-B-11113:1996 [3] gat. 1,2 -
5 | Wypelniacz mineralny: a) wg PN-5-96504:1961[9] podstawowy, podstawersy
6 | Asfalt drogowy wg PN-C-96170:1965 [6] D 50/70 D34

2.5. Kruszywo

W zaleznosci od kategorii ruchu i warstwy nadg stosowa kruszywa podane w tablicy 1 i 2. Sktadowanie
kruszywa powinno odbywasic w warunkach zabezpieczaaych je przed zanieczyszczeniem i zmieszaniem z
innymi asortymentami kruszywa lub jego frakcjami.

2.6. Asfalt uptynniony
Nalezy stosowa asfalt uptynniony spetniagy wymagania okrdone w PN-C-96173:1974 [7].

2.7. Emulsja asfaltowa kationowa
Nalezy stosowd drogowe kationowe emulsje asfaltowe spehtiajwymagania okéone w WT.EmA-99
[14].

3. SPRZET
3.1. Ogdélne wymagania dotyce sprztu
Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” Bkt

3.2. Sprzt do wykonania nawierzchni z betonu asfaltowego

Wykonawca przyspujacy do wykonania warstw nawierzchni z betonu asfedigo powinien wykaza
siemozliwoscia korzystania z nagbujacego spratu: wytwérni (otaczarki) o mieszaniu cyklicznym laiagtym
do wytwarzania mieszanek mineralno-asfaltowychadétek do uktadania mieszanek mineralno-asfaltowych
typu zagszczanego, skrapiarek, walcow lekkiciednich i cézkich, walcéw stalowych gtadkich, walcow
ogumionych, szczotek mechanicznych lub/i innychwdzen czyszcacych, samochodéw samowytadowczych z
przykryciem lub termosow.
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4. TRANSPORT
4.1. Ogoélne wymagania dotyczce transportu
Og6lne wymagania dotygee transportu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagagalioe” pkt 4.

4.2. Transport materiatéw
4.2.1. Asfalt

Asfalt nalery przewozt¢ zgodnie z zasadami podanymi w PN-C-04024:1991 Tshnsport asfaltow
drogowych mae odbywé sie w: cysternach kolejowych, cysternach samochodowpgbnach blaszanych, lub
innych pojemnikach stalowych, zaakceptowanych pzgmiera.

4.2.2. Wypelniacz

Wypetniacz luzem nalgy przewoz¢ w cysternach przystosowanych do przewozu mateviaipkich,
umazliwiajacych roztadunek pneumatyczny. Wypetniacz workowamyzna przewozi dowolnymi srodkami
transportu w sposob zabezpieczony przed zawilgeoenuszkodzeniem workow.

4.2.3. Kruszywo

Kruszywo mana przewoz dowolnymi srodkami transportu, w warunkach zabezpiepaah je przed
zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi asortymantieruszywa lub jego frakcjami i nadmiernym
zawilgoceniem.

4.2.4. Mieszanka betonu asfaltowego

Mieszank betonu asfaltowego nale przewozé pojazdami samowytadowczymi z przykryciem w czasie
transportu i podczas oczekiwania na roztaduneksGensportu od zatadunku do roztadunku nie powinie
przekracz& 2 godzin z jednoczesnym spetnieniem warunku zaehtvtemperatury wbudowania. Zaleca si
stosowanie samochodow termoséw z podwdéjnigisinami skrzyni wyposmnej w system ogrzewczy.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogdlne zasady wykonania robét
Ogoblne zasady wykonania robét podano w ST D-M-00@QWymagania ogélne” pkt 5.

5.2. Projektowanie mieszanki mineralno-asfaltowej

Przed przysipieniem do robot, w terminie uzgodnionym zynierem, Wykonawca dostarczyzimierowi
do akceptacji projekt sktadu mieszanki mineralnfaléswvej oraz wyniki badalaboratoryjnych poszczegoélnych
skladnikéw i prébki materiatbw pobrane w obegriolnzyniera do wykonania badakontrolnych przez
Inwestora.

Projektowanie mieszanki mineralno-asfaltowej paletg: doborze sktadnikdw mieszanki mineralnej,
doborze optymalnej ikei asfaltu, okréleniu jej wiaciwosci i poréwnaniu wynikow z zal@niami
projektowymi. Krzywa uziarnienia mieszanki minemglrpowinna miéci¢ sie w polu dobrego uziarnienia
wyznaczonego przez krzywe graniczne.

5.2.1. Warstwascieralna z betonu asfaltowego

Rzedne krzywych granicznych uziarnienia mieszanek naimgch do warstwyscieralnej z betonu
asfaltowego oraz orientacyjne zawadiaasfaltu podano w tablicy 3.

-str.50-



Remont drogi w miejscovti Markotéw Maty

Tablica 3. Rzdne krzywych granicznych uziarnienia mieszanki mafreej do warstwycieralnej z betonu
asfaltowego oraz orientacyjne zawadiaasfaltu

Rzedne krzywyceh granicznych MM w zaleznosei od kategorii ruchu
Wymiar oczek KR 1lub KR 2 [ od KR 3 do KR 6
sit #, mm Mieszanka mineralna, mm
Zawartosé asfaltu od 0 od 0 dolé od0do8 od-0 edo od0 ed0
do 20 lub od 0 do lub od 0 do |de28 o200 eho—1 dol2g
12,8 6.3
Przechodzi przez:
25,0 100 104 188
20,0 88+100 100 L8100 20100 100
16.0 78+100 90+100 TE+H00 S100 L0100 poee)
12.8 68+93 80100 $+85 5283 $0+100 87168
2 59+86 69+100 100 50524 39442 76+88 Tag
L0 54483 62493 90--100 54+67 30+50 s3+50 56480
6,3 48+78 56+87 784100 49 . &0 22.40 55.70 5735
= 40470 45476 60+100 30:50 2137 44+58 47460
20 29+59 35+64 L5 20438 SEE 36442 548
za\\'aiozs.%zmrn (41+71) (36+l_55) [22+::'9) (62713 {6470y 5870 5 %ﬁ
0.85 2047 26+50 27+52 2039 20.35 19:22 25.3¢
0.42 13+306 19+39 18+39 13:20 17.30 12.20 19:27
0.30 10+31 17433 15434 1012 | 528 | ae | 1822
0.18 7423 13+25 13+15 =12 124 815 2z
0.15 6+20 12422 12+22 FIEET 22 Zeid e
0,075 5+10 7+11 8+12 3 10415 6+ 20
Orientacyjna
zawartos¢ asfaltu
w MMA, % m/m 5,0+6,5 5,0+6,5 5,5+6,5 45455 4354 4-5+6-0 48565
1) mieszanka o uziarnieniu nieciaglym: uziarnienie nietypowe dla MM betonu asfaltowego

Sktad mieszanki mineralno-asfaltowej powiniert mgtalony na podstawie badprébek wykonanych wg
metody Marshalla. Probki powinny spelfiewymagania podane w tablicy 4 Ip. od 1 do 5. Wykanavarstwa
scieralna z betonu asfaltowego powinna spétaigmagania podane w tablicy 4 Ip. od 6 do 8.

5.2.2. Warstwa wizgca, wyrdbwnawcza i wzmacniagca z betonu asfaltowego

Rzedne krzywych granicznych uziarnienia mieszanek naiimgch do warstwy vaizacej, wyréwnawczej i
wzmacniajcej z betonu asfaltowego oraz orientacyjne zaweirtasfaltu podano w tablicy 5. Skiad mieszanki
mineralno-asfaltowe] powinien byustalony na podstawie badarébek wykonanych wg metody Marshalla;
prébki powinny spetni@ wymagania podane w tablicy 6 Ip. od 1 do 5. Wykmnavarstwa wizaca,
wyréwnawcza i wzmachiaga z betonu asfaltowego powinna spetnigymagania podane w tablicy 6 Ip. od 6
do 8.
Tablica 4. Wymagania wobec mieszanek mineralnotasfgch oraz warstwycieralnej z betonu asfaltowego

Rzedne kizywyeh granicznyeh MM w zaleznosci od kategorii ruchu
Wymiar oczek EKR1lub KR 2 | od KR 3 do KR 6
sit #, mm Mieszanka mineralna, mm
Zawartosé asfaltu od 0 od 0 dolé6 od 0 do 8 ed—o edo =40 sdo
do 20 lub od 0 do lub od 0 do lo—20 o201 co—1 lol2-8
12.8 6.3
Przechodzi przez:
25.0 100 3808 1848
20,0 88+100 100 L8100 201040 poates
16.0 78+100 90+100 FE+100 £1+100 Lo==100 106
12, 68+93 80=100 25 S22+ e o
HY 59+86 69+100 L, S04 262 Fo-+ FI1e
8,0 54+83 62493 Al LIL 54-47 30450 342 20
6.3 48-78 56+87 78+100 42 50 22,40 S5 .70 F+7S
acy 40470 45476 60-+100 30:56 21437 SRR 47-60
2.0 20:50 35+64 41+71 20,32 21, 3042 S5+48
Za““{f"j‘;z‘a“‘ (41+71) (36+65) (29+59) e ceq. 70 5563 (s2. 65
0.8_:- 2047 26+50 27+52 202 203 18.29 25 .2
0.42 13+36 19+39 18+39 1320 17.30 120 18:27
0.30 1031 17433 15+34 165+17 15,2 frEir) 160
0.18 7423 13+25 13+25 712 12:24 15 1217
0.15 6+20 12422 12+22 e t1oon =Y e
0.075 5+10 711 Lot e tos ey 5
Orientacyjna
zawartos¢ asfaltu
w MMA, %% m/m 5.0+06,5 5,0+-6.5 5,5+6.5 455 4254 -850 4-E+6-5
1) mieszanka o uziarnieniu nieciaglym: uziarnienie nictypowe dla MM betonu asfaltowego
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Tablica 5. Rzdne krzywych granicznych uziarnienia mieszanek destwy wizacej, wyrownawczej i
wzmachiajcej z betonu asfaltowego oraz orientacyjne zaweirttsfaltu

Rzedne krzywych granicznych uziarnienia MM w zaleznosci od
kategorii ruchu
Wymiar oczek sit KR 1lubKR2 | KR 3 do KRG
#., mm Mieszanka mineralna, mm
od 0 od 0 od 0 e oo ed-bde
do 20 do 16 do 12.8 do25 do20 pESE)
Przechodzi przez:
31,5 66
25,0 100 4=108 188
20,0 87+ 100 100 F5=+00 SF=100 100
16.0 754100 | 88+100 100 68:00 | 77:100 | s3<100
12.8 65+93 784100 85+100 62.93 6600 27:100
9.6 57+86 | 67+92 | 704100 | ss.94 26:81 67480
8.0 52+81 60+86 62+84 s9.¢0 5075 6083
- 47476 | 53+80 | 55+76 | isiez | 4sesz | 54
jg 40:67 | 42460 | 45465 | z2.50 | zeess | 42.40
. 30+55 30+54 35+55 25.41 2541 3045
zawartosé ziarn
2‘8;;1“ (45+70) | (46+70) | (45+465) | (so.25y | 5075y | (55479
0.42 20+40 20+40 25445 14-30 530 2032
0.30 13+30 14+28 18+38 10422 939 13425
0.18 10+25 11+24 15+35 g.10 7:10 10:21
0.15 6+17 8+17 11428 .14 518 16
0,075 5+15 T+15 9+25 5.12 514 6414
3+7 3+8 349 4l 47 5.0
Orientacyjna
zawartos¢ asfaltu w | 4,3+5,8 [ 4,3+5,8 4,5+6,0 4055 +0+55 4358
MMA, % m/m
1) Tylko do warstwy wyréwnawcze]

Tablica 6. Wymagania wobec mieszanek mineralnotasfgch i warstwy wizacej, wyréwnawczej oraz
wzmacniajcej z betonu asfaltowego

Wymagania wobee MMA, warstwy

Lp. Wilasciwosel widZace], Wyrownawczej 1 wzmacniajacej
w zaleznodei od kategorii ruchu

KR1 lub KR2 ed kR I de KRS

1 | Modul sztywnosei pelzania 1), MPa nie wymaga sie mAffmaiy
2 | Stabilnosé probek wg metody Marshalla w
temperaturze 60o C, zageszezonych 2x75 uderzen >8,0 (26,0)2) =10
ubijaka, kN
3 | Odksztalcenie probek jw., mm od 2,0 do 5,0 adt-Sde4-0
4 | Wolna przestrzen w probkach jw., %(v/v) od 4.0 do 8.0 addlde
5 | Wypelnienie wolnej przestrzeni w probkach jw., % od 65,0 do 80,0 Ea- Ty
6 | Grubosé warstwy w em z MMA o uziarnieniu:
od 0 mm do 12,8 mm od 3,5 do 5,0 =
od 0 mm do 16,0 mm od 4,0 do 6,0 edd-0do-6-0
od 0 mm do 20,0 mm od 6,0 do 8,0 ed60de 80
od 0 mm do 25.0 mm - od—-0-de—0-0
7 | Wskaznik zaggszezenia warstwy, % >98.0 =020
8 | Wolna przestrzen w warstwie, % (v/v) od 4,5 do 9,0 ed4-5-de 0.0
1) oznaczony wg wytycznych IBDiM, Informacje, mstrukeje - zeszyt nr 48 [16].dotyczy tylko fazy

projektowania skladu MMA
) dla warstwy wyrownawcze;
specjalne warunki, obciazenie ruchem powolnym, stacjonarnym, skanalizowanym, itp.

~d
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5.3. Wytwarzanie mieszanki mineralno-asfaltowej

Mieszank mineralno-asfaltow produkuje si w otaczarce o mieszaniu cyklicznym lubagiym
zapewniajcej prawidtowe dozowanie sktadnikéw, ich wysuszeanig/mieszanie oraz zachowanie temperatury
sktadnikéw i gotowej mieszanki mineralno-asfaltow@pzowanie sktadnikéw, w tym ta& wstpne, powinno
by¢ wagowe i zautomatyzowane oraz zgodne z racdpbpuszcza sidozowanie olgtosciowe asfaltu, przy
uwzgkdnieniu zmiany jegogptasci w zaleznosci od temperatury.

Dla kategorii ruchu od KR5 do KR6 dozowanie ski&dmi powinno by sterowane elektronicznie.
Tolerancje dozowania sktadnikow mpgynost: jedna dziatka elementarna wagi, watylie przeptywomierza,
lecz nie wgcej niz = 2 % w stosunku do masy sktadnikazelejest przewidziane dodanieodka adhezyjnego,
to powinien on by dozowany do asfaltu w sposéb i wsittach okrélonych w recepcie.

Asfalt w zbiorniku powinien by ogrzewany w sposob fredni, z uktadem termostatowania, zapevauian
utrzymanie statej temperatury z tolerantj5o C.

Temperatura asfaltu w zbiorniku powinna wyrosi

- dlaD 50 o0d 148C do 165 C,

- dlaD 70 0d 148 C do 166 C,

- dlaD 100 od 13%C do 166 C,

Kruszywo powinno b§ wysuszone i tak podgrzane, aby mieszanka mineprdodaniu wypetniacza uzyskata
wiasciwa temperatug. Maksymalna temperatura goego kruszywa nie powinna byyzsza o wécej niz 3¢° C
od maksymalnej temperatury mieszanki mineralnokaste;.

Temperatura mieszanki mineralno-asfaltowej powwwgaost:

- zD500d 148 Cdo 176 C,

- zD700d 138C do 165 C,

- D100 od 1368 C do 166 C,

5.4. Przygotowanie podiaa

Podilae pod warstw nawierzchni z betonu asfaltowego powinng layprofilowane i réwne. Powierzchnia
podiaza powinna b§ sucha i czysta. Nierdwioi podiaza pod warstwy asfaltowe nie powinnychyicksze od
podanych w tablicy 7.

Tablica 7. Maksymalne nierowkei podtaza pod warstwy asfaltowe, mm

Lp. Drogi i place Podloze pod warstwe
scieralna wigZaca i wzmacniajaca
2 | Deesmldaee G472 a 12
3 | Drogiklasy L i D oraz place i parkingi 12 15

W przypadku gdy nieréwrgi podiaza @ wicksze od podanych w tablicy 7, pogdonaley wyréwna
poprzez frezowanie lub utenie warstwy wyréwnawcze;.

Przed roziéeniem warstwy nawierzchni z betonu asfaltowego l@e@dnaley skropt emulsy asfaltowa
lub asfaltem uptynnionym w ikei ustalonej w ST. Zalecane kg asfaltu po odparowaniu wody z emulsji lub
uptynniacza podano w tablicy 8. Powierzchnie cz@dwaveznikow, wlazéw, wpustow itp. usdzer powinny
by¢ pokryte asfaltem lub materiatem uszczebggmn okr&lonym w ST i zaakceptowanym przezyniera.

Tablica 8. Zalecane ifgi asfaltu po odparowaniu wody z emulsji asfaltoiubj uptynniacza z asfaltu
uptynnionego

Podloze do wykonania warstwy Tos¢ asfaltu po odparowaniu wody z emulsji lub
Lp. z mieszanki betonu asfaltowego uplynniacza z asfaltu uplynnionego. kg/m2

Podloze pod warstwe asfaltowa
4 | Nawierzchnia asfaltowa o chropowatej powierzehni | 0d 0.2 do 0,5

5.5. Pohczenie medzywarstwowe

Kazda utozona warstwe nalezy skropt emulsy asfaltows lub asfaltem uptynnionym przed ukniem
nastpnej, w celu zapewnienia odpowiedniegoapaknia mgdzywarstwowego, w ikei ustalonej w ST.
Zalecane iléci asfaltu po odparowaniu wody z emulsji asfaltolj uptynniacza podano w tablicy 9.

Tablica 9. Zalecane ifoi asfaltu po odparowaniu wody z emulsji asfaltolubj uptynniacza z asfaltu
uptynnionego
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Ilosé asfaltu po odparowaniu wody z emulsji lub uplynniacza
Lp. Polaczenie nowych warstw z asfaltu uplynnionego kg/m2
1 |Podbudowa asfaltowa
2 |Asfaltowa warstwa wyrdwnawcza lub 0d 0,3do 0.5
wzmacniajaca
3 | Asfaltowa warstwa wiazgca 0d 0.1 do 0,3

Skropienie powinno bywykonane z wyprzedzeniem w czasie przewidzianyradparowanie wody lub
ulotnienie uptynniacza; orientacyjny czas wyprzetaavynosi Co najmniej:

— 8 hprzyilagci powyzej 1,0 kg/m2 emulsji lub asfaltu uptynnionego,

— 2hprzyilégci od 0,5 do 1,0 kg/m2 emulsji lub asfaltu uptymego,

- 0,5 hprzyiléci od 0,2 do 0,5 kg/m2 emuls;ji lub asfaltu uptymego.

Wymaganie nie dotyczy skropienia raarmgtaczarki.

5.6. Warunki przystapienia do robot

Warstwa nawierzchni z betonu asfaltowegaenby¢ uktadana, gdy temperatura otoczenia jest rigzai
od +5° C dla wykonywanej warstwy grubc > 8 cm i + 16 C dla wykonywanej warstwy grubd < 8 cm. Nie
dopuszcza siuktadania mieszanki mineralno-asfaltowej na mokpgdtazu, podczas opadéw atmosferycznych
oraz silnego wiatru (V > 16 m/s).

5.7. Wykonanie warstwy z betonu asfaltowego

Mieszanka mineralno-asfaltowa powinna ¢bywbudowywana ukladask wyposaoma w uklad z
automatycznym sterowaniem grébbwarstwy i utrzymywaniem niwelety zgodnie z dolemtacj projektova.
Temperatura mieszanki wbudowywanej nie powinn& tiysza od minimalnej temperatury mieszanki podanej
w pkcie 5.3.

Zagszczanie mieszanki powinno odbywasic bezzwilocznie zgodnie ze schematem ptzeyalca
ustalonym na odcinku prébnym.

Pocatkowa temperatura mieszanki w czasieggagzania powinna wyndsnie mniej ng:
- dlaasfaltu D 50 130C,

- dlaasfaltu D 70 175C,

- dlaasfaltu D 100 120C,

Zageszczanie naley rozpocaé¢ od kravedzi nawierzchni ku osi. Wskaik zag:szczenia utbonej warstwy
powinien by zgodny z wymaganiami podanymi w tablicach 4 i 6acZa w nawierzchni powinny By
wykonane w linii prostej, rownolegle lub prostopadio osi drogi. Zicza w konstrukcji wielowarstwowej
powinny by przesunjte wzgkdem siebie co najmniej o 15 cm.aZta powinny by catkowicie zwazane, a
przylegajce warstwy powinny by w jednym poziomie. Zicze robocze powinno Byréwno obcite i
powierzchnia obetej krawedzi powinna by posmarowana asfaltem lub oklejona samoprzylefama
asfaltowo-kauczukow Sposob wykonywaniaadz roboczych powinien ld¢yzaakceptowany przeziyniera.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogdlne zasady kontroli jakéci robét
Ogoblne zasady kontroli jakoi robét podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbiplet 6.

6.2. Badania przed przysipieniem do robot

Przed przysipieniem do robét Wykonawca powinien wykaértzadania asfaltu, wypetniacza oraz kruszyw
przeznaczonych do produkcji mieszanki mineralnalésivej i przedstawiwyniki tych bada InSynierowi do
akceptacji.

6.3. Badania w czasie robot

6.3.1. Czstotliwos¢ oraz zakres bada i pomiarow

Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw w czasie wytwarzania mieszanki minevedisfaltowej podano w
tablicy 11.

6.3.2. Skfad i uziarnienie mieszanki mineralno-asftowej

Badanie skltadu mieszanki mineralno-asfaltowej pmleg wykonaniu ekstrakcji wg PN-S-04001:1967 [8].
Wyniki powinny by zgodne z receptlaboratoryjm z tolerancy okreslona w tablicy 10. Dopuszcza si
wykonanie bad@innymi réwnowanymi metodami.

6.3.3. Badanie wiaciwosci asfaltu
Dla kazdej cysterny naley okresli¢ penetragj i temperatug migknienia asfaltu.
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6.3.4.Badanie wiaciwosci wypetniacza
Na kazde 100 Mg zaytego wypetniacza natg okresli¢ uziarnienie i wilgotnét wypetniacza.

Tablica 11. Cgstotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw podczas wytwarzania mieszanki minerasfaltowej

Czestotliwosé badan
Lp. Wyszezegolnienie badan Minimalna liczba badan na dziennej dzialce roboczej
1 | Sklad i uziarnienie mieszanki mineralno-asfaltowe;j 2 probki
pobrane] w wytwérni
2 | Wlasciwosei astaltu dla kazdej dostawy (cysterny)
3 | Wlasciwodei wypelniacza 1 na 100 Mg
4 | Wlasciwosei kruszywa przy kazdej zmianie
5 | Temperatura skladnikéw mieszanki mineralno- dozdr ciagly
asfaltowej
6 | Temperatura mieszanki mineralno-asfaltowej kazdy pojazd przy zaladunku i w czasie wbudowywania
7 | Wyglad mieszanki mineralno-asfaltowej Jw.
8 | Wlasciwosei probek mieszanki mineralno- jeden raz dziennie
asfaltowej pobranej w wytworni
Ip.111p.8 — badania moga byé¢ wykonywane zamiennie wg PN-5-96025:2000 [10]

6.3.5. Badanie wiéciwosci kruszywa
Przy kadej zmianie kruszywa nalg okresli¢ klas: i gatunek kruszywa.

6.3.6. Pomiar temperatury sktadnikéw mieszanki minealno-asfaltowej

Pomiar temperatury sktadnikéw mieszanki mineralsfaiéowej polega na odczytaniu temperatury na skali
odpowiedniego termometru zamontowanego na otaczaeraperatura powinna bygodna z wymaganiami
podanymi w recepcie laboratoryjnej i ST.

6.3.7. Pomiar temperatury mieszanki mineralno-asfabwej

Pomiar temperatury mieszanki mineralno-asfaltovedé¢ga na kilkakrotnym zanurzeniu termometru w
mieszance i odczytaniu temperatury. Dokla@nmomiaru + 20 C. Temperatura powinna lzgodna z
wymaganiami podanymi w ST.

6.3.8. Sprawdzenie wygldu mieszanki mineralno-asfaltowej
Sprawdzenie wyghu mieszanki mineralno-asfaltowej polega na ocevimialnej jej wyghdu w czasie

produkcji, zatadunku, roztadunku i wbudowywania.

6.3.9. Wi&ciwosci mieszanki mineralno-asfaltowej
Wiasciwosci mieszanki mineralno-asfaltowej naje okresla¢é na probkach zagzczonych metad

Marshalla. Wyniki powinny b zgodne z receptiaboratoryjn.

6.4. Badania dotycace cech geometrycznych i wkaiwosci warstw nawierzchni z betonu asfaltowego

6.4.1. Czstotliwosé oraz zakres bada i pomiarow
Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw wykonanych warstw nawierzchni z betastaltowego podaje

tablica 12.

Tablica 12. Cgstotliwos¢ oraz zakres bada pomiarow wykonanej warstwy z betonu asfaltowego

Lp. Badana cecha Minimalna czgstotliwoéé badan i1 pomiarow
1 | Szerokosé warstwy 2 razy
2 |Roéwnosé podluzna warstwy kazdy pas ruchu lata co 20 m
3 |Réwnosé poprzeczna warstwy nie rzadziej niz co 10m
4 | Spadki poprzeczne warstwy 10 razy na odcinku drogi
5 |Rzedne wysokosciowe warstwy pomiar r1zednych niwelacji podluznej 1 poprzecznej oraz

usytuowania osi wedlug dokumentacji budowy

6 | Uksztaltowanie osi w planie

7 | Grubo$é warstwy 2 probki

8 | Zlacza podluine i poprzeczne cala dlugosé zlacza
0 |KrawedZ, obramowanie warstwy cala dlugodé

10 | Wyglad warstwy ocena ciggla

11 | Zaggszezenie warstwy 2 probki

12 | Wolna przestrzen w warstwie jw.
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6.4.2. Szeroké¢ warstwy

Szeroké¢ warstwy scieralnej z betonu asfaltowego powinnattmgodna z dokumentagcjprojektovs, z
tolerancy +5 cm. Szerok& warstwy asfaltowej aiej potazonej, nie ograniczonej kragnikiem lub opornikiem
w nowej konstrukcji nawierzchni, powinna dgzersza z kalej strony co najmniej o grubdwarstwy na niej
potozonej, nie mniej jednak ni5 cm.

6.4.3. Réwnd¢ warstwy
Nieréwndaici podiuzne i poprzeczne warstw z betonu asfaltowego mierzamn BN-68/8931-04 [11] nie
powinny by wigksze od podanych w tablicy 13.

Tablica 13. Dopuszczalne nierovégowarstw asfaltowych, mm

Lp. Drogi i place Warstwa Warstwa Warstwa
scieralna wiazaca wzmacniajaca
Deariitelaayiiirt & o =
3 Drogi klasy L i D oraz place i parkingi 9 12 15

6.4.4. Spadki poprzeczne warstwy
Spadki poprzeczne warstwy z betonu asfaltowegadembkach prostych i na tukach powinnydmgodne z
dokumentagj projektova, z tolerangj + 0,5 %.

6.4.5. Rzdne wysokdciowe
Rzedne wysokéciowe warstwy powinny hyyzgodne z dokumentacprojektows, z toleranci = 1 cm.

6.4.6. Uksztaltowanie osi w planie
Os$ warstwy w planie powinna Byusytuowana zgodnie z dokumentggjojektowvs, z toleranci 5 cm.

6.4.7. Grubg¢ warstwy

Gruba¢ warstwy powinna by zgodna z grubiwia projektows, z toleranci + 10 %. Wymaganie to nie
dotyczy warstw o grubimi projektowej do 2,5 cm dla ktérej tolerancja wghe5 mm i warstwy o gruldei od
2,5 do 3,5 cm, dla ktérej tolerancja wynosi + 5 mm.

6.4.8. Zhcza podituzne i poprzeczne

Ztacza w nawierzchni powinny Bywykonane w linii prostej, rownolegle lub prostofmdo osi. Zicza w
konstrukcji wielowarstwowej powinny Byprzesunite wzgkdem siebie co najmniej o 15 cm.aZta powinny
by¢ catkowicie zwizane, a przylegage warstwy powinny hiyw jednym poziomie.

6.4.9. Krawedz, obramowanie warstwy

Warstwascieralna przy opornikach drogowych i adzeniach w jezdni powinna wystatvad 3 do 5 mm
ponad ich powierzchai Warstwy bez opornikbw powinny bywyprofilowane a w miejscach gdzie zaszia
koniecznd¢ obckcia pokryte asfaltem.

6.4.10. Wyghd warstwy
Wyglad warstwy z betonu asfaltowego powinien éjiednolita tekstue, bez miejsc przeasfaltowanych,
porowatych, tuszexych sg¢ i spekanych.

6.4.11. Zagszczenie warstwy i wolna przestrziéw warstwie

Zagzszczenie i wolna przestnzev warstwie powinny by zgodne z wymaganiami ustalonymi w ST i
recepcie
laboratoryjnej.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robét
Ogoblne zasady obmiaru rob6t podano w ST D-M-00@(\V@ymagania ogdlne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednosti obmiarow jest m2 (metr kwadratowy) warstwy nawierzchni moipe asfaltowego.
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8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robét podano w ST D-M-00.0QWymagania ogdlne” pkt 8. Roboty uznaje za
wykonane zgodnie z dokumentacprojektovy i ST, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem
tolerancji wg pktu 6 i PN-S-96025:2000[10] daty vikirpozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. OgdIne ustalenia dotycce podstawy ptatngci
Ogdlne ustalenia dotygee podstawy ptatrsoi podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt

9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena wykonania 1 m2 warstwy nawierzchni z betoffiaitasvego obejmuje:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
— oznakowanie robét, zgodnie z zatwierdzonym projakbeganizacji ruchu,
— dostarczenie materiatow,
- wyprodukowanie mieszanki mineralno-asfaltowej itfahsport na miejsce wbudowania,
— posmarowanie lepiszczem krealei urzdzen obcych i krawznikéw,
— skropienie midzywarstwowe,
— rozitozenie i zagszczenie mieszanki mineralno-asfaltowej,
— obcicie kravedzi i posmarowanie asfaltem,
— przeprowadzenie pomiaréw i badiaboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji tectamig;j.

11. PRZEPISY ZWIAZANE

11.1. Normy

— PN-B-11111:1996 Kruszywa mineralne. Kruszywa ndngrao nawierzchni drogowychwir i mieszanka.

-  PN-B-11112:1996 Kruszywa mineralne. Kruszywa famameawierzchni drogowych.

—  PN-B-11113:1996. Kruszywa mineralne. Kruszywa rahe do nawierzchni drogowych. Piasek.

- PN-B-11115:1998 Kruszywa mineralne. Kruszywa sateczSuSla stalowniczego do nawierzchni
drogowych.

— PN-C-04024:1991 Ropa naftowa i przetwory naftowakd®vanie, znakowanie i transport.

— PN-C-96170:1965 Przetwory naftowe. Asfalty drogowe.

— PN-C-96173:1974 Przetwory naftowe. Asfalty uptym@cAUN do nawierzchni drogowych.

- PN-S-04001:1967 Drogi samochodowe. Metody khadas mineralno-bitumicznych i nawierzchni
bitumicznych.

— PN-S-96504:1961 Drogi samochodowe. Wypetniacz kamjelo mas bitumicznych.

— PN-S-96025:2000 Drogi samochodowe i lotniskowe. Maxehnie asfaltowe. Wymagania.

— BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar rovyai@mawierzchni planografem i tat

11.2. Inne dokumenty

- Katalog typowych konstrukcji nawierzchni podatnygditsztywnych. IBDiM, Warszawa, 1997.

- Tymczasowe wytyczne techniczne. Polimeroasfaltgowe. TWT-PAD-97. Informacje, instrukcje - zeszyt
54, iBDiM, Warszawa, 1997.

— Warunki techniczne. Drogowe kationowe emulsje &sfedé EmA-99. Informacje, instrukcje - zeszyt 60,
IBDiM, Warszawa, 1999.

- WT/MK-CZDP84 Wytyczne techniczne oceny jékbgrysow iZwirow kruszonych z naturalnie
rozdrobnionego surowca skalnego przeznaczonegawierzchni drogowych, CZDP, Warszawa, 1984.

— Zasady projektowania betonu asfaltowego ockszonej odporniei na odksztalcenia trwate. Wytyczne
oznaczania odksztalcenia i modutu sztygmanieszanek mineralno-bitumicznych mefquktzania pod
obciazeniem statycznym. Informacje, instrukcje - zes8tIBDIM, Warszawa, 1995.

— Rozporadzenie Ministra Transportu i Gospodarki Morskigjria 2 marca 1999 r. w sprawie warunkéw
technicznych, jakim powinny odpowiafldrogi publiczne i ich usytuowanie (Dz.U. Nr 43%99 r., poz.
430).
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D-05.02.01
NAWIERZCHNIA TLUCZNIOWA / Z KAMIENIA tAMANEGO

1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej YS& wymagania dotyexe wykonania i odbioru
nawierzchni ttuczniowej / lub z kamienia tamanegganywanych w ramach realizacji inwestycji pRemont
drogi w miejscowaci Markotow Maty”.

1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja techniczna stanowi dokument przetaygowontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot na
zadaniu wymienionym w punkcie 1.1.

1.3. Zakres rob6t obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji doty@asad prowadzenia robot zmanych z wykonaniem
nawierzchni ttuczniowej, wg PN-S-96023 [20]. Nawignnk tluczniows /z kamienia famanego wykonuje Si
zgodnie z ustaleniami podanymi w dokumentacji p«ojeej bezpérednio na podbudowie z kamienia
tamanego stabilizowanego mechanicznie.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1.Nawierzchnia ttuczniowa - jedna lub egej warstw z ttucznia i klica kamiennego, #acych na podtau
naturalnym lub ulepszonym, zaklinowanych i uzdatgizh do bezp&edniego przejmowania ruchu.
1.4.2.Kruszywo tamane - materiat ziarnisty uzyskany preezchaniczne rozdrobnienie skat litych, wg PN-B-
01100[1].

1.4.3.Kruszywo ftamane zwykle - kruszywo uzyskane w wynikunajmniej jednokrotnego przekruszenia skat
litych i rozsiania na frakcje lub grupy frakcji, atakteryzujce sg ziarnami ostrokragdziastymi o
nieforemnych ksztaltach, wg PN-B-01100 [1].

1.4.4.Thuczen - kruszywo tamane zwykte o wielka ziarn od 31,5 mm do 63 mm.

1.4.5.Kliniec - kruszywo tamane zwykte o wielka ziarn od 4 mm do 31,5 mm.

1.4.6.Miat - kruszywo tamane zwykite o wielko ziarn do 4 mm.

1.4.7.Mieszanka drobna granulowana - kruszywo uzyskameymiku rozdrobnienia w granulatorach tamanego
kruszywa zwyklego, charakteryzog sé chropowatymi powierzchniami i foremnym ksztatterrara o
stepionych krawdziach i naraach, o wielkdci ziarn od 0,075 mm do 4 mm.

1.4.8.Piasek - kruszywo naturalne o wietkbziarn do 2 mm.

1.4.9.Pozostate okienia s zgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami i definicjami
podanymi w ST D-05.02.00 ,Nawierzchnie twarde ni@sizone. Wymagania ogoélne” pkt 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotycice robét
Ogolne wymagania dotygze robot podano w ST D-05.02.00 ,Nawierzchnie twanmieulepszone.
Wymagania ogélne” pkt 1.5.

2. MATERIALY
2.1. Ogolne wymagania dotycce materiatow

Ogdlne wymagania dotygze materiatéw, ich pozyskiwania i skladowania padenST D-05.02.00
.Nawierzchnie twarde nieulepszone. Wymagania odgbké 2.

2.2. Rodzaje materiatow
Materiatami stosowanymi przy wykonaniu nawierzctintzniowej wg PN-S-96023 [20hs

- kruszywo tamane zwykte - ttucae kliniec, wg PN-B-11112 [15],

— mieszanka drobna granulowana, wg PN-B-11112 [15],

— kruszywo do zamulenia gérnej warstwy nawierzchmiat, wg PN-B-11112 [15], piasek wg PN-B-11113
[16],

- woda do skropienia podczas watowania i zamulania.

2.3. Wymagania dla materiatow

Klasa i gatunek kruszywa, w zatesci od kategorii ruchu, powinna byggodna z wymaganiami normy
PN-S-96023 [20]. Dla drog ohkgionych ruchem lekkim i bardzo lekkim - kruszywo kldklub 111, gatunek 2.
Wymagania dla kruszywa podano w tablicach 1, 2i 3.

-str.58-



Remont drogi w miejscovti Markotéw Maty

Tablica 1. Wymagania dla ttucznia iktia klasy Il i [ll wedtug PN-B-11112 [15]

Lp. P Wymagania
Wiaserwoset klasa IT klasa III
1 | Scieralnosé w bebnie kulowym (Los Angeles) wg PN-B-06714-42 [13]:
a) po pelnej liczbie obrotédw, % ubytku masy, nie wiccej niz:
— w tluezniu 35 50
— w klinen 40 50
b) po 1/5 pelnej liczby obrotéw, % ubytku masy w stosunku do ubytku masy
po pelnej liczbie obrotéw, nie wigeej niz: 30 35
2 [Nasigkliwosé, wg PN-B-06714-18 [9], % (m/m), nie wigcej niz:
a) dla kruszyw ze skal magmowych i przeobrazonych 2,0 3.0
bi—dlateusziwrzeshalosadowyeh 3.0 5.0
3 | Odpornosé na dzialanie mrozu, wg PN-B-06714-20 [11], % ubytku masy. nie
wigeej niz:
a) dla kruszyw ze skal magmowych 1 przeobrazonych 4,0 10,0
bi—dlateusziwrzeshalosadowyeh 5.0 10,0
4 | Odpornosé na dzialanie mrozu wg zmodyfikowanej metody bezposredniej, wg
PN-B-06714-19 [10] 1 PN-B-11112 [15], nie wigeej niz:
—  w klifeu, 30
—  wthuczniu nie bada sie Nie bada sie

Tablica 2. Wymagania dla thucznia i klifica gatunku 2, wedlug PN-B-11112 [15]

Lp. Wiasciwosei Wymagania
1 |Uziarnienie wg PN-B-06714-15 [7]:

a) zawartosé ziarn mniejszych niz 0,075 mm, odsianych na mokro, % (m/m), nie wigeej niz:

- w tluezniu 3
- w klineu 4
b) zawarto$é frakeji podstawowej w thuezniu lub klineu, % (m/m), nie mniej niz: 75
¢) zawarto$é podziarna w thiczniu lub klineu, % (m/m). nie wigeej niz: 15
d) zawartoéé nadziarna w thuczniu lub klificu, % (m/m), nie wigcej niz: 15
2 | Zawartosé zanieczyszezen obeych w thuczniu lub klineu, wg PN-B-06714-12 [6]. % (m/m), nie 2

wigee] niz:
3 | Zawartosé ziarn nieforemnych, wg PN-B-06714-16 [8], % (m/m), nie wigeej niz:

- w tluezniu 40
- w klineu nie bada sig
4 | Zawartosé zanieczyszezen organicznych w tluezniu lub klineu wg PN-B-06714-26 [12], barwa Wzorcowa

cleczy nie clemnie|sza niz:
Tablica 3. Wymagania dla mialu i mieszanki drobnej granulowanej wg PN-B-11112[15]

Wymagania dla
Lp. Wilaseiwosei mialtu Mieszanki drobnej
granulowanej

1 | Zawarto$é zanieczyszezen obeych, wg PN-B-06714-12 [6], % (m/m), nie wigeej 0.5 0.1
niz:

2 | Wskaznik piaskowy, wg BN-64/8931-01 [22], nie mniejszy niz:
- dla kruszywa z wyjatkiem wapieni 20 65
- dla kruszywa z wapieni 20 40

3 | Zawartodé zanieczyszezen organicznych, wg PN-B-06714-26 [12]. Barwa cieczy WZOICOW Wzorcowa
nie ciemniejsza niz: a
Zawartosé nadziarna, wg PN-B-06714-15 [7], % (m/m), nie wiecej niz: 20 15

5 | Zawartoéé frakeji od 2,0 mm do 4,0 mm, wg PN-B-06714-15 [7], % (m/m), nie nie 15
mniej niz: bada sig

3. SPRZET

3.1. Ogdélne wymagania dotyce sprztu
Ogdlne wymagania dotygze sprztu podano w ST D-05.02.00 ,Nawierzchnie twarde ldpszone.
Wymagania ogoélne” pkt 3.

3.2. Sprzt do wykonania nawierzchni

Wykonawca przyspujacy do wykonania robét powinien wykazsie mazliwoscia korzystania z nagbujacego
sprz:tu:

- ukladarek lub réwniarek do ré@elania ttucznia,
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- walcow statycznych, zwykle o nacisku jednostkowyonnajmniej 30 kN/m, ew. walcow wibracyjnych o
nacisku jednostkowym walu wibrgego co najmniej 18 kN/m lub ptytowych zagczarek wibracyjnych o
nacisku jednostkowym co najmniej 16 kN/m2,

— przewanych zbiornikéw do wody (beczkowozéw) zaopatrzonychurzadzenia do rozpryskiwania wody
oraz pomp do napetniania beczkowozéw wod

4. TRANSPORT
Ogd6lne wymagania dotygee transportu podano w ST D-05.02.00 ,Nawierzchmiarde nieulepszone.
Wymagania ogoélne” pkt 4.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogdlne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robét podano w ST D-05MN@awierzchnie twarde nieulepszone. Wymagania
ogolne” pkt 5.

5.2. Przygotowanie podiaa

Podiae pod nawierzchai tluczniows powinno by przygotowane zgodnie z warunkami ogdllnymi
okreslonymi w ST D-05.02.00 ,Nawierzchnie twarde nieudepne. Wymagania ogolne” pkt 5.2. Nawierzchnia
tluczniowa powinna by utozona na podiu zapewniagicym nieprzenikanie drobnych gstek gruntu do
warstwy nawierzchni. Na gruncie spoistym, pod namxdenh tluczniowa powinna by utozona warstwa
odcinajca albo warstwa geotekstyliow. W przypadku zast@soavpomidzy warstvg nawierzchni ttuczniowej
a spoistym gruntem podta warstwy odcinajcej, powinien by spetniony warunek nieprzenikaniaastek
drobnych, wyraony wzorem:

D15/D85<5

gdzie:
D15 - wymiar sita, przez ktore przechodzi 15% ziaamnstwy odcinajcej,
D85 - wymiar sita, przez ktore przechodzi 85% zigmmtu podtaa.

5.3. Whudowanie i zagszczanie kruszywa

Minimalna grubé¢ warstwy nawierzchni ttuczniowej nie m® by po zagszczeniu mniejsza od 7 cm.
Maksymalna grub&@ warstwy nawierzchni po zagzczeniu nie mae przekraczé 20 cm. Nawierzchni o
grubaci powyzej 20 cm naley wykonywa w dwoch warstwach. Kruszywo grube powinna bgzkladane w
warstwie o jednakowej grubd, przy wyciu ukladarki albo roéwniarki. Grulsé roztozonej warstwy linego
kruszywa powinna kiytaka, aby po jej zagzczeniu i zaklinowaniu aginigto grubg¢ projektowan. Kruszywo
grube po rozigeniu powinno by zag:szczane przéfiami walca statycznego gtadkiego, o nacisku
jednostkowym nie mniejszym 1i30 kN/m. Zagszczenie nawierzchni o przekroju daszkowym powinno
rozpocagé sig od krawedzi i stopniowo przesuwgpasami podienymi, czsciowo naktadajcymi sk, w kierunku
jej osi.

Zageszczanie nawierzchni o jednostronnym spadku popra@és powinno rozpoeg sie od dolnej
krawedzi i przesuwa pasami podtznymi, czs$ciowo naktadajcymi sk, w kierunku jej gérnej kragdzi. Dobor
walca gtadkiego w zammosci od twarddci ttucznia, mana przyjmowad wedtug tablicy 4.

Tablica 4. Dob6r walca gtadkiego w zatesci od twarddci ttucznia

Twardosé 1 wytrzymalosé na seiskanie skaly,
z ktérej wykonano thuczen

Dopuszezalny nacisk kN/m szerokosei tylnych kol walea

Miekka, od 30 do 60 MPa
Sredniotwarda, od 60 do 100 MPa
Twarda, od 100 do 200 MPa
Bardzo twarda, ponad 200 MPa

od 55do 70
od 65 do 80
od 75 do 100
od 90 do 120

Zageszczanie mgna zakaczy¢, gdy przed kotami walca przestagic tworzy¢ fale, a ziarno ttucznia o
wymiarze okoto 40 mm pod naciskiem kota walca nitagza s¢ w nawierzchng, lecz miadzy sie na niej.

Po zagszczeniu warstwy kruszywa grubego ngleaklinowa ja poprzez stopniowe rozsypywanierkia
od 4 do 20 mm i mieszanki drobnej granulowanej ¢g@i/® do 4 mm przy agtym zagszczaniu walcem
statycznym gtadkim. Warstwy dolnej (o ile uklada s niej od razu warstwgorm) nie klinuje s¢, gdyz
niecatkowicie wypelnione przestrzenie goiy ziarnami tlucznia powodijlepsze zwjzanie obu warstw ze
soly. Natomiast gorp warstwe nalery klinowat tak dtugo, dopoki wszystkie przestrzenie nie zusta
wypetnione klhcem.

W czasie zagpzczania walcem gtadkim zaleca skrapid kruszywo wod tak czsto, aby bylo stale
wilgotne, co powodujeze kruszywo mniej i kruszy, mniej wyokigla i tatwiej ukltada szczelnie pod walcem.
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Zaggszczenie mzna uwaaé za zakaczone, jéli nie pojawiap sk slady po walcach i wybrzuszenia warstwy
kruszywa przed watami.

Jeli dokumentacja projektowa lub apnier przewiduje zamulenie gérnej warstwy nawiericho naley
rozsyp& cienlky warstwe miatu (lub ew. piasku), obficie skr@pgo wod i wciera, w zaklinowan warstwe
ttucznia, wytworzon paple szczotkami z piasawy. W trakcie zamulania nalgrzepydcic¢ kilka razy walec na
szybkim biegu transportowym, aby papka zostata aressv gib warstwy. Waly walca natg obficie polewa
woda, w celu unikngcia przyklejania do nich papki, ziarn kdia i ttucznia. Zamulanie jest zalazone, gdy
papka przestanie przentkw glab warstwy.

Jeili nie wykonuje s¢ zamulenia nawierzchni, to do klinowania kruszywabggo naley dodawa réwniez
mial. W przypadku zagzczania kruszywa sptem wibracyjnym (walcami wibracyjnymi o nacisku
jednostkowym watu wibracego co najmniej 18 kN/m lub ptytowymi zggczarkami wibracyjnymi o nacisku
jednostkowym co najmniej 16 kN/m2), zagczenie naley przeprowadzawedtug zasad podanych dla walcow
gtadkich, lecz bez skrapiania kruszywa wobiczbe przef¢ sprztu wibracyjnego zalecagsustalt na odcinku
probnym.

W pierwszych dniach po wykonaniu nawierzchni mpldba, aby byta ona stale wilgotna. Nawierzchnia,
jesli nie byta zagszczana urmzeniami wibracyjnymi, powinna Byrdwnomiernie zajedzana (dogszczona)
przez samochody na catej jej szeragdav okresie od 2 do 6 tygodni, w zwku z czym zaleca siprzekladanie
ruchu na réne pasy przez odpowiednie ustawianie zastaw.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogdlne zasady kontroli jakéci robét

Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w ST D-05.02.00 ,Nawierzchnie twardieulepszone.
Wymagania ogoélne” pkt 6.

6.2. Badania przed przysipieniem do robot

Przed przysipieniem do robét Wykonawca powinien wykénhadania kruszyw przeznaczonych do
wykonania rob6t i przedstadviwyniki tych bada Inzynierowi do akceptaciji. Badania te powinny obejméwa
wszystkie wtdciwosci kruszywa okrélone w p. 2.3 niniejszej specyfikacji.

6.3. Badania w czasie robot
W czasie rob6t przy budowie nawierzchni ttucznionalezy kontrolowa z czstotliwoscia podan ponizej,

nastpujace wiaciwosci:

a) uziarnienie kruszywa, zawa#o zanieczyszcze obcych w kruszywie i zawarté ziarn nieforemnych w
kruszywie - co najmniej 1 raz na dziennej dzialgigoczej z tymze maksymalna powierzchnia nawierzchni
przypadajca na jedno badanie powinna wyroS00 m2,

b) scieralng¢ kruszywa, nagkliwos¢ kruszywa, odporng kruszywa na dziatanie mrozu - przyzKaej
zmianiezrodta pobierania materiatow.

Prébki naley pobier& w sposéb losowy z rozionej warstwy, przed jej zagzczeniem. Wyniki bada
powinny by na bigaco przekazywane ynierowi.

Badania petne kruszywa, obejracg ocen wszystkich wtdciwosci okreslonych w p. 2.3 powinny hy
wykonane przez Wykonawcz czstotliwoscia gwarantujca zachowanie jakii robét i zawsze w przypadku
zmiany zrodta pobierania materiatdbw oraz na polecenigyiirera. Probki do badapeinych powinny by
pobierane przez Wykonawev sposob losowy w obecfm Inzyniera.

6.4. Badania i pomiary cech geometrycznych nawierhai ttuczniowej
Grubas¢ warstwy Wykonawca powinien miergynatychmiast po jej zagzczeniu, co najmniej w dwdch
losowo wybranych punktach naziej dziennej dzialce roboczej i nie rzadziej wijednym punkcie na 400 m2
nawierzchni. Dopuszczalne odchytki od projektowagrepcci nawierzchni nie powinny przekra@za 10%.
Pozostate cechy geometryczne nawierzchni powinmtyntigrzone i oceniane wedtug zasad podanych w p.
6.2 ST D-05.02.00 ,Nawierzchnie twarde nieulepszaigmagania ogélne”.

6.5. Pomiar ngnosci nawierzchni

Pomiary nénosci nawierzchni ttuczniowej naty wykona: piyta o srednicy 30 cm, zgodnie z BN-64/8931-
02 [23]. Pomiar naley wykon& nie rzadziej ni raz na 3000 m2, lub wedtug zalédezyniera. Nawierzchnia
tluczniowa powinna spetntavymagania dotyee nénosci podane w tablicy 5.

Tablica 5. Wymagana 8nos¢ nawierzchni ttuczniowej

Kategoria ruchu Minimalny modul odksztaleenia mierzony przy uzyciu plyty o srednicy 30 cm, MPa
pierwotny wtorny
Ruch bardzo lekki i lekki 100 140
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6.6. Zasady postpowania z wadliwie wykonanymi odcinkami nawierzchni
6.6.1. Niewldciwe uziarnienie i wkasciwosci kruszywa

Wszystkie kruszywa nie spetrigag wymaga podanych w odpowiednich punktach specyfikacji anst
odrzucone. Jeli kruszywa, nie speilnigge wymagé zostam wbudowane, to na polecenie zymiera,
Wykonawca wymieni je na wiaiwe, na wiasny koszt.

6.6.2. Niewtdciwe cechy geometryczne nawierzchni

Wszystkie powierzchnie nawierzchni, ktére wykazuwyicksze odchylenia cech geometrycznych od
okreslonych w punkcie 6.3.2 powinny byaprawione przez spulchnienie lub zerwanie nagatbcé warstwy,
wyréwnane i powtérnie zagzczone. Dodanie nowego materiatu bez spulchniegieonanej warstwy jest
niedopuszczalne. Roboty te Wykonawca wykona nanyt&eszt. Po ich wykonaniu napi ponowny pomiar i
ocena.

6.6.3. Niewldciwa nasnosé¢ nawierzchni

Jezeli nosnos¢ nawierzchni bdzie mniejsza od wymaganej, to Wykonawca wykonaelkéz roboty
niezkedne do zapewnienia wymaganej$ncéci, zalecone przez myniera. Koszty tych dodatkowych roboét
poniesie Wykonawca tylko wtedy, gdy zaemie nénosci nawierzchni wynikto z niewkciwego wykonania
przez Wykonawe rob6ét.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w ST D-05.0MN&wierzchnie twarde nieulepszone. Wymagania
ogolne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostl obmiarow jest m2 (metr kwadratowy).

8. ODBIOR ROBOT
Ogoblne zasady odbioru rob6t podano w ST D-05.0Na0vierzchnie twarde nieulepszone. Wymagania
0golne” pkt 8.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogodlne ustalenia dotycce podstawy ptatndéci

Ogodlne ustalenia dotygee podstawy ptatroi podano w ST D-05.02.00 ,Nawierzchnie twarde
nieulepszone. Wymagania ogoélne” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 m2 nawierzchni ttuczniowej obejmuje:

— prace pomiarowe i oznakowanie robét,

— dostarczenie materiatéw na miejsce wbudowania,

— rozitozenie warstwy kruszywa grubego (ttuczniankh),

- zaklinowanie warstwy kruszywa grubego, skropiengeini zag:szczenie

— przeprowadzenie pomiaréw i badiaboratoryjnych wymaganych w specyfikacji technieg

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Przepisy zwizane podano w ST D-05.02.00 ,Nawierzchnie twaréelepszone. Wymagania ogoélne” pkt 10.
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